*xizﬁ}#
E#M#A%m.t, 3 /71'

AechnoOlog v? R 10D 7 ﬁv

'i , )7 o N

2024512878 (F) - 88(A)
IEREKZE oz

R HEBh orxe Ky RREMSE BYIESH SEERE)

BRASUTOILA Y E—F Y 3 5 . ads e
¥135-0063 RSB ME AHI3-6-11 TFTE LA BAEEA BFRZRTFEFREFR

TEL : 03-5520-8822

E-mail : 13thjsatptéprocom-ijp hitps://procomu.jp/13thjsatpt/



55 13 [ 348 T ik e i K e
Kek BSHE HEFL ’

WEIFOBERD 1 DI L—Tay MUFZERTEIE 23 HY , 2D 3~ To BEEAT A % O3E4E (Human
Well-being) | D FEHLEZILTWET, ZILHOMFSERREIE 2050 4 HAEIZ, 9 DOFRETHEAED HiL TR
0, L= HELER L LIC R 5 BEERRED 2<HV 37, 2050 FEIZ[AIT T Society5.0 DEHLITH7=0IZ, BFH
WOMEANTE LLRDZEN T RS TIY, BFRIELZNOOR R EEH I, B tha T ED — 45
VERHVET , ZOTeOITITEFEIED 720> Th 3 LRI R I FRIE LOFRS . ZILHD I HE T
EIZIAE T DMk, /2 LFBERE LOE THEEZTRD TR TRWT EE A,

AFECHMALTEEER, B B RO R ERIROMESE LB ICREREEORMRUIZELE) > QD
EETWET, RIIeBRES ETHOLNTZH RZTEN L, 5RO FRIECEDINCT X7 T —a LT,
V= Re= =Ry F U T ER UK DB R B O TE LT T TWET, SHITIE, RELROBTEICE
WTE=Z—HlRe, SRR 2T — T AR — T 2R AL ELL o> TEE T, JREFED N % DAE
AR, EREEBT A OICSHRFINIE R > TEET,

HAS R TR A A2 LU UIA LSV OX AR T, AR BERIE L7200 Tlde s s 2
MU TVREEL, DT A AT ar BEENHIE T, TAT 7 ORI, FEROFIE ~Lo7F T LD

FIZLTNETZNEZ X TWET, 2050 FFFE T, FRDMI I EAD, 4 ETORBR () ATE L, FA7= B
WIS LW EIZT YL DL TWNEE T, REITRE TIEA SR O FRlFRIE72 T T, BB, VU ART A,
FEFRITH R AR LU TN A B EEL COVET, SHIZ, AFESOE FO R ESFEAELS L
LT VMBS E X TOVET, I LRCHIRFESNAZ LT RENWEKL, B CE5 L AR ERDIIREMTR L
LTWEELLD !



| Femgm 61O
B/ KR

FT7EM# - T 113-0033 HURUCER SR XA 3-2-12 I DKE o # — L

MIFBESET0X
T X HRERETIC [BEOKE Y X —E | L»wS @EYEAHBEMUL e Arns X
WET, REEIEBRD R YO0 BB L 727 B, BREZ O v X S5 SRR
A=A

T U A

DR T2 2 k) BT s GEs 2 Akr) #8575 |

B A b u (AL PER] THEIZS 2 k) BRFEE

Bt 2 b ou (TR T 2 k) BUFE (B1HID)
R 4] [AGERG | BUFE (B0

Hoarih Mk [SHR] GERG ] BUTH (AL )

s ok [Rrre ] [AM=TH | BRFHE (3FHO)



/
LR —X f
BFEW
(% H1) £ £
BFHEY - it
GEH)
1‘7"“
[ B HRTEHE
vz v
A
|m)
RS
/ TLN— X —
(72
BEL ™
(Z) |
BFE
(€255

BERA - Zft-PCEZ—
401

w33

| aoa |

%34

[ s |




TL_R—X—

B
(k) ’—\
BFEK
(HERD
A A
I I
15 F125
601 | e
7 A A
1 I
ILR—X—
BFHE b
LD ~ fi
BFEHE
(HH)
A A
1 1
B2 B2
701 702




TLR—X—

G

BFE
(et h

BF
BYERD

T R—X—

FEBL

R

ANR— R




B1R15
6% (601,602)

(1HEH] 20245

B85
7B£(701,702)

12A7H

B3RS
4F(401,402,404, 405)

(%)
BARS
8

9:00
9:30~ 9:30~10:50 9:30~
17:40
215247 401 KRR 2 -k
10:00 e
10:00~ a3 B
10:10~10:40 RHALRIR | 10.10~1040
Assistive Technology & PARREE (P
BEEEORE LS
SBETIAAR HeSh FE R R BE
TR0 i 11:00~11:50 11:00~11:50 M00~1200
R OdeLs2 32101 | SESOLCETERD ...
MHTRERR OMFEER TR RIS (402K ) ﬁﬁﬁ%iﬁﬂi'ﬁ%ﬁ' e
LT RROBERICEITIT- ) ERE lﬂlﬁ RREPIIAS - PREEKS - — N2 - %R
AT KM B & JEREKREF - RERFEAE & iMaglc Shields« # v
BE R P E—Ry7- /v/\/ﬁk
7 A - KA 2
COLABO HASHES Y
12:00 NEY =3 3 VR
1210~1240 5 F3v£5F-1 12101240 52 F 3 2372
L Tt o EEARA At
EHIES S0 Y ST - 1L A
TR ek | BT 1 v Y TS A BRAM
1300 01350 13:00~13:50 13:00~13:50 13:00~14:20 1300~1400
BEwR O+l s a3>2 02 L3 e A & 2 5 Ll ﬁ?"bﬁﬁ )
BREJELTH2TOAC R ¢ /L 888 6 © 7)1 rEROEE) TS SURmE
Rl P RUEZE BT B T R AR 2l A— TAENET *;27{ 1371 -/A) JI—B/da ;
e BE K8 (4025%=) SHET + E A= cceleBody}
[EE Eﬁ ?’e_ & 529 itz\'*i'oobﬁitr\*i i}
A % HEFHA Rt
# Bk KUY R I5EHE-
i AssistMotiontkzt a4t
14:10~15:20 14:10~15:00 14:10~15:00 14:10~15:00
LB YKL HEWR2 e o
WBMRICMOZEEMALY | EEREE LTORTHE e 1-1-2-
pdgert i, . #E8(AEL
SWHEDY RIT Is T © 1A 3 (402%2) ey Sk
SHEM - PAT Sk - TR RE - ER.EA B I4:40~l6§0 3 - %ggg
Rl B A& 22 =5 iy ‘&R R
15:00- EER © HAF B3 - 68 5% TEIYERRA - B R LA-FIE ez
SR . BT ‘fs‘E_J
Bh 24
AU 15;20_;1 6:1,)(; -
/, \x ——
15:30~1620 FEMR3 1530~16:20 PHARRELH ﬁpiz(ga é%ﬁ :
o BT —F4 VI RS 407 2305 ¥
S bgmegese | BBIERE-3 Y IEORE | BERELOSA N\~ 1 - e Ui
57 B | hoRLERICHDYEAT | EROVERZ FH T RE AR (5THENR)
16:00 SFEE DiRE B 5 B 5 S Al
rﬂ‘;*%‘@”}'ﬂ"‘ﬁﬂﬁﬁtﬁ T A =2 - 21 EEE 4 sEep /)\hE ) %E—ﬁﬂ
i A T BN R R R B0
CAREGE P8 £ s« TS
BE:ABR NyZA 22253 16:30~18:00
16:40~17:40 A |
il HET R B RRAZ—WE
16:50~17:40 16:50~17:40 SRR RS B
17:00= BEHRL Vs O IN| AR Bhsl— - BHAE-
BUZR R SITREICN T B BEFH Lz #45
BRAFEDIET VR ¢ REXRM@2HE)
by ST - S 5D - FREF 1Y RS (4044
TG - Joll e i TR A0S HE)
EER : s AE B HE A
18:00
HE7—-h1J8E




[2B 8] 2024%F 12A8H (H)
B1R5 F2RIG BIRG
6% (601,602) 78(701.702) 4P%(401.402,404.4
8:30~ 8:30~10:00
BB 401 T
9:00
9:00~9:50 9:00~9:50 9:00~9:50 9:00~10:30 9:00~10:20 9:00~
FREEIR2 O5803-1 Oik03-2 #EB|DOWVWTESS A & 2 14:20
EREAREDT M #8 (k) | 1BALAE —ZEDFERLEH - TN
T © 7 T s BE WD Rk g WD © AW AT =]
R E #/F Bt #— LR #H ¥ L M b
7015 (702%=) ha  HE
21%83 B
¥ 5=
10:00 I
10:10~11:00 10:10~11:00 [ 10:10~11:00 (405H%) 10:10~11:10 L
LollE k] Oik04-1 O504-2 o
HROMRI LY EFA—Y3 | BEEA | Of7(o2- ot 1 D SR
VERLEES GEEE i) | ICT (GHE) A3 525 h0Y
UNEY F— 3 FiB R 3% 338 THARE AR
ST © 3 — RAE A EE -7\*, Z?ﬁ%’%w@—gﬁ
100 EE BB FA (7015%) (7024=) ?iﬁ FESC’APEIS’-:
FrontActik a4t
11:20~12:10 11:20~12:10 11:20~12:10 11:220~12:10 _SIG 11:20~12:10 11:220~12:10
T CI0s1 | 052 ””‘3,%%2%?&%5“‘ W RAZ— Ry 123
AR OBREPERICENT | ORT 42X Zz0 .
BEFEHOBRTHTE | ICTOA) S i ™l B g i ﬁ,}\(ﬁfg?
eD - DB AE R - AREE | ypeusios S ey A CREMAY
12:00 vt AR BUBK | o) | Rumcmaiome | D sy i 278
£ © TR BT 015 BE AP B B2 ¢ A4 H5h SEE RN
1230~13:00 S VFavE3+-3
SITEHAOIIA & RO
BE AR KL ERE) | H—
13,004 S HRERH S UGB ERT
1300~ REAKRRRE
13:10~14:10 13:10~14:00 13:10~14:00 RFY VKRI T L | 13:10~14:30 13:10~14:00
RES Y RITL2 BEMRS i"““%ﬁ&&g‘g“"’""””‘ NYZAVEZF=5 | RRAZ—REPA1-2:3
77/09—CEBER | 307U FEBROFYCY | Aoned o tmnen | (BRE - sy vavoRs | SEREEED
—REINYA IV ADBEDS— | b SENEIHSROES Lz | TN B e 3@7 AT ¢ VR S— 1 - e
ECRE m ECRRI O i oy S L R TAHER
IBE & | g SA R
od  mEEE A S AT T REES
14:20~15:50 14:20~15:50
IR=IVGIUK In—=IVGIUR 1430~1600
THRR%EFES TRKEES i :
BAT I\ SRR () KR —E
AMRE B
15:00 AR
R A KA
SE
16:00
16:00~
wEn Ha
17:00
18:00
E - 7—h1 JEE




1. %RAAE - K

FeRITIE kyvavof RefE
(WP 2l 7 v a vk K T, HE 50
gk &K T, HEE 39
R 2 & —FpF L ZvavKRRAZX— ®FE 59, 7V—T A Ahyvav
R2 LR — BEK 509, 7V—T A4 Ahyvav

o HBFRERIZHERM B X OEHA LICKFEIARE S L TE Y, FEERRRKT 1 e 1 [\, & Tk

DOV 2 [ 2308 D F 4,

o RRZ—IFERMIET 1 408N 1 [\, & THRHC 2 BOXABEY 9, £/, £y a v
METECE 7YV —FT4 2y avEficiay 9,
o RAX—FRBIIIEEDLy v a VEEINIR AR X —FICTZo T &, JERE - BRY -
FHECOT7V—F 4 RAA vy avEBBEOnELET,

2. BEREDERE~

D ZMZME2FEE-%. YHOHY vy v a v 30 7T E CTITRAZMNN [ —MREEERZ M
(PCYZ—)] ICHBBLLEI WV, (THYHICBELEZTW,)

2) MASZAE  REKRY: AF A%

3) HidRROMERIZTHY 2y v =2 vORA 10 28T E Tic, EUEHNO [REEE] 1 TEK

72 E 0,

4) FAX—RROERIZTHY € v v 2 VBl 10 HETETic, HYRZ 2 —OFICERY A v %
P CRBEL T 23w, BRIV RV IIZMFICEELWEZLE T,

5 &y avoRICHENEDL AR, R R VIRHIFHCZAAR & v 7~THE L ZE 0,

6) i, RA X —HICT7F Vv RFTXERADT, ELTHIBEL TL I,

7) HYey v avolfTRELCRERECMELET, 4T PEORKEICICKTTELIICE

FEV W2 L E T,




3. WHOHR~
bR~ 0 SRR

FEEND Ly 2V BIAKZD 30 HRTE Tlc PC LY 2 — (401) 1o CF— 22, Byffiesas L <
(&G, HEZHBIERTHY ETOTUTBBL CE X 1,

H it

12H7H (+) 11:00~13:50 JIER K55 TF 5 2 &35 701,702

12A8H (H) 9:00~12:10

1)
2)
3)

4)
5)
6)

7)
8)
9)

HEEELRD GBI PCR Yy X2 —RZy 7ICBEALTEE 0,

PCEv & —Tli, 7—XEBECHELZITI ZLIETEELADTI THELILZI W,

RET— 22, £y 3 VERO 10 ARiECRERBICER LA (ROFEEHFRS
BN ORFEHE T CHEREL 72E W),

F#K 134T PowerPoint Zf#fH L 72 PC 7L ¥ v T —vaviwizLEd,

FERT—21F7 4 Vi (16 :9) TERL TLZ &,

A LI AERIMA T 1 80ic 1Bl TRV 2 [2380 3o cRRRRoHR L
LTL7ET Wy,

HEWCWIHEHA Y3y, s9ARTIwET, BERETRAPREEZ BV W2 LT,
RKT —ZIARROBIMEHA L, K&K TH, FFRHICTETEEZ D > THEWZ LT,
FRT—XIZDOWT

o FFK T — &% Windows10 * PowerPoint 2013 DL FETHRFL TL 72X v,

e PowerPoint ICEEHEREH X N T2 7 + v b O AFRTEETT,

o FlEEM (COI) oBFEICED LS., ZDIFHHRE B LET, HBEHDO 24
FAVRZA POtk (2 #H) i© COI FImRAZ A4 FafiAL T 23w, & M COI
FIIRAZA FOH v IV ZHELTCEVE T, £y v —FLTCIERLIZEI N,

o BEIZZFIATE T IN, CHHOBARICHED XY avosiibilidt sy L%
ERS

o RKT 2077 ANKIE HERS KA & LTLEE 0,

10) Macintosh 2 E N2 HIZTHE DNV a v 2 BFLIAA L ZE 0w,
[2F4 THBABRDF~)

1)

2)
3)

4)
5)

6)

USB XEY —ICHKRT —Z 2L, TS 3w, USB XAV =Dt D AT 4 7 CldsZft
TEEHA,

FFKT—2% USB A€ —{RfFE, O PCTHT =2 L 2R L TLZX W0,
FibiAEnsd USB AEY —iclx, YHREKINE T — 2o T 2% AL HicL X
720,

PowerPoint ICEEH#EFEFH I N T2 7 + v P DAfHEHARET T,

X Windows Media Player12 Zf[HHTZ £ 325, THHED XY a2 vDBRbHIALZ BEIO L
£9,

Macintosh # ZfifH DG 1, THH DNV a vz BHb T 0,




[xyavfFEbiAmDl~]

1)
2)
3)

4)

5)
6)
7)

BEMEZR D720, PCR Vv X —ICTT— 2% E2fToTLZE 0w,
RRT 2137 A2 by ZHiHEICRFEL TSN,

USB *EY =Ty 77y 7T —2%BRbiArIN5 T &% bHE
BLET,

Zemild HDMI i - CO#EHE L 72 Y £ 3, Macintosh °—#® Windows
N AV TREHEIA I ZBRBEL BV ETOT, BT ITRSLZI 0, MHTo B uiEERD &
i Cc& ¥4 A, D-subl5 v°v (I =) % Mini Display Port, USB-Type-C 7z & HDMI LAt D%
felisziIcEeA,

ACT X7 2 =33 THRH 230w,

A7 Y=V == N — FRE, AENFEFITHANCMRL TLZT 0w,

BERGIC TRy v a VHIRATIIC T — 2 ZM& T35, b LLRRKRICTHHD XY a vz bHb
ABLTZE v, ZNUHETOBTHEL2 D 1Tz L TR A,

KR E—HRE~DZEN

R R 2 — DM, ik

BT IRERE @S
12H7H (+) 9 :30~10: 50 16 : 30~18 : 00
12H8H (H) 8:30~10: 00 14 : 30~16: 20

o HERMZBECOMEINGTVRRAZ —FNGVZLET, HOHLLDITTHELZI 0,
I CORERMEINILANTTET, TEEL LIV,

1) FAZ =% (ff 90cm X #ff 180cm) ICHifE L #HE  20cm 70cm
VRV ZZHEWELTE T, sEeE
BB B A [ T I g5 | MEEAREAE || 200

2) SAnk ECHERS R RKSHCHEWEZLE T,
Z DAHMNCEE 70 em X 20 emD ¥ 4 X THEX 4 b
V- HES - B R RS BERNEE. B 90 om X}t
160 cm DGR X N5 © & B L E oIk

3) HEZMIIITVEEA, HELHEN D 556 I FHERE #t 160cm
ICHEHELTLE X0,

4) EHEVRVERZPLTVE ZAICHLTNT. BB
10 FANICEH DR A X =R TR L T2 X vy,

5) RRIFEROIERIHE ., FIBRL T EI v, £y v
I VORKREBETHKRTHR, 7V—TFT 4R Ahyvay
LCHERPHRE L HRGH#E LT 23w,

6) Mty a VT IRZOEEENR WX I ITLTLEE W,
NEOHE IFHEEND TP e 3,

160cm

10




7)) HER) A ViEey v a VETRICTOMBICBREL S ZE 0w,

8 MK (COl) oFHIcHEDLLY, ZoEWMMREFTH LA L X T,
FEMEOIREIXI I VwEHA, COl FRAIA N v IV ECHELTEV TS, XV v
o—FLTIHHL 72X,

11



120070 (O) 110000 O 1200 500 OO0:0000b00y@n) 0 0:7010 702

Oooo0o oo FBEBELASY YAEY F— 3 V95 BEEEEIRIESH
Oo0D oo LERTEEASY KR REPHER
01-1 0000000000000 oooboo0doooooooobooooooon
oo oooooooooo ogd o
01-2 00000000000 0000000O00000Reverse Omega Shoe Insert]
OO0OOONof100
gdooddooooooooooooooooo gg oo

goboooboboodoobbuooob obbbuoobobooobbog

01-3 Oo0o0oboooobooboboobooboboobuoobboobooobon
ood
googoooooooooooooo gg oo
01-4 Oo0o0ob00oooboobooboboobooobooboooboo
Duchenne0 D OO0 O00OO0OO0OODODOO
Jo0dddoooooooooooooooooooooo ogd oo
120 070 (O) 130 000 O 130 500 O0:000000200) 0 [O0:7010 702
Ooooooog BEERAY REEEFE VALY F—a R
oo oo T-VEBREPBAR VALY T—a B
02-1 OoOo0obOo0oo0obooboobobooboooboobboooboo
Jooooooboooooooooog oo oo oo
02-2 ooOooboooboobobooboobboobuoobboobboobobon
ooooo
dddddooooooooooboobooobooboo ogg oo
02-3 ooOoobooooboobbooboobboobuoobboobboobobon
Ooo0ooooooooog
dddddoooooooooooooobooooo gg oo
02-4 TimedUpandGoTestU D OO D DOO0OODOOODDOOOOOOODOOODODOOO
ood
gooooooooooooooooon gg oo
1200 080 () 090 000 0 091 500 Ooo0:00@obooono) go:701
ooooood EREAEAKTT
03-1-1 O0000000D000D0OO0ODOReverse Omega Shoe Insert (ROSHO O 0O 0O O
DoOoobooobobooobod
dooddoooooooooooooooon goo

doodoooooooboooooooooooooooon

03-1-2 Trunk Solutione0 D D0 0000000000 OarmswingDOOOOOOO0O
goooooood
gobooobbooobobuooooobboooboobog oo ond

12


Yuki Kondo
新潟医療福祉大学 リハビリテーション学部 義肢装具自立支援学科

Yuki Kondo
広島都市学園大学 大学院 保健学研究科

Yuki Kondo
藤田医科大学 保健衛生学部 リハビリテーション学科

Yuki Kondo
アール医療専門職大学 リハビリテーション学部

Yuki Kondo
医療法人福岡桜十字

Yuki Kondo
12


03-1-3 gboboobbodoggobbobbbuoooooboban

ODoO00000O0000o0ooon ogooo
03-1-4 guoduoobbogoooobbgooooon

ODOo0o00ooOo0oO0oooo0ooooboooooood oooo
03-1-5 inoodggoooboobobbodoooooboobobbooooooobobobobobooa

goooo

ODOo00000o00ooDooo oooo

gobooooobboooboboo

1200080 (') 0901 000 [0 0901 5001 go:0o0ddg 0 0o:702
ooooo oo EEELRERE UNEYTF—> a v ER
03-2-1 gobobbouodgogoobbobbooooan
ODOO0000O000DboOoOo ogooo
03-2-2 goooboboodooooobobobbboooooo -oobobbbbbuooog2
gooboooboo-
ODoOoOoooDooooo oo o

O 0 O O Welloop Paracaned O [

03-2-3 Jooddobobbooodooobooooobbboooooooonon
Simpray oo ond
03-2-4 godguoubobboooubobbuooy =doosgououooooo
good—
000000000000 00 od
03-2-5 oo oooobbooooooooboobon
googougo
OOoooooog o000
1200080 (O) 100 100 O 1100 000 O0:0000@0D0oono) gog:701
good o WEBEEFRAE VALY F— a3
04-1-1 oodooboboboooogoobobooooooooon
O0000DO000O00oooDoooooog 0O0od
04-1-2 godoboobbooooooomMPLoogoooo
OO00O0OO0DOO00o0OOobDoooOoooo OO0od
04-1-3 gobgobooboobooooooouoouooooooouood
Jogoooboboogogad
OO0000bO0o00O0booO0obOOoobO ooOOoboooOooo OoO0od
04-1-4 oo oouooooooouood
ooooooboooogd
000000000000 0bo0ooo0oooDgooooooooon OO0ooo
04-1-5 goduoubbtogoooo,gubob, bbb obobbuuooooon
googg
000000000000 00O00D0D0 O0DOoooDoOooog 00 od

13


Yuki Kondo
関西福祉科学大学 リハビリテーション学科

Yuki Kondo
仙台青葉学院大学 リハビリテーション学部

Yuki Kondo
13


1200080 () 100 100 [0 1200 00T OOo:dctboooooo@o) 0 0o:702

goooood EFERELASE DERRBERS BEFH
04-2-1 O0000000000OVROOOODDODOODOOODOOOO Subjective Visual
Vertical DO O OO QOQOOoOooOO
doooooooooooboooooobooooooo ogg oo

gobogobooobboonooooboog

04-2-2 odoobobboooodgooobboooooooo
gobooobbbbooooon oo d
gobodoobbooooobboooboboooo

04-2-3 godoubbbgoggoubbbuoooobobobbuoooooobonbod
gooooboogoooooo
ODooOoO0ooooOdoooooooobOoooobpoooo oooo

gobogoboboooboooooooo

04-2-4 oo ooouoooooooogooogooog
00
oo ogogogogodg googg
04-2-5 O00000000000WakkaD OO O OQO0QOoOooOoOOoooooooooo-
Oododpooouoooooo
0000000000000 Uooooooooooo o0 d
1201080 (O) 110200 0 120 100 OOo:cTtTooooooo@o) 00:701
gogood od HEm YAEYF—vavera—
05-1-1 Ooddpoooopooooooougooooooouoooogo
Jdododpooooboooan oo

goboooogooo

05-1-2 O0000000D0O000000Db000O0DO0O0DOOHybrid Assistive Limb (HAL)
gobbobbooodgooan
ODoOO0000OOo0o00oooOoO00oo0oobo0ooooboooooooon ogooo
05-1-3 WelwakDO DO DOOOODOOODODOOooooooOOoooeOOooDbOooboogo —0o0o
goboobibbooddd—
ODoOo0O00ooOoo0ooooo0ooooooooooboooooDooooooDo 000
05-1-4 godoubbbgoggoubbbuoooobobobbuoooooobonbod
gooo
goddoooooooooa ud o
05-1-5 gbobobobboggogobobbodoogooboboooooooboon
goo—uobboddd—
gooogoooooooooog og o
1200080 () 110200 0 1200 100 go:0dd 0 0o:702

godod god MEYNEY F— 3 viEkk EEELR



Yuki Kondo
国際医療福祉大学 小田原保健医療学部 理学療法学科

Yuki Kondo
相澤病院 リハビリテーションセンター

Yuki Kondo
初台リハビリテーション病院 回復期支援部


05-2-1 gbobobobboggogobobbodoogooboboooooooboon
g oogoggooon
oo ououououoo ogg oo
ODO000o000ooboogo

05-2-2 oottt uobouoboono
0000 0000000 0oO0oobooooooo Oo0ooon
05-2-3 O000o0ooooooooooboooooooonVirtualRealityd O OO OO
ogogno
000000000 00ooUooooogooooog o0 oo
05-2-4 gttt buobouobuoboon
Oodgoooooooooon
0000000000000 bUoooouooooo oo oo
05-2-5 oo oooooooono
00000000 New Platform o0 oo
1200070 (O) 140 100 O 150 00O OoOo0O0:00@oooan) 0OO0:90A
doood oo MR B REERUAKRE FREBUAFZH VAEYT—> 3 5
pP1-1-1* oo bbb oogonoouog
Oodgdooogooogooooo
000000000 0o0oooooooooao o0 oo

U0D000bO0o0o0bbOoOonobOOsSACRA

P1-1-2 gooobbbbgoogoobbbuooooboobboooooobbbd
OoOO000DOOoOoOooooooopoooOoo oo oo

P1-1-3 gobobobodgoooobobobbobbbbbboooooobobobobobod
ODoO0O000OOoo0ooooOoooooo ogooo

gooooooboobobobbbbb o000 ooououo

P1-1-4 0000000000000 00000000000000000000000
00000000000 0000000000 0000
P1-1-5 0000000000000 00000000000000000000000
0
000000000000000000000000 0000
120070 (0) 140 100 O 150 000 000O0:IcTO0000O00 00:90B
ogoooog SBCHREEKY BREIFIP BEEErFR
P1-2-1 0000000000000 00000000000000000000000
000000000
000000000000000000000000 0000
P1-2-2 0000000000000 000000-StA2BLEDOCODO0DOOOOO0OOO
0ooooooo-
oo ooooooooooooooo oo oo

UNTRACKEDO 0O O [
15


Yuki Kondo
神奈川県立保健福祉大学 保健福祉学部 リハビリテーション学科

Yuki Kondo
SBC東京医療大学 健康科学部 理学療法学科

Yuki Kondo
15


P1-2-3* gbobbobboodgggobbobbboodgggstAzBLEDOOOODOOeN O
goooo
gogooogooooooooooooooo ogg oo
UNTRUCKEDO O O O

P1-2-4 godobbbbgoogouoobbouooooobbbuooooo:.oobn
gooobooooad
ODoO000oOOoo00oooDoooOooooooobooOoooond ogooo

oo oooo—o0oooo

120 070 (O) 140 100 O 150 000 gooo:oog gogooc
ooooo oo FEREFHER Y 2 — HEFHEFHERM
P1-3-1 godoubbbgoggoubbbuoooobobobbuoooooobonbod
gooooo
ODooOooooooooon oooo
P1-3-2 gboboobobbooggooobobbuoooogobboobbouoooan
ODOo00000O0O0o00oDOo0oooooon ogooo
P1-3-3 godoobbbudggouoobbuoooooobbouooooon
ODoOO0o0ooooooDboboOoooobooooo oooo
P1-3-4 gobobobbooooogobobbtodoooooboboooooooboon
guooooood
ODOo0oO0DoOoO0o0ooboooooooo oooo
P1-3-5* gooobbbbgoogoobbbuooooboobboooooobbbd
goboooo
ODoO0000OoO0o00oDOoO0o0ooooOoooood ogooo
120 070 (O) 150 200 O 160 100 Oo0O00:00@oono) OoO:90A
googo oo tEERF AR REERFI BREEEH
P2-1-1 guodooobbbgoogouobobbugooouoobbo-bouooooon
goooboodgad-
ODOO000O0O000oooO 000
P2-1-2 godoubbbgoggoubbbuoooobobobbuoooooobonbod
gooobooooad
ODoOOoO00ooooOooooooooooo oooo
P2-1-3 e 00D DOUOUO0O0O0ObObbObObOOuoouooobn
ODoO0O0o0ooo ogooo
P2-1-4 goooobbogogooobbuoooouooonbog
ODoOOoO0ooOoooDboboOoooobooooo oogooo
120070 (O) 150 200 O 1600 100 OOooO0:00@oooooag) go:9euB
goodoo o BAERAZ REERFHB U Y T—2avEH

16


Yuki Kondo
千葉大学予防医学センター 社会予防医学研究部門

Yuki Kondo
北海道科学大学 保健医療学部 理学療法学科

Yuki Kondo
日本医療大学 保健医療学部 リハビリテーション学科

Yuki Kondo
16


P2-2-1 gobbobbougoooobbobbbodoooguobbobbbouooooosy

goooon

gogooooooooooooooooo ogg oo
pP2-2-2 goboobobboogogobobboddoooobobouo—=g00oooboo

oo —-—obogoad

ODOo0O00ooOo0oooooooooo ooooo
P2-2-3 goboobbobooooooobooboboogobboooooooboboobobooa

guodoobobugoooon

ODooooboooooooboooooboooobooooooboooon oooo
P2-2-4 godooobbbggoooobboooouobbbuooooboobbn

gdodooooooogo ogg oo
120070 (O) 150 200 O 1600 100 OooOo:0ooo@ooog) go:ogcC

oot oo EREAMERAS BF Y NEY T—a U REkR
P2-3-1 goboboboboogogoobbobbbodoooobobobbooooon

ODOoOO000oOOooO0oDOooOoOooooo ogooo
P2-3-2 godoubbbgoggoubbbuoooobobobbuoooooobonbod

gooooboogoooooo

gddddoooooooooooo ooooooooog ugg oo
P2-3-3 gbobobobboggogobobbodoogooboboooooooboon

goooon

dddddoooooooooooooooooooo ogg oo

gobogoboooooboboobobooobooboan

p2-3-4 oo ooouooooooooobooooonoog
Oogoogouoooo
000000000 00O000oO0ooOoo0oooooooooono o0 oo
p2-3-5 oo oo, b ooogo
Oodogoogouoogooono
0000000000000 oLoUoUooouoooo o0 oo
1200080 (O) 110200 O 120 100 Oo0Oo0O0:00@ooan) O O0:90A
gogood o HRBPILAARERER YN EYF—2avi
pP3-1-1 gttt buobouoboon
Jdododogogooogg oo O
p3-1-2 oo ooouooooooooobooooonoog
gogoogogno
o00ooOooooooo Ooo0ono
p3-1-3 oo ooouooooobo oo ouogonoog
gogooggno
0000000 U0OoUoooobouoooooo o0 oo

17


Yuki Kondo
東京都立大久保病院 リハビリテーション科

Yuki Kondo
医療法人社団康人会 適寿リハビリテーション病院

Yuki Kondo
17


P3-1-4 OO000000b00ob0ob0oboboboobooboedbgodsemiKAFOO O OO
goooobooooooooboo

oo gogogogoogno googg
1201080 (O) 1100 200 0 1200 100 Oooo:00@oon) O0:90B
godod god WMi=thml YNAEYF—2 3 88
p3-2-1 oo ooouooooooooobooooonoog
oggno
gdgooooopooooooooooo gg oo
p3-2-2 oo oo ooooogo
gogoogogoo-
odgooogooooguoooogo g oo
p3-2-3 Oddooogooogooooooooooooobo oo oogooog
ogdg
ooddooogoooogo boogoooogo ggoo o
1201080 (O) 110200 0 120 100 oooo:0ogooog go:ogc
gogoo oo REHAS Bl 2 —v 7 PR
p3-3-1 oo ooouoooooooooonoog
Jdododpooooboooan goog
p3-3-2 O00000000000000DOO0000000ooooDOdErigeedddn
Oogoo7oggooogdg
Jdododooo oogoooogooog googg
p3-3-3 oo oooonoouoooo
Oo0dooogogoooogono oo oo
P3-3-4 O00000000000000Pusherd OO0 00ooooooogoogogog
ogogoond
oot uotuououououoo goog
1201080 ([0) 130 1001 [0 140 oo OooOo:00@ooan) O0O:90A
gogoooond SMEEREASE UNEY F—2 3 V25 Beiked
P4-1-1 TrunkSolutioneO O 0 OO0 00OOO0OOOOOOUOOOOOOOOOOOOOO
Oodoooogoooogno
oo oo oog gogood
p4-1-2 Qoo oooooouooono
o000 ooogooog oo oo
P4-1-3 Oddooogooogooogooogooogoouogooog
Oddoooogopooogoouo ocoooooouooo oo oo

18


Yuki Kondo
柏たなか病院 リハビリテーション部

Yuki Kondo
東都大学 幕張ヒューマンケア学部

Yuki Kondo
令和健康科学大学 リハビリテーション学部 理学療法学科

Yuki Kondo
18


P4-1-4 Trunk Solution ORTHORL U D D D0 0O0OUOOODLOODOODOOOODODOODOOO
goooboooooon

0000oo0obooobobooooobooooog ooon
P4-1-5 dodbobbboogouoboboboooooob ooobbbbouoooa

googd

gobogoboodb obbooobooon oo od

gobooooooboooooboo

1200080 (O) 130 100 O 1400 000 O0O00:0000@O0) OO0:90B
Ooooo oo RRHIIAY BRI BRREEH
P4-2-1 NewPlatftorm OO OO OO OO OO OO O O Casper Approachd O O [
NPOOOOOOOOOO RN
P4-2-2 0000000000 bbbb0oooUbobDbbbo0ooog
NPOOOOOOOOOO ooad
P4-2-3 000000000000 ooobo0ooooooooooooooooooo
ooooood
doooooobooooooooooooa oooo
P4-2-4 0000000000000 00DO00000000O0OpenFace 00000
doooooooooooo oo oo
1200080 (O) 130 100 O 140 000 O000:000000000 go:eoc
goooo oo BN Y AEY F— 3 R BREER
P4-3-1 0000000000000 0O0bObOO000ooooooooood
Ododooooododoudooooooooouooooood od oo
P4-3-2 0000000000000 bobobobboooooooobooboooooon
goon oooo
P4-3-3 Oo0o0o0oOooooooooooobobooooooooo-000ag-
doooooon ooo o
P4-3-4 0000000000000 00DO00000oooooOoo00oooooooo
oo
doooooobooooooad oooon

19


http://www.tcpdf.org
Yuki Kondo
神奈川リハビリテーション病院 理学療法科

Yuki Kondo
東京都立大学 健康福祉学部 理学療法学科

Yuki Kondo

Yuki Kondo
１

Yuki Kondo
2

Yuki Kondo
3

Yuki Kondo
4

Yuki Kondo
19


2024 412 A 7 BH(1)11:00-11:50 55 1 =55

[BTXBEENw OBELXHRELT EROFERICMITT-
JERER T AR R 2 —
KA =]

AR T ORI B2 BRSBTS, BRRAICHE S T BRI BV TIT R &
Bridse | HEERE LM A D FENTT SN TWDLIDIZRZITHND, 2O TEROF| SR K AIZD
WTERENREINTOD, B2 R L-OBIRIEED I — 3 A TR LT, REIEO PR B OIHSE T
2L TS, HEDNZ, FTLWTE T U ATHE THL, Z<OWE THERE DBIGAER THY, IHRkDILH L
DFEZRTTICESTVRN, o, SR T FBVPRIE T BB 2 BR E 1 BEF D2 B o) /) (1 4 a
7Y 7R SRR L ARARRYZR BRSO RS TR WELIR T D,

4E B E BT ERRS T 5 15022523:2006 (23U VT, 28 BII TRl B A& 2357212 IR, A,
SHEEE L OO HBEE O — b LT RMEICH b LUTEBROHM A A GO T AR LEFR ST
HNTWD, ZOEFNDE R DHELEBIINT LY passive BT THAHEILERS T, Wearable Robot 5445 B.oD
ATAV—IZEEND, 5. xRS TAIEEEBL T, BRAICH LW R OS2 E 2%
SURCTRE A - A A B L OO MBERL GO T, RIS LIX S HI B M eiim 2 Aic it 2045
DDHDHIEAD, £, BT HEFAMTLIE R 2T Tl Bl BTHR2REL B END, ZIOLDOEMEDOFE AL &
D Ciggrm 9 ~NERUTEZ,

ZOEWNOE  RFEDORIT _REEENIRENEE 2 TND,

i PEE

[k ]

SERRGHE KPR LK RS I R 0 s

FROME KBRS # R E R B R 0

TR 1147 BUAR R S IR B AT AL R 3 B

ERE 20 4 AR PR FBE R FAF SRR AR R R BT — S ar B o — 3T

BRSE bR RS T2 — R ER M IR TR R (BRI ED)

(&4 |k

(Gasc-EEE] BMTHEE SMToEREN —=27 =dgHE)k, 2017

[t ATEEN ] — A A AN A AR AR B R | —RAEETE A A AR S RE S S RIS R . AARUAEYT—
varEFEESA, AARBEEEYSIESE . AARBRMRAER TS E | U7 —al S aif i S B ¥ | Editorial
Board of Journal of Neurologic Physical Therapy, BITEALFER FEEEASRAL S EIE L 2 —12T, D 300 LA LOEZENLD
ERHIBAIEARTR A ST TR, ZLDU R, mAR Y MR O LR B 217785 T D,

20



2024 - 12 H 8 H(H) 9:00~9:50 & 1 =45

1 PR E R IE D T REME
A K2 (AT AR PLEARI

i Eh

AR Bk 2 TR IR = 7 T 7 VT SAZD ToT kS, G T — 2%V 7 V2 A MR T
DItz MR, REEN, LEX, BRI, B RIEEYEGE, e =8 T u
ERRIAEE, ERUAE VT —a P ELS A St Ta,

HRUNEVT —Taid, 7V — LV EBUE LR OIREZE R L3 TN T — T a R
RYEETVLOVELDTHL, HEHEDOT VBT A XL (REEOMBEEZ I Z > ObEFLIToTODIRER) 1, 97
BEPEME D SE BTN, BEREO LT HORNDZEND, BRI WO TH AR Sl R E R EY
EVTF— g~ E D,

W E COT VXTI AT —A—ar (ERE DX) BEH SN TODHF T, N RFU DA A=V )5
WERLEREE S B CIR, [ERRERITRUERWV EDOFE B Z 2 TD, LinL, AL R [oT 245D & 57 VX,
WZTE AL C, EE 7 A2 UGEL TUOKZENRHRITHESITZELL TWD, ZOEM TS, 4% OB FHIED
FERIT DX AVYER, DO KREMHETHHZ AR LT T b7a0,

PRI O T T, 2R 2h R b, w07 VAN T T —DOME, BaREOXT
J& L IBE AR ERIEFE OFRERRE D edanE R E | EIRURT TRV 2V, £D—T5 T,
E BN D EBRTE A ki CE DT LITERET 7 B AD N MO S OL T & T —<ThHL, B
FIRIE L ORI 5% B DT D W REMEL 5D,

M AL, EREERIEO FREEL LT DR AN E YT — S a A EBEE L LI,

I PEE

[k ]

V7o ERRIRR. ARG ERERIN RN ERET RS RAL DR o2 — | R R X TR TR T,
Rk 30 4R 4 A NERE R POREEEFR A AFRE TR B, IERERPE M BIEREER ALY T —a BERAM
e (DHE)

BS54 A ERERFPR PR EER SR B (OHT)

(&4 ] A AROIF 72 FICC, HARUIBINEVFESRE LRfRE L, OARSFEEE L IR PA L ()

[ BEMES Y 7Oy T FVEROT N T p— v | EAE

(IR )

Wk 184 7T A~HBE BADRIAEYT —ar S B (P 22 45 7 A ~BIHEER)

BRI ~BUE  AAERIRREYS BE (2ED)

BFI3F4AH ~BITE A ARG ER BRI PRI Y2 BFE (DM4F4H ~FIEER)

21



2024 4 12 H 8 H(A)10:10~11:00 % 1 &35

EBROIEIC IV EF R— g %m EEE5
UNEUTF— gy XEENT

JKES R KRB et B TR R 20T 708

R #E—

JEVIRWRE N Z MDA TE - RS A FF ORI DMEFF D B 25| 2D AN DR PR — 52 L TEHITHR L - ¥ - 415
RSN AIEIE LVDATIE B ANE H ST D, ABHEIRIE, £DRBWITEY, 88 OYLE, FFTEOHLE, AIREMED
TEBRIZOPT HZEMTED, FE OIEIRIL, HEBYER, JRIT 370 & ORSREA BRI 228 THY | fATEDIRIRIL, WFH) 2 B i
HEHRINLEEEL T, iR Daia = — 2 a AL L2V B D B R~V Z VT 522 BHIETHOTHD, £
7o TNBRESIRAFAEDILIRIZLY | D A REMEEHLIR TED, Tox DMEABR CTELHEMIL, AFNOVWIZERES U KITREL
KAFLCD, ZNHOHIKINS NEBRT2ZE T D OREERT T TR MLE L D2z —var LB e m
DLHZEBHIFTELIEAD,

Tz, A ESLUI RIS 2R D720\ R B )1 AR B EARBEAT T 2 E CELV AT b 7 —IT7 4 —ar
TI =IO == T DFEF R—=2ab R CEDAY =740 T 7 I NS R, B THEBLL T VR E
FFOZE LS NV N LRI UTSEB SR 7 A A7 8 RBROILIRZ AL CUNEYEZLTOD ADETF R —al iRl
V== TR OM Ea b A~ —ba—F T VAT ADOBFEIZEVILA TWD, ARG TIE, ZRHDEVFRAITONT
A5,

i PEE

(k2 ]

2005 4 RS REERFBE LA 7R R TR

2007 4F 7% BASIRRL P BN R B R WA S 7R B 2

2011 4 RIS REERFBE LA e Rk e

2018 47 [R B KPR FBe Je it B TR RHEF e R %, 7, AP0 ANRIRIREE Y vy 2 /Mt 2 — R oL a2 iR
JIERIFZERT AT R 2 Hef T ARIHLRIR . ARIBIR S A7 2, T fidUgk, R - VBV SR ORF R BALA TV,

|GIRESNNEE )

AARR Y MES | FHIE B A AR S BANS—F v VT VT %4 IEEE ORB, FEBRFRSC T vr—-
MRSt —~r BT VOREEZEDD,

22



2024 45 12 A 7 H($)13:00-13:50 &5 1 =35

BREEVWELTAIETOANIIEBERBEERELEITA-DIC

O FHERY: A RO BRI IE R

2H E

AITIE, FREGIB O JFIK &L CRIE IR B (PAD) ICEDE O3 @AM L TR, YIrE O Sl b 3l <
T Fo PHERBOZIRAEM THROVAZNE IBFE B ESIVRWr — A DbV ER A, LL,
ZOFBITT ORI+ 370 T T U RIS THT O TNDEIEE WEE IR ERIEFH ORRERHIS
YITHE AN - FIEOBHITEKIFL CODFTREM DD E T, DT, AR LRI SR O EICLD L,
Fe B DT ST i 7 B FRIE AR LS T W BRIk FRfi S L QO E T,

AR T, ZORWABEX | 2 SOMBRRRERELET, .1 DHIREARRAGT O TR
RS B L L= S ik L R SE T4, PRGN (S U CEE M AV B PERR L7z [ 35 AT AT 2 ) &
BT O o B RHERE & 38 B i 6 L O Rr O B ERE ) O BAMR A AR 9722 L% B IR L I I ek
FHELTCWET, 2 DBIL, BRSO ERIEICBIT 58 BB THE OFE T, 22713, YIkmETE
IR LOENEE GBR CTh o, G HII g ES2E | LU TR BT 50 B2 KU T
WET, Fo, ZOFERMBRICINTIRFE BT I, ZhEMEE RO S DI AR T DI ENLETHD
LU THRY, FARAERZ X LW E BN ET,

i PEE

[k EE ]

1998 4 A AfRESEMRAS A JR RO A HBE ATk

2010 4F 7 RURME R E SRR O B A A A (ARG AT) AT

2015 4F A RUBMERFERR SR R AR B

2024 £ BIEIZED

(] BRERILAERRE - P B RE L (B0E - S L TR - i)

(G- HEE]

1) BN, fth, FRIOKBREIETE OB TR EE & @D T2 0 O I LA T N OBHEME O, A ARZRBERYAREE 41(1), pl-
7,(2025)in press

2)PT-OT B Va7 NTxAN EEEEHEZGH 2 ), SR GE-RE), F1Lit, (2016)

3) Akira Toyota, et al, The effect of the Chaining Method in waking with a simulated prosthetic femur on Motion Studies , Journal

of Physical Therapy Science , Vol.21 p65-70. (2009)

[t AEEN]

AASR TH ks BE AARPREEHTS BEEIRR) | O EERE TR E (FIRE) . FARES
wiEtiha EE. AARBILRTS E28, AATEOI R 28

23



2024 - 12 A 7 BH(1)14:10-15:00 5 2 =55

AEXE L L TOEERE

FORHSIR R NRIERER AR (EERER I

A X3

NERRTEORIERIC X 0., EHIC X 3 FEEXEE 0 2E G 235G S i, ERBE CIIESE
BREOBHELZERT IHEL LT, 2hEcoffTdud - (FEEES AT MEERE] 2Hvbn
Too Tz MEERE) ZEOFEZTTORELZZT, FL L OUMIBEAMELEZEKL TV, ZhiC
fEv, FEESUEICB D 2 HI D . RO RARE R L 2(EEXE LR T 2B AL D XD
IC7x 0Tz AR, THMEXEL LToFEXE] RIAROREREEMCHY, 27742 FOEED
BEEICHBNT 2 X S ARENBCELA RO, FESEFE 2 lAabE. ZHRAHAD bR &
NEZRETH D, EELEICHED 2EHEMIRICIE, [HEELEE L CoFEERE] 0fFEH#HcE I »T
NEREHIEIC B T 2 (EEHEY — e R DF A2 RE 32, BEBEOHEMAKRD N5, HDIT/
ERRHIED 0 2 T3, SHEAREXEO H2AHEOFHATH 2 L ZFHEHL 2,

774V OEEDETH B IEEREIE. BEICRRINZETHEL L CoYNRE L | E1E
e, BEEEICE S EBEEMEo L ENRE ZHAGDE TIRAZLERH L, LM oT, &
FERBEOMER L ICIBR LML EECTH 5, iME-3EEORMIC X ) BERBEORHMEZBE L.
774 v b 0B, BEIRESE L oE e E T 5,

JEAEBREE I, BRI D B EFIC X WV FEICESSEENMA b LT v, BIEKFORIZFICX Dk
ETELILDHBDT, BlEHEITcrEd T [EETELE L oFEdds] iy iz v,

W JEE

(] SOl O S SR v 2 — - fHRE. RRE ARG € v & — - EEdeEMRA, Mlthigsa )~y
T —va vy 2 —REiiEE - TR, 2R B

(Et] wit (T —#dEEt \uiE 77 vr— HiEsdREMEe

(G - HFE] OT - PT 7= OB R #fimm 55 3 ik (t3), =#mE)h, 2022

(2 E)] AAALESR LY - Hf, AAREYREEFHERES - NRES - BHF, AR v )T -2 av T
Fhes - ke - RE RINXAY 7 7 ) — RS - R, HHARK 2 =S =3 794 VEETREERS - ok,
iAo £ 5o < VEER - HMEES - HIZER,

24



2024 - 12 A 7 BH(1)15:30-16:20 55 2 =55

NOIZE AR OO ERFORSE

FOR R ERREEFIOR UV T — a2 a2

il BEE

BV 2 )VERF BB LSO TR | EFHEBICEALIERR T, JKANT IR0 EL, makH A

DAZT VL, kk & TeBRE A 2 7o Bk 7 03K SAFRS L TR0, MR CL U 2T 5286 FRE T,

OIS, WA D HERFFHAFLR T <o TWET, ZLDOBBIREDRHLNGIZE DTEEEIEIZH ST Bk 1
%E?R#Zo%ﬁbéziiuf WOBLILEE A,

B ORI A OBRITIE, 672 LAETE O i 2 7H Al 5B P fRE L& H R RN EE T, MR
W (EDZED20) DM o - B 71, MERICE &L, SR L2 O ATRE b HV ET, Fiz,
B URSHE - R EE (ATENE) 12 & L COZRWELR 11X, AR TH L2 T, IR A IHEZ S EE 2
TRDBDHVET, ZDOLH7e, MHIEEAETEIZH > TR W HLRT 7O I I D ARSI, Bk L ow )72
AL THSZENTEET,

BRI, R0 BB Tl g2 — ¥ —OAJEZ XX, ADL 3L QOL IZEEA 5 2 HakH
HoO—oTY, BMEERE BEOMZER L O3 (Wb H1ERK) OHEES. ﬁ%@%r@& ZXBL BN DY
Ab. T 2 RALRT T, 2ED /NEDERE £ T, BT AR AL CTERT BT, FHEA L E R
DTY,

ARG T, NOIZEAIGIZ DS T R AR R T 572D OFHlO—H A TR LET,

I PEE

[P

1993-1998 4 HILHBSL KGZIRRT

1998-2015 F HERBAUNEV T —Tar ki 2—
2015-2020 £ LR, 2020 LD HLEE

(&%)

REHLEIRIE T CRRREE) | > — T s FERER
(G- F4E]

=TT EIROT T BRI, 2020.

[Fa5%]

Mari Sugiyama et al. Trial of marker less motion capture system for young and talented para—athletes with spine deformities. 8"

European Seating Symposium, Ireland, 2024.

25



2024 - 12 A 7 BH(1)15:30-16:20 55 2 =55

B —T A 7 (R BR B R RERH — < Rl D B

PRI BUNEY T — a2 — RNV T —a ke BEEERER

HREHZ

FR 2RI DR, G E O F R RE A FHMICIZE DI T IENRHOETTLLID, FIRTEEZFHIIS
BZLIFTDFHED —>TY, FELEHERFNEE L CODIRREICH DT, TE O T ENE Y72
FRICHDZENLETT,

I HRF 1L B RO A LD AT DN TE R THRET, FEALIINLAL & Hige 32 L ik B i &k B i1 A3 I h (o7&
ROET, FINNDRFFCERV ST OHE | BB NEIREA L /e> TWDIGELHVET, LE LT BN Z R FF
THDIIINOOAEOEGH EETY,

FIENIRFFRE N DME T L CWDRRE DY 6 BT O REIRFFERE DN E U IR LS IV TOD T LN TE
LT L 2 AR T D7D I ZIXEE T, MRE ORGSR IMUT IS5 AL, BRI 2 R R 9 D% RE
MLBLTY, AR A BN R D ZEN TERWIGE I ANy VR — BNV 7T =0 T HERER ., v —
Ry 7R —IREIRHIER T D7 4V R VI TA = TSR LR IGALHVET, TNODOERED B L%
FIWT D7D I0b B R RE A Tl 3 2 LDV E T,

UL ED ISRl THT-0I2iE, *5E O BR 1 FEN 2B T 5720 TR+ T, 7707
— LR E DO COHEENLTERES R ar g | BT a8k, i RO Z(el O HEZ TV ET, 2L T
PRy PR T — LV AR — RO FERL T JEAL IR FFRE J) ORI HLf - BREAL DT 2l —a &AT
WET, 2O —EHOFHII L~y Ml EFHIN TOE S, 2O~y MEliZ1T9 2 & 258 U172 Bifs 1 28R 52
EIZDIRMBHOD T, A T~y MO EBRIZOWTERIAL TnhEET,

i PEE
[FEE]
1997 45 #hZRNIANEYV T —al ke, BUEICED
(&%)

EAUEiHE ) Sr e e L N 7= B o 61N 7))

S R AV Y AN RS P S V2 AN FR

I AR E AN (H AR 7 2)

(Fasc-E5E]

=T T EA DT ST ORZ WM, R BE 2 HR) |

| GAREESPRA 1))

—RFEEE N A AR TRy E P lE | FrEde g fEEE N ARy —T v 7 a2 MR B E R — A
N BARYHE L RGEREL B - WARTAANERE B - k7 AV — AR E R

26



2024 4E 12 A 7 H(4)16:50-17:40 55 1 255

R 2E P R TR E I 2 EREOTE T R
SR ST EE AR YT S B

M7 % DA TREE L, 8 O ADL-QOL IZKEREE L2 5, HTRE I ORI IZE BFREDS A6
FIEEL THARTA L THHERI LT D,

£ T H. (Knee—Ankle-Foot—Orthosis : KAFO) 2 BL TIEARAT B 375 o0 Rl ek B ERLIC k% FIM
DUHERENZHE SN TND, LLRDBE, Z<OWFFENE G HRIIFE THY, =T L AL~LL LTI
N Y AN . e

5 T3S B (Ankle-Foot-Orthosis : AFO) IZBIL TIZ L DY AT =T v/ L E 2 —RNiE XY, AFO
R DB RN S 7o &, AFO ZHE2E T2 LIS IR Tl E O 6] oA OB L 2N iE ST
Do

L2l AFO OFEIZT AT T 4w 7L E 2 — DR THIfiSI A e T, AN R O HE BT EA
ETHY, BEMIRIRIRET UM LELTb OO £ 2L B ORI T 13 D7 | 2 B O %
REDEEDO T L AN DIRNZERHIT HID,
TOLTZiREND, T4 KAFO+AFO EBITHAMTH LB TIREZT U I L LT HHFEI2T TidZed | 2.0
FEFE O F OFEH D IR OAFFE0A RIS B LIEFED A ST D,
L EIDBE #1#H Cld KAFO-AFO OV F L 2% | FEHIZ R 2RI LT,

i PR

Qg |

2018 A% 4 A M NLATBOE N BCRCER LR Bl B B LA R U YT —sar B BT

(&)

B (REERT) . 3 FaE FFERIERE . NST HMRIE L RIEEBEREMEE L, AARBRBETIANEYT —var 7
PRI T, REERE L L (RzE ) | i ZE R AR

[Gmc]

EG RS, RS, EEE OBV XIS LD T (R EEE QOL D&k —MzE % bk N HED 1 #il—: JSTS
2020;1(1):106-112

S, FEEE, B ER. BORE X E MR O S EFRRE B L ORE ALY 7 — 2 a ibilc sl 5 T B L JF 3
Bofidh i, Fpik i 2021;9:16-22

G, EEEM, M. CREFRRICB T A AR R ERF IR T AR THREBEROBVM A, B ARZE LR
2023;39:53-56.

[E45

TEF R SRV RARR — B FESEREICH 20U T—ar Ok 07012, —inEs

UNEVT = al Yt RN N T v il

ZEHF YAV T — a2 133 - X B O First STEP W1 COREEMNLDOMND  CEDAT T HAR. AV A a—4E
[+ E)]

CORABOSS HRTHEEE A

bin
[‘-p

27



2024 - 12 A 8 H(H)13:10-14:00 5 2 =45

3D UL NEBHEDTFAU bR S EASROBE S LR

ESZFEEZUACVT = ar o X —WF2EAT 1@ akik 2B 56 6T

w1

ARHEHE TIL, EEDEWHTe 3D ZUVUNEBE DT A ATHONTIERLL , tR AR B R Lo I im A HE o
T5. ZHUCTKY, B AREEIRIE LN DORRIRRREROD T TEED, WEE Y H OATEEREE 2 M IR 26
AOBEBESEERLIZD. ZOPEIE, BAEEROMAZEZB T 57201 AZ LT EIETHRVD, M
BRI TH A Al K22t B A BT 7.

3D FVRX, FEME—E T OERTHEDNARCRERLEERE ThHD. fx RBlEIERHLT T, I
BT AIES ) RO D IRRISTRR A AR L H 3 5 A C R ER R O IR AN, 2008 4 B HARATAS 20 B 3 45 K
LI Te. ZHASBEIC, MBI EIUZE S <R i fi D B E ORI 2O FIESE A IS LD
272 o7,

FHIIINETIS, BIEERELLHEL, 3D 7V 2 TRYET S H B EDOF VA ANIROMHA TE. #5
DEVET D E B EOKEEZ HTL, #ED—5ITZOEE, —IZLELT 3D 7 /LT 5. bbAA, FE
ETORMEL IR THMEC U R E R EE CEHT20, TN ETITRWBEEL EBLTE5. W H L,
ARAE- R - S BEROIRL, T P ANCRIET . o2 BEdERIEY — 1 72o7 3D PV HDORET, &
DY AZ AT 1 A &g TR,

INSTREBYEOT VAN, 207 ot AN #E R v O I KBNS RR OB R L K. T
LA, PATNPEL AR N LNy, ZORFEMNIVEERIC/e5. #ERELC, BB REEGICHET L2 —1
DOREZ, TEEFE LM T2 O EEMENZELIZ /o7, ZOZRENIE SR B TS
ERTLHEFTHY, BARE I+ ENERET DL ERHD.

I PEE

(k2 ]

2009 4E 10 A ENIEEZRUACYT—Tarbroa—Wi5eT @aisasbi i g a
20134E 10 A A fatbigsspigER

2024 4 [ RAEIRBAE R, BEICED.

A 3L - EFE]

Liu Y, Suzurikawa J, “An easily attachable measurement system of joystick angle in a power wheelchair using IMUs for maneuvering

logger.”, Scientific Reports, 8520, 2024. ftt.

EEESba 1)

E @ AHIEEBE O )T 7Y - HAERICB oA B R, RHERREEME SBIR 72 —X 1 IRERSR HM
L8, BAGEE EEF SRR ERREMRESEE SBIR 7r/Ihvx—Tv—, .

28



2024 - 12 A 7 BH(1)15:30-16:20 5 3 =85

SRR RS

BRpRIE O X A= T 4 = PERDOME B A T 87705 E

BURD B FERIRITIBN T, SR LA ThI bSO OCHANMI AR I R AR E R Lo > TOVET, B
BT, Z OB D ORI 72 B 5 S IRF SN D — T URREL T (M) = — OB HkIT H
WRWELSAFELE T, TEREE L R OEER L LA 1T, BERE L2 TR O /RO FIZ, Bk
EATIRH LB LT DE | EBUEL TBY, ZOERBIZREEIN D BENIRFUERZ AL OB LR E LILEE A,
RIEFRE TR, 2O e B2 CIR T 2B R IE L2 BB E L GRERIE Z oo, = v=T7Ldkz,
TP TR B RRE A YN0 T 7 B R L ORENZ W CGERL T, ZOMEN, 2IE — ANOEDIcE
STHT I — BRI TEoTERDTLEHFL, ZLDOERD IS INEBHFHLL THVET,

JE R TIBRGER GRAUKZ R ERE MR T2 R e AE R 0  H 0)
AR ME(ENLFEERV AT —Sa v X — e AT fE ki e B 58 10)

AT NEPRIORE (ROUR R R B i TR A e

W5 = (RSt B AR EWFZEET VY —F - as v 7R EY)
JI1EE S (Front Act #REE4t)

29



2024 - 12 A 7 BH(1)15:40-16:40 55 1 =55

6 2E tp E DT LM EHRARAT
SREHERI R VAT o 0 R

EF]

MRI Z AW TN O F o b =7 T E BT DT ENARETHY | T ICL > TIRONDE BAEL A th i
EHEREL D BIR AR A LT & 132\, £ DL IMEBR O BRSO RE IR O MITE T HIZ R T2 D TH DA,
BATRE I EDBIFRICAE B LIS b A0y,

265125 D A4 7HE 77 (Functional ambulation categories: FAC) Z WA ZEEM L 7= CrE. ok, el
s, —UGEBNEF | AR OBERRENRIER 6 » H RSO TRE N EBRLIZESNTWD, — | iz
% OTEEE TR DO RESTIF e BB FRERME O ERE I TIK AL, FAC LRS- LW iEb SV,
B BERRMEDS STE RIS L CHO RSB T0 R T B NS B DBIN S EAFAE T 5L b, LA BB kR
ERRMEDIRAFE N HIE TH LI LA RET O EGH D, ZNHD I, IMOHEIER 7R B EFR A LBIT LD RIR
BT DOIIEL TIER ZOHAO—2L L T, BRI T DM rTEHY 2L (12D EE S RE D
) DEENE 25D, FEEC, Ik OB sEr B O MHT I L0 | B EER O FULATEIE BRI E 721
FEREOFLRTEE], EEYFTE, 4L EE | PR E LOBERERIBE O EE DN IR BRI RIfR T2 e
HHIVTND, ZD7 | BERERVEEREIEDHERF LR OMEESN AT LI Lo T, RN TRE ) D ST
DA REMtED B 2 B,

BATIZH RS EBO TN L > TEIL TWDd | MR EAITRE & BIR DT HZ LITIREE TRiThIE7
DIV AR TIREDND AT B ZAR T L m DOREE 72U,

I JiE

[k ]

2015 4 [EBREFARALRFARFGE EFRARALEITTER BP0 B SR
2017 4 [EBREFRARALRFRTFGE R AL IR BRI B HeBdR
2019 4F fa ] [E B PR AL ERRE BRI AR HEBdR (DFHT)

2020 4F  [EFRERAR MR PR R AL CRE SRR JER EIREAT | PR ANE R O KRk E i =
2022 4 A FUMRRERI 2 KL UNE YT — as 20 AR AR
EIRESNNEE )

2018 4 HABARE LS REEA

2019 F HA m=a—mUnbV7—var 8 A

2021 4F  H AR ERIE S B

2021 4 AARSUR LB LS SR

2021 4 fE R B EARIE L2 SRR A TR (2023 4 6 HET)

2024 7 ta MR E R LS R

30



2024 - 12 A 7 BH(1)15:40-16:40 55 1 =55

R E DBITEH RREIR ~ B ELREDEREM~

HEIERRY: (MR SR P
Kk BE

—AXHINT, o7 B RIS B B ORI TR I - IR I 72 B BE PR IR & o T IR MR B D TR0, A& v

AIVABIOVETEO BT 2% KT 28N HLTEY, I8 World Physiotherapy @ Advocacy (2% &
RIEE SR IT DI TS, [EE N AR 2BV THEIA Tliel, MoK EORAEHFIER T ART AT
XFEETRHIOT0I 1 B 30 SRR & s B (RIS E) (23 METs, AR BE A FEITHE ) DREfRAHE
XN TS, — T, BITRENIDME FLIEMZE 12> T~ @ R B B IRTE B O A TIZ IR B A fd , F~
D[ HRBABE O 28 2k G L UTo A Tl TIE A LB O~ @il B S AR E &l E 1 A 10 431
HIZRNZ LD RSN TS, E2, ZOFREICB W TER IMET201E, BHTHBE ML TW2ELTh, kA
ATIREEDS 0.9 m/s Z FIEIDMEAEHE IR, Hh~m@ il S AT B S AR T B LB LR F L~V OfEEZRL T
7o TChD. LTehio T, AT HNLEDRERD - TRAMTHRE OB EZ M HZLE, MArfEo-+4r758E T
DHRTEEN EOFELRIZIRD, IEERIREDOHERFICE T2 mMEE A TNDEL B X DD,
Fio, T~@RE S IRER ORI TR EER AL T OBITIEE SLH TIE, INEVT—ar DIAAOR ] O
SRS ARTEE) (1.6~2.9 METs, ML TO A HAETETREILP oDELTBTITHHY) DL 30, TOBRDOHITH
SLEOWEIZ T 5T HRER T CThHHESINTWA. L3>, ABEAETEE AIRE7RIRD AL T T HHIIT T
[ 2L B D38 E LI PR C ORI 22 2R3 2N EE Th D, S RN TH L E R EOWEL HigL722E
BIREN T R EMERIZE DRRICBEDLONEE 2, SOICHERBITIEELA T OMAEFREICHTLET
JBeAE B2 IR C O S IRTE BN D FEEBI 24P I+ 2,

i PEE

[FEE]

2012 BRIV T —Ta ik (BHEHFER / Y AEY T —ar)

2022 B EERR (R R BRI TR

|GIRSIESMEE 7))

A AR B AR A e RIS ORRRE AR I 2 B 2 (EREHEGERT (HEalth Promotional Physical therapy for Stroke survivors)
A AR 2 P

A s B R i 2 Sk A

31



2024 - 12 A 7 BH(1)14:10-15:20 55 1 =55

[EEF DD B ML XEBRERBE R A O RIREIZKITS
SR~

s

BT AR PR R AL A

RS R

HPRE LSRR L, SRR TS O EFEAL PR L, FEEECEE I (LUF, BES) O4F &
OH LA SR T D72 O (LT SCHEREAR) OBRFE X OFINE O R8T E Y FH LR E 4 o7
SEERGEL V= )& ThHD, LN LBUE, BEER OSTHRHER0 BHFE i O K AZBEI0 2 B fa Ak 7 P
ITEETHIEFIZIRLN TN D,

JEAE T LT, BEEE OATE R O H L& XKAE T 5720 O ARSI O BR% - FITE A 22t 452 2% BRI,
2009 FRVREES A RS EA R F A E L C0D, (1) EEFEE O B SRR OB I35
Bk, (2) ==X —RvyF o7, (3) BRI/ _N—a A\MBRFEED 3 DOFH¥EL
1ToTND, Fo, 2O FEZ MBITHED ST DR A RFT 35 BT, 3 DO BRI tE EhE L
TWD, ZNOFE K OO AT, EFEDH 2 5 L FRIE LD 2 \ZZWHIINTZ20nTing,

A RO LTI, Thb 3 SOHEEDORD ST HREENE, 2L TUATL Tl A TV BRI
R, ZUTA % BRI TEM T EDOBOMAIREEFRI T 5, IR, ZLOBEFRE LD, 203
FROFEIE CIRHEL T AZEZ RWICHIFFLTV5,

Pk H SRR

I R

(]

2022 FE-JEAEG R R EHER BEREBEAT SEFE B RREE @Ak TR

2022 SRR mElntt Gt K EFER

2018-2022 4 HURKRFRFRE HiESf R AR, R KT Skt e FTme e
2016-2018 4F [EFREREALRT: HREER T EERETR EA
2015-2016 4F  [ERREHREMERT REEEZRTFH EREETR B

2011-2015 4F [ESLEEZFUACYT — a2 —F5eRT Ak EsBaRar 5 e
2001-2011 4% {E¥FIE LU TRBE. fisk, [EESOMKICHES

[&#&]

b (FEZEHR L) 2015 47 (& b (REEEEE ) 2011 4R, b GES@EAET) 2005 4, EER L LRFFIUS 2001 4F
EEE )

1)Mio Nakamura, Kohei lkeda, Kazuki Kawamura, Misato Nihei, Mobile, Socially Assistive Robots Incorporating Approach

i

v

Behaviour: Requirements for Successful Dialogue with Dementia Patients in a Nursing Home, Journal of Intelligent & Robotic Systems
103(45) 2021 49 H

2) Mio Nakamura, Kohki Okajima. Yoshio Matsumoto, Tomoki Tanaka, Katsuya lijima., Misato Nihei;Effectiveness of Continuous
Grip Strength Measurement Using Social Assistive Robots on Older Adults at Home. Journal of Robotics and Mechatronics 33(4)
719-729 2021 4+ 8 H 20 H

3) Mio Nakamura, Nodoka Yamauchi;A case of effective usage of a weighted blanket for a person with severe dementia,
Psychogeriatrics 2021 45 1 H %

32



DES VRY UL
2024 - 12 A 7 BH(1)14:10-15:20 55 1 =55

XERGRELRET D2 —T 4 X—F —DERL

AR O BTSSRI B 0 2 BRAE A H AR L T

SRR KBS LERIRR ARk
T =B

XERERIE, REEFPEVLZHEARGEZXY, EECSN 2R 2 720 IChEAR R 7ERTH
5. FRHCES, MExPIET xR EOBYTIL, 57@# AN O IC X 2 /i AMA R D RSB L L C
ECHEY, SHRERCEMN TR X2 MRZ IR 2 FAEIML CTw3, £72, ZICBEE L TR
T © b MRS OFERH Z K 28 L Witivhid 5. 24 TlE, 20X ) BRIz Lo X
IICEEINTE L2 2EZTHI v, REGDORFEIL, —&RIc, =—XDFEA - #lH, MX=avx
7' b ofR% - ixEr, BUERZE, UM L EHE, KR, BEOFEZWS, = —XDFEH LT ORI T
1%, BEEYFEHECEEFTOHEICH VIR EEELEMEZ EBECEDL Y, AR L NGEZ Lars
FEERFE 2T o T e TRV RWIHRERBHAETE 2 ¢ EZ LN TS, £/, FEMficE, #E
B2 — 25 H L CHIRBIMGE SN2 5 85 H7p EEGEFH (£ =& —FFfi) K287\, EiEFEf
Iit, BeEWERPY X7 ~DlilE R Y, EXNARAERESEICRZ LS ehs, HYEELR S
EHEEA TR OB 5 3 B ER AR TH L. ZD X Hic, ZIBERIIELRTRET, FARhAFLER
TEIADBEDY ARLEONTEDDTHDL. ZNEF TR, ThorxFEHRTI-0ICRDEER
DIE, [Z2I20HDDRH oL DI ] [Z50WIbDHH-726, HOFHBEIALIFL THELRD
TEZRWVD] LB HEWTHY, EFR—2 a3 v Th 3.

FEHEOIE, I CERERBERICEE 2 KE 25 = & —FHli o FiE L' = 2 — i & %
KT 2 ANMOEK 70 77 L0FEZED TE . SBITITETIE, BFE L 72 XIS 2 Rk SRRk
g 8L IC I T 72 AR 7 ' = & — GVl T i R O - — 4 TR ICEHE 2 1T 0 2o o KR Y — v
ZHIFEL 7. —J7C, BAFE L 72 SRMEeR C B9 5 S 3Eike .,  BEEMIRE I X 2 HY IR DA HE(L 7 &3
EL o TE Y, SREERHAELEZEHE L, RN AT AV I T2 a0l E ks, £
7o, B LEOP CHFEE LB L DBRIIEL & 2 ERIEEE 2 RkD b N2 5, BEMEE 2 OF — L
T7a—FOEMMRTEL2a— T4 32 —Z = AMFE LA LRV LR REAFHETH L. Ay VR
VU LTIE, HEEEE LA IEEESR ORI TR HOERZ LA L, RS AL 0EG %
ID I LV W EEF = a v 2 AT 5 EREEEMRZEL 720,

33



W fi

(]
2024 - HEKFERERE ERI T RIIER MRS A S S
(2019-2023 T 2£FFHEME T oA R GEES). 2018-@Eih & S48 & W S BRE %), 2024-% RRIE @B LA € » & — ).
2024- TG SR T2 GR%) )
2019 4F-2024-JURURER T HTHEIBAIRRAFERE  ANRIBREE A %
2013-2019 F-HUEURERERE  HTAEBAIRIEF e R AN RIBRE Ao G
2007-2013 fE-HUR RERERE  LERER B
2004-2007 4E-FAFHK R BB T240F5e R (COE & EWf7eT)
2001-2004 4 EFEEH ) Y F—va ve v 2 - HREIEA

(& H4]
it (T5) 2007 4

(G - #H5E)
DER, HRIEE, WML, Ml BEERE, BEEALIEERERAR - T A A -2 BN Tr T LD
BHFICE T 2092, JEATHBIRI2ENIIE R 7 — & X — Z, https://mhlw-grants.niph.go.jp/project/169720
2) TR, B B @EREE XA T 7/ vy —, [Ein#Es Xt BT 2 iat 7 —% v 77— 7 idkE,
HARZEY 2, 2024, https://www.jpn-geriat-soc.or.jp/info/important_info/pdf/20240614_01_01.pdf
3) TIHSEE, PEIS—R, AR, ARG, WHEE, QEBE SEERE, EEE O KRB IC BT 2222 —3F
flio7=0DH54 ¥ 7y 2, 2023.
http://www.atl.k.u-tokyo.ac.jp/wp/wp-content/uploads/2023/06/Guidebook_R4_HLSRG21GC1001_ATEvaluation.pdf
OFFRE T, TR, L, Hrhi T, LR NENSC ARG, BN ESEE BARiiiicB T 2l T e Y
7 b 2020 MEE, @EE % X2 5 HA & iR, 2021.3.
https://www.ndl.go.jp/jp/diet/publication/document/2021/index.html

A
=F

34


https://www.ndl.go.jp/jp/diet/publication/document/2021/index.html

2024 - 12 A 7 BH(1)14:10-15:20 55 1 =55

BERBARICEEDDINE YT — T a BB E
L R SRS A U E )T — S FH

GHiRe Es

D mE b, AEE A D2, Ry ME, BEE O, ER DY, R A
> 7T DOVEREBG 2 E DIEIRNGTEFC, NFAROME, WERITENOOMAL, EFEMEDIN 728 Dty
AREA R T D FTREME A AL TS, LnL, ZOIIRFESIEEOH, - EICB N TUL, BEO=—
RERFED T —ADIA~y F PREREIIN TN,

Yoz —1% 2020 FENDLIIERR Y FOBHSE - ERE - B K DT Ty b7+ — L (BAETEE) ICSHEL, B
FEARFELEHE L TRk & 7o S O A RO - REEA T o TE . Une VT —ar Pk (BRRE L, 1F
kL, SRR L RED) O&RBIEL TR, RERICEFORGAFERA L BT, MISEFERFT 260
Z ORI T DBREE A~ DL FTREDN EIDDIRFEEATIZENBEE THDHEZ R TS, ZOFTFiEs
LTI, BLELOHESERE 2725 Net Promoter Score (NPS) R0 —H )5 0 2 21 9-% System Usability Scare (SUS)
RENDD. BED=—AuMOPFE LN ZE O RERFEMIT A — Ry F LT, ==X —ADIA~
v F ORI A FT- T ATRENED DD,

KR VRTYLTIE, Yoo —TIileolokk 2 2B AZRBIL, UNEYT —a BMRO&ZENZ DU
TEZI.

I JEE

[THIEE]

1996 4 i FORGEARTAE X (BB EERL RS WRbe U e U7 —va B AT

20004F  [Al K22 ST A G S e (BUEA T2 0HRE) UNE VT — a3 Bl

20054F  [A) R ZPAl AR S (BRI A D) UNE Y 7 — T ar F)

2013 4 ENZEHERMIE 42— FEREEERH BEERE T

2018 /. ENLRFEEM LY — INEUT— ar B BEEE LR

2021 £ [ENEHEERMFEE 24— UAEVT—ia B iR EE BECED

[&#&]

Far=7 T AVfRE L

[EF]

[FRAAE IR LR RN T 0D N IS L OGN 3 ~ D 348 - IEIEMBIIT AT AR T A 2022 ) 1ERLZE B 2 CRIRE -, FRHAF I,

R, A —BE, SATE ) . RAVELIRE R E O N B L OGEEI#EE ~D 35 - M I AT ART AL 2022.

BB AR GROR) . 2022.

SEFHFFUL, AR, KIRE T, (FREE AL, BERMEES SRAED ABLOFEE - ML ODDOI N T —var~v=
2T NV RRBAET AT A=A (B . 2022.

E R FERIICEL Z— EBIHE A AR (NCGG-HEPOP) {EskZ B G5 8, aiiS i — 8, KINE1, (FREER, JIIF
HEAEML) . mEE D7D DIEEIGE A AN HEPOP-¥ FBIEE) - JEB D AR R BELLFR T AIREN A= 2 — T2 B, TA T AT A
Wi (RRT) . 2021.

[FERTEEN] ASAEETEAN SmREEEE LS HFREETE

35



2024 A 12 A 8(A)13:10~14:10 % 1 &35

N—F- NI TVT 4% W= R EE I OBEARL T E

LS RS INGI T ko

Mo BA

EEEN I3V CRURAE UL, G50 BRBE DML RE B L, KR 7o i Chid THEREHIED
D, N—=F NV TVT ¢ (VR) DEAFIE, 1R AF SISO CHARA R R N B & 2 FH 9 D0 F2 (B 5 E B
T 7a—F95 BT, REFRRY—/LTho, AT VR O, #E8E kT 5700 — /e T
b, EWHIRE DD, AFEESRALTIE, VR 2NEBNHIEE O BREC, JEB) T E O SRITKH L TEDIDIZHBLY D
DNTONWTE X DSR2, B8 Cx5 VR OIF AL, Biicon b ol cord—7
AAMEZRD - EHZER0, RIMDOFSNDBREAAEMT 2728, MW S5, 2D—7, BATE AL OEN
MG EIRORFRIENRE, VR 2L TIIOMELH 5, BUETR 4 OFFEZETIE, VR ZEB) 7 O SR I A
TIEEHELTMERREE LT, [EEnE OB TREOFIEE ) 1m) ) 726 NI ARER S & D)t SR Offi ki
B LV DOFBBICHAA TWD, RFEERRUETIE, ZND2 0D FERFIC I -S%, 77 /my —LidEd)
BUZOWTHE D& 2 2k ~5, ARFEEHRMED, VR ANEENFE L T O REMELFREIC O W TE XD —
BhEZUTsE VT D,

i PEE

[k ]

2003 4F  H A ARSI ZE B

2004 4 DA —H— /L —RF(WFF) FEMFEE

2006 4 L0 H AR B A R ERFHARTZERL B 2, B 2% T 2015 F DR

2020 4 4 HIZRFPA PR U S R A H)

(Fasc- 5]

[ By R E) S JN T RN DD Ay —7] (2008, =fmE)E), NEE) RO OIS MR- RBANLDAyE— (2013, =i
J5), TEBEBAT i OB (2015, =), [MRIRI LAY T —a (2017, —E—7—)V) |, #5208
BEARNEARZ DN (2019, =HaESE)

(%4 - HEamiEEh]

AARE 2 TRE DL BEFSEIKEE S, Journal of Physiological Anthropology, Editorial board, HAAR—Y LA,
AT AN ZALFRF R R, TAR—Y DEAIIE R E R, 5 29 [A] A AL B AR E A AT KRS U R B, 3 45 [/ A
H A= RS FATER

36



Lt
FERTRE R F M2 5 & BB DT 72 51

SN K —
IRE FRAHR

WA, VT 7T NT NAARY — =L AT =13 XX 7 F vy —72 8 n— R =T HifFO#ERIZEY, HiK
B O T —ZFHAD IR A B BNAT 2 DI »TEIZ, Fie, ZNDHOMER CRLNTRR 2 7B R
T =2 ONECH B DA T N TVR ALY TR =T O HER, ULV T — a R AF LA
ADFEILTH KETR BB E D OHD. FEZ, HERITEREARBREE CLOELNIRDST2T — 40, UnEY
T —ar OREREHEG THECT<Ro CTEAIE, BRICHIT2IER) 73 2 38T 2BRICHb BERBERA S .
—J7, TDIHRVTIVIRT —HIZIX, k& 72 /A XM GEIERINE, JEEEMARY) NEENE5.

ZIT, AFEERAE T, kA 2T —F OIS ARSIV TODIERIZ R RIIEAT I DU T, BB m
FHOT —Z~DIERAERIEZZZ TR T 5. [FFEE, 1RO FE GEARKF S JE BT 72 8) 12,
K& R AR AT 5T —ZIThIGHTCE, KR —2 OB/l s i CE D ATtk nsdh 5. 2o
78, S, INODOFEEEAE DY Tix 727 — XA T 2L T, BRI AER 7H OME, v7
EANBE D37 =< U ARAK L DL AN rEEIC 72> T EBIRF S D,

I PEE

[k IEE ]

2012 47, AARSEINIRILES FeRIFFEEL. 2014 48, #hA3)1IR5E RRAEBIEL. 2017 4R, #hZR)IIRS: FREHERUR.

2020 ALY AR R HEHR.

(i sC- E5E]

JE K- 22 (2021). FERIERER TR L DB ED B ORI LB [ - AR —Y B A~DIGH . AT AG = XA FRGE,
45(4), 227-238.

RE (2022). EARIGHRDELNDRFRENT — 2k T DIEMIGIEAT O . 177 — RN 2517, 49(2), 83-92.

RE (2023). Hn5E - RN L IEBNHIE (16) RS AT AOIERIGIE: T O BAE L. F74%50%, 4008), 739-748.

(%44 TEE ]

ANLERE 2 5 S S IRmits gd, BEFHRBETS ta—~vrata=r—ia S FMEE, (4

AN =ALFE TR, AARLERODIEYE S AARMF ERIENRA.

37



2024 4E 12 A 7 H(4)16:50-17:40 55 2 =55

WBEA T HBERIINABNERETESZL

EREANAFHES BT —aldpmbe U T —ial®

B hit

PIET TIZBWT, UNE YT — v a MO E IR THEE T, FH2, BROFHEC/ o= e
— VT NIEDIGE LT 238 T AGEHTIL, U PO Lo THTHONE 3 DORAT v A IZEAE Y TT
iRl E T,

FT. BRI OIRIEABLE: R T2 28 T, #9IE DIRSCILDNY, PR ORIEZ IR L . BRI
DNDI I EHERI L E T,

RIT, BEDOETERRDCTEEIL ~ L 2 fER L S ) RO BIMR AT L £, ZOBR, (KR53 70 I & 241
G T OZENEELNT T, ZHUCKD FRIE DR A ZR A E TE, BARAY2 7 AGHEIASL THIED AT RE
EIRVFET, ZHUTKY | RRZIIAR M EEZRIEB)HIR A B ZEb T RET T,

INH—HO T AT UANTRO BRI S B2 e RIRITE N LT RIE 7T D7 7 a—F ThoHeHE 2 T
WET,

i PEE

[k IEE ]

2009 F B ERBEIAEVT—vartr2— Al

2016 4F  ERFHUT (Bl HATHN L KF) Kb 18 LRl A 2
2017 . EFHEAMEBLHS BT —aldmbe AR
(&%)

fE £ (BB IE)

REB A L (A

DAV A /= VW A

R aRTEHERIE L

(Fmc- E4E)

A A 255 25 % 1 5 2023 4

PRIE DB LT DN ATE IR LIS KO E DI L DR R FE AT 722 L C A AFE S A HIR T 22 L JalIcV W e o7
il 3]

EIRESNNEE )

V=TT ear A a o MR B

H AR A “7- 2 B A (B ot 5 2 RS A

38



VURYTIL
2024 4E 12 A 7 H(4)16:50-17:40 5 2 43453

TEERE THOTOIZ PT A TELZE~RELHOIBR~

—MRAEENEAA —T 4TV —=FA47 S FNREREE T T FHEMH]

PHEF BRI

A HOEFRBIGIZEWC BE T2 BELTE RN DDOE NG —T 4 TR0y R ER Vv a=r T OE
BV ZASINBNDEZAEIR>TNET,

—H T AEETONERRY —E A% Z T CODENHE & s ORI IIE R EV AT Z2H L TNDHITHD D
HoT, R ES D BRI Tl ChHOLNMEBIL N LWL T 2N Ay 71358 TRIIZ D
“C%fp*%%/ﬁﬁ)é‘b&bfﬂ RN e O ET - AL OFRRA WV THEE) A B (B a— Ty ar i
Ny R« BNTE) IO LN L 2 QBB ERICIOE S ITHIE AL, SIS #%TF
IZEDSTLEIT —AND 7272 NI TRV E T,

ZDETRHIHID D T2 IRNRINT | I CIERN T 2 (TFIR 7T~ 3T v — RS 75 |ITIE S E
YAZZDPRTUn R, JVEWEREREE (B B IR T) OO Tch —FEIE 2, NANTIE <L
TEDIENFARE—10 58 TR % RE L Q<7 BRIE L OBRE ARSI E TEHI LTS W
LS TEYET,

KRRV LT, bR sk AR EDOSESERFEIRD S 2 LB RAHTEELIZH REFZVNIFLET,

M
(R 2006 4= AMNZATEOE NE LR PR R R L 2 —

2008 4 MSZATBUE NE SRR e R =R 2 —

2014 4 [EFRIENBF S BOUWRRE/ I MR R -5V O S &K

2019 . RFL@F—2TV=v7

2022 - —AERVEANA—T 4TV —T47

I3 it s = JIFi|

[ &%) B ARE TR e AL e T8 - & BRAT

HARERHE FUAEUT —a BaidE -

H AR IR %%%T I — LB PR E L

3 BRI R E

[ = -%%’%1,%%%7“~x%s?e (2725 | BRAVERE DRV a=r 7 s HNT ~DOBEDOF R TF A —K )
—2,36(1):50— 68,2020
N7 VT DT DI IE DAY ALY T — 3 IR A Monthly Book Medical Rehabilitation, No.271:78~
85,2022
PRIE 7 TR T 5 [ HT-0EIOLS L | ~OR A, B A TRIE ¥ 575E,24(2):122—128,2022
[tEERTEEN] A AR Y FRER. AAEREY -f%/fﬂ’mﬁ e =

39



2024 412 A 7 B(42)16:50-17:40 &5 2 =55

BB T T D HTART AL DB

RS = F 1WA E VT —va B — i M AR 3 70

B F

PRIE TR 27201203, EOIIR@aH B (N | =y LA BT 7y var o) 2L T, &
DX T (BALEBOBE | R F R 70 &) 2 a3 AL T ZER LN, T2 2 IEYR |
TORN WA B Z T BT <~y N AEE LT 2 RS IR A A T D eI %]
HIUE, REBEAATVRNROYLH L T 4 — LD~y N RAE LT 4 RS LIS HE L § 58009
HIEbd D, EHOEDOMIETHIEE T NEHRTXHOTHIIE, i EOEESCN#ELEAHRDOKRESEE
BLTHREEZRIRLIZWEZATIEH LM, #HENEAEL TS TRV BT 28R 5800 )8 25 H#E
STV R TR, BER OB TIX, #8IEVAY Z il L7228 S 2 R CHIFRL 72D, AR B R ADOE A
ZEDANTZO LD G B PRI RIEL CODIENZ W, TARTA L DIERZM IS 228 THllE 7B o
B B2 B ATREMEN B D, WART AL, BESA (FIAZSA) LEFRIEE OB R EZTIETHZ
EERHPELT, T T VRIS ERMARFIETIER SN2 THESE 25 10 3CETHY , I8 TP o0
ARTAL BN DOPFERINTND, R VRVY LTI, HABEFESNRBELHE T - EBITARTA
v O ESETHETART v 83 (FARTA L HERROBG THE LT WIS R E SR
ISR LT-H D) BN 5,

i PEE

[k ]

2003 4E 4 H UNEVT—awr X —EEG AR

2013 4E 5 A FEHG = F I BT — Va4 — il i MR iisk 9 SO R R (BIEICED)
(&%)

B E b () v —T e T s b

ETREE =)

HHE T EEAART A — 55 5 [ 2022 FEBREE (2r4H)
HREHART 7 —H3IR 2023 BEARAL (5340)

@RS )

HEIE T EEAARTAL — 5 R U —var REER
=TT VRS IR A

CHR T —T A T EERTARTAL 2019 VAT T AL 2a—F—L

40



2024 - 12 A 8 H(H)11:20-12:00 % 1 =45

BB OBFR LY ROEBEEN, BPRELICHG L

NISMENENT 7 /2 AN e AREER

e HE

i E R ER OB SLA L FiR - TS OAHEZRE T SR B (T e —EE e, ) 1T,
FIAFE QL EEREOMER: - ] B, SHITTEECME R THOLL T, BEREEHZRI-THOTHD,

— 7 ZOUT A Ba 220 22 42 I D ARNHE R 957201213, Ml 2 O B RECRE AR 7RI 1%
MmO e AR THHEECERE RS FIAEOFELEI N TOLIREBICHE A LA HAREL, Mol
AT 5ZLmkobns,

DA @b EIT T A E T, 4%, 75 Lo EnE FIGBHINL  & 4 2 X0 EilnE OME
ROV, FRENIE i i O NN, BEEFE O @b AT T35,

JEAE G ORI PE S Tl DO LT S ARRE A R 32— DO FE L U TR AR E ST, B
L YNDEE- 5 ANNYNE-J7 % AD) 1 Ta s AVNQAVR

ZOUT7e0s tE@AE B B (RS RES D LT DI N L, TG TENRBH A/ N T 2 Ml - B (O I o TR
D5 LI A AR NDOBRROREFE T TA S — DB INGG D NAT 7 -0 —T 2 Db uT AR ANDET
FEREZ I KIRIZIED L. ADLXCQOLDHERf - [A] LIZEIZEANL DL ONOBLENEE CTHY, B (Fi#r &te)
EI i, INEV T — T al O RREBAE - i 8 2 OBMRMEOREEL MFROILF TR AT RENZD,

A CIE, EHEH B OB & OV R OBUR ERRE, B RIE LIS 5 FMRIC OV TIREEL 175,

i PEE

[k ]

1988 4 1 H  [EISCHRAR Tl BBtttk - g 3 M (BLARALLEFRRAR) | JE A PR AR R 5 (B A 00 2% C
199342 A WSMHIEANT 7 /AR 2 REFICES

[E2eZ8%]

IR RAE AL B - (R B ST RS Rk R

SRR B (F U D@ AL B G- IRGEFE A b0 F e HRk A

B L — - FEEE RIS & BRJE MM (NEDO) HiffiZ B

H AR E IR 72 B RS (AMED) FREERFMEZ R fth

41



2024 412 A 8 H(H)11:20-12:00 55 1 =55

EHER R ORI W CEBRELICH/R T 5L
NILISS IR BRI )= T F—

L EE

FEHIT R TIIRF P 2T O, REFERICBIETR T 27~V My FRAS (LU F "I~ D b
Ay RFE)IZE SERE U TR L | 3BT LT, D%, BEPRIE L 2O ST~ AF LA 1R, BT
TOFOERT, BPRE L OB AST, ARLUIZHEBE TIEARE SR BE ~OfEE ., @At eV 7—a
VBN YT — L a AT FE LT, IRBEICRI6 A DB | ERIKREBR A % CBuD TRT T My R A
L=,

BUE, T ERE L L COBRRRE D > TR BA— I —ThHH/ 3T~ My RO AR E AL
TEFICHTRL TV D, MR ThoH R D BR R T3 T B IE L& LT - PR B Tt
FRIGRS CAR - BASEHE Y DRy 7 LA SO TR Z U, £, EFRIE I DL H Mk ~De TV 7
EATHTEL DD, A BEA— T —bo Fa—HF— (BE RN ERROENHEEH 2L 207 EFEI L LT
IR D BRFE 1L L~ DHIREL 4 1% REL 2o TPLDTIEAR D,

EENINETICED> TEEBO P CEHEEE L TROON TEXEENZ OV TRVIRDZET, &
HEF B oA - BRI IC B W TR RIS ST, ICOWTEEDEZ ZR AT, ZhnbEuk i BRI
BIAIET 5, HDHNEEDNENEE 2 TOBEERIE LI LS TEE IR NI N THD,

i PEE
[FEE]
19924 A ATy FRASHEICE £ L TR
1997 4 A O UrbyRHRER F PR OB FRHEFRHIAT:
2000 44 A BRERIE LEFRBROR PIBHICEL R L U TAR
2007 4210 A /ST U My RERRS A B AR

ilB HE T ERR TOEEREEES IR E
2010 E9 B RO~ UUMy RS AALICRE) BIEICED
[&i&] PRPHE L, TSR HME

42



2024 4£ 12 A 8 H(H)13:10-14:00 %5 3 2335 (402)

XEBEAR TG F LT R B A~ DI A DHRER

UNEYT—2a BN T, REA~DON ANFTEELNVDN TS, — KA, K ~D N ANTEEREICK
STATOITNDD, BTR H HANE O G CHSPRE MR ITE IS AL D DEERIEZTO LIRS
TR BEREDIL, HLhE BT SR B INT 0 7V a— a2 VTR~ DI A% E i
L, BARFEREGTOD. Eiz, BB — S 2 W72 L O SRR O B ICH IRVALA THY, K
SURVT AMIBWTHREAIL TOEL.

T T AP RPEE RS T2 BT LM E]

SUIRY AR

SRR LR 712 stz v roert TR ]

(TR ] = B A A7, RO R S b IR B R 2 B, BB RS AL 770 &A% CHL

[0 ]t

(RS- BB I BNCV DTS AN =7 A, [E2EERL, 2011, BELER)O ) 2N0ELONDA, 7Y A4, 2020, BRIV
FREER, EFEER, 2020

(*E2BTEEN] AN L, " AA A=A 08, AARFBEER S, R TOITFAREIS R

Ep ALY TF— L amhE UNEY T o PTHRL

[FREE 12 95, EH RV AT — a9kt

[E#s |2, IR EHRE T, 3 2R B FINRRERE L

(A 0iEEN] B ARFLSEEE TS, HARMNWE 7T - UNEYF— a3 BARERE FU AL YT — g e

HEEFEN EFE EIGALGERE AU YT —al i BRI B3 Ha Sz R
IifepryN

[BRIE 12017 R B~ AR LBRAEICED

[&#& |38 E B AR ikt (I FLRER)

43



2024 45 12 H 8 A(HA)13:10-14:00 & 3 £45(405)

gk OB BEE
~BEHHMR LD T2 DICEBEN S DERE~

LHERIIGHAERICD o T WEREZIE LT ) EhZEB2ffufiidTCLEob, X
N THHWADLEER DG VIREEL S EIETH L, 2O LX) ENRHIIL K DGE. HEEE
LB hhboTnsd, LaL, HHRELOKBHFRIA TR I LBERHI LT3, Sl HEIC
Db 5 HIE L EEER 2D 72010 &D X5 ICHEFETORBEHBFZ LT »ZiEmd %,

A A R ) P o R e B
SEDES

FE Y v ) F—o vl BEATESE

[BEE] 2006 4 EEEAN BRKE BBY e ) 5—va vkl Vv )5—v =R [Eh
2009 4 EEEEAME HREA WEWL) v ) TF—vaviiibe Vel TF—oavRL R
B Vvl Fr—vavi EE
[&EK] Ehfi, Vo) 57— a YRIEME - 58K, SEEASEHAHERE
(G - H%E]
B sE. M AE i g ot 9 2 TR ELEIG I 0 7 ov o) X L FEEERA, 2024, 41.3: 196-203.
s (BEfs) §MF v 21 Esp Y o~ BEEHERL 7 F v —
| €S RAIRRT /)
HAYV v ) 7—vavE¥ER ¥R HME HEE GEE
TR AR IO 3 2 35 R Y U X 2 EEEENTSE CORABOSS  HIMREREEEA

teat e hmpapengy ) BERE

(EE] 2005 4 #hA 2y NEEBEIEREERT  Ath
(Eg] WAL
(HomiE®)] AARBEBLHANGEE, HARBIEE Lins  SMRBEER LHIEHERZE B 2 b FEE WG

wEorRGa: B EEA

[HRAE] 2012 & [EEEAEE e BECERGESWEE ABROREICES)

[&E#%] HEEL

Mz h B E H vkt R EH RS L. 3FESARNERERE . HAREEESANE L

44



2024 4£ 12 H 8 A(HA)13:10-14:00 & 3 £45(406)

F V& VBRI B ST IR & BEOB

HREETT Y 2 VH BRI FE - ML L Twv 228, ARIBCIZ HARS IR T tg ik g bishic
MR ZRET WA DR TV X VHAREMRR 2 RR L, NOEIfEZ 2 v v v 73 5 il
FRELC, EET 2HEEZBERINIZSCOERN AT — 2 BB EETH 5, Al I X 2f#T. 77
Vr—vavICXARO 74— F Ny 272 8, BYEIEORBO 20107 ¥ 203 2 B EZ B
FEDTTE-> T BERDH B,

= F AP ¢ IR (R Bk R ANHE TESA

S YHEYR b

MR ke e mepmeerr S HEBA

(7 —=] v o v 7Bl ziEo Lz BRI R 20 L, Al Lok y MicflZEe b3 5

[NE] BRItk oB E 2w vy v 7L, Z20ZLE Al e Ry MIZBWTHEHAEERr, /., 22 ER i
HBLC, 2oZfbze=x2) v 735 LIFVEEES 5 D

(IBEE] 7 #ESFRAE, HERLSARIRSY:, P ERERSE, MR & KR

[F@3C - FFE] Validity Verification of Human Pose-Tracking Algorithms for Gait Analysis Capability, 5.0 I 5 %

[#E&MTGEEN] AR T YA YAEERS

HEAE (MRERE S Bt R 38

[7—~] 2~=— 1} 7 % v & RS O FEEERL & BRISH

(NWAE] 7 v ZAEREIC B CTHE AR ZH ) PRINZSGIEZ 2 ~— 7+ v icCRHllB K OERIL L, HRFEE
LCEDE I RIGHL T2 2 2I0RT %, £/, 77V 77— a VEIRESET 2RO A 23 5,

[RRIEE] Bosgei DI\ TAURRE, A AL Ean#EE NMREIER 7 7 2 7 v 58 5 HEKRY

[FaC - FHFE] MR ICIE 31T & L84, Analysis of the characteristics of anticipatory postural adjustments in older

adults using smartphones: Association between cognitive and balance functions. E

[H&0iEE)] B AR AR RS ESE
SRAE TR 7a v 4 7 T2%  Pa)l] B—

(7 —~]) EBE D€ v > v 7 Fik & EMS o s Hf

(NE] EfRfEHRO Ly > v 7l LY, EBMRIES) 2 & BT 2 FIEO BRI~ OIHRHICOWTHHT 2 &
i, HENC X o THBT I~ A h A VEACHS T 2 BRSO EHICOVTHHINT 2,

[BRFE] A B KRBT R IR, Marquette University, Department of Physical Therapy, Visiting Research Assistant
SRR IR 7 v v 7 4 7T L¥E%

[GH>C - #EFE] Influence of stimulation frequency on brain-derived neurotrophic factor and cathepsin-B in healthy young

adults. (European Journal of Applied Physiology)
(tE20EE)] HASOR LYk a iR, PRtHERE, HAREEREYR FINKSZEE

45



2024 412 H 8 H(H)14:20-15:50 % 1 =45

bty ey —s i AR
W
[FREE]2011 45 R ANBRBA-T 2 THEEERE AR (REICED)
[E#& a8 e FL ikt (A -t g H)
ST EZEE ]
Kubota K, Tamari M, et al. Relationship between trunk function and corticoreticular pathway in stroke hemiplegic patients:
analysis using probabilistic tractography. Jpn ] Compr Rehabil Sci, 2019, 10: 96-102.
[+ H9TEE)]
2019 4 f3 ) L HE A 4 PR (BIEICED) | 2021 4 AAR R THHSRIESS fhk B - VT B (BIEIZED) | 2022
A AREPEELGS NEE (BEICED) , 2022 4 A ARHREAREEYS g3 (BUEICES)

FE R (it U e —s o 7N R TH BA

W IR
(BRI 12007 45 {TASRIE
2016 4 BRMHER R
[k k1, i+ ()
(G- E5E]
Assistive Technology 36(4) 309-318 2024
Biomimetics 8(2) 213-213 2023
Applied Ergonomics 107 2022 fth
[th2R9IEEN] A AR TR iar ik B, AAWELRIENIE RS, A AL A2 GER

R SO SRS e — s a2 R By RS FE ELAR

I JEE

[ PER DALISR I A R 2B B B — B U A E U T — 2 25 B — Hr S 1 E Ao B e — 3k

[ 1B s 1 (i A PR B BRI ) 18 (BRAIE)

[F&3C)Acute Effect of visual Induced Kinesthetic Illusion in patient with Stroke. A Preliminary Report.

International Journal of Neurorehabilitation 3,pp212. =T HEITR 2K FEAEHFED N b7 OHIENZB T 5
BHRIOITE —T X AN A= 7 2 VT KR TRk ik 4 & 1 5

RSN )|

HASER Ty kA, HAMRII RIS A,

ALHEE B R L - BOE . EMREEE R, PASRMER TS 28

ity

46



2024 - 12 A 7 BH(1)13:00-14:20 5 4 =55

FLHDOHFE - NBBAT
Jibi 25 o R 2k 9% R PR H. (Knee Ankle Foot Orthosis: KAFO) % FNZ AT HEE 13, 2R iR A
RZA42 2021 THHEESNTEY, BIE LT ORI —OEBHE TRV LIPS0 X TS, 2
W, BRRBLY COTE S IR D285, KAFO OIEWREN R Z i KA T D729 120%, R & IE DT Mk T
BT OBIREFAHE , SHITHTII N LD EE) 7 E O[EENEE THD,
AREIF—TliL, KAFO OIEHRENREM ESHLIEE2HIEL, N AU RDTIEO M ROV ED 28 L
T, MEZRFRR S BN AR D, ZHUCED | BRIRBLG-PHT B iR TOAZ Yy 7 H B IO HRIERT 2NAE LT D,

ARl

B LT AR AR . B A E YT — s s 1 R IE

(BRI ]2017 45 EFRIEANfRIRE -7 B FHaiimke Vel 7 —a il Bk
2024 5 BTN —T RHEEAE UV T—Tasifiih i RS
[k ] AABE EPRIE ey R BRAeis £ G Trplssiiis) | AARBEE R Bt
[E£E] Cross Link BRFHHETF T AN, BEERF (RO HNAE 2—1) | ah 02EROINZ (E5EHPt)
[HhSROTEEN] A AR T2 piiyr e BIBSR, R ARE LS RISR, midE e ERs bl Rak

FBUANCYT L il BEE UAEUT e B A EAE

[BkAE12003~2008 4 L ARFIE LAY B YT — 2 Gk, 2008 £~ FHEIAEYTF—a Wil

[ JRRAE Byt (A v/ S Lo/ BRIRBCR /48 PR - S )

[Gasc- a2 JUR A h S isiE S 2 LRS- 57200 8 SO ik, @ EZO L, 2015, BT =v7 | fizsd
U BRI ERL 7 F v —. AV HAE 2—1E, 2018, FERICVD)TREFHEM I8 ANOTD OBWESHT Tk, EFER,
2020.

(HEEMTEEN] B AR ARE S B, AR TP AR P R0 B SRR RRE Lo BRIE AR T4
2 W AP ERREE R L TR E AN — 1 Foo

AL R UL T — s a gl ek AR B

[kIEE] 2011 E~2018 4F FESPRA)IERE, 2018 4~ F/AESHTIHRR) ALY T —a i

[ A DBl e | RRAE B (2 o - el L - BRI | PRARIEE SR 1 &

(R SC - EEE AUV T — 2 Jh - KB O First STEP. AV /0 E 2—4k, 2023

(+EEMTEEN] B AR BRREFE ARG A . AARBRE LS, AARFBBEE RS, RAITOIFES

47



2024 - 12 A 7 BH(1)14:40-16:00 5 4 =55

BIEREYT - B

WA, UNEVT—ra OB T, MEICFHIICE DB EMTER SRV L Lo2dHD. LinL, ZIHLDFE!
PR ER A ERIR ICTE DT 720100 E, IELEHAIUBIR T 22 63RDHND. REIF—TIE, BIKRTEZHI TN
HFH 5 B (Gait Judge system: JATFEAR RS HBLLE TS-MYO: b7V a— gl #ERESHEDIZ-DU
T, BTG EISGHZ L CUVZEE R b8 s O 715, BTOFE T EIZ W TS, TRIIR TR
B AL COLTNE DTN EHIITE TWDINARE, T —FDIFHRINDINGIRN |, L) IR
I —Th%.

LA

HBEREIEAE U ANE YT — a2 S A s P RE

[BEFE VIR AR AIREE, TR TINE YT —Sar b & —, WASTMINIAE YT —ar o 2 —7 B AR CE.
(‘G |BipRvE L, Wit SREPEARIE L OM2E ), B PR ik - (R 2R )
[FRsC- BB IEHE ISV TREBEN BT ANDTD OBIESHT T, EHERE, 2020.

[+EMEEN] B RARETHESE, AARBER 2SS B, The International Society for Prosthetics and Orthotics 22§

THEIACVTF— L i SEIERRAT

(AR 5232 e VT — 2 il Bk Bl e

[&hs | ERRIE L, T (REERL ), REBRRIE LOMZE T, Wi A, F P - )

(5 ST =B VEG] - FHIHRED S5 PT-OT DI=d DEFR L 2B, AV WLE 2—+E, 2024.

(+E2AOTEEY] BB R IE L, AR AL TS (B2 A), SR P#E T2, International Society for

Posture and Gait Research

HPERE RS 7 AR T2 n BTEREE]

(R ] [l R AR AL R, B [ 22 B B I B AR TS0 B, R R AR R 22 E A 6 CHU
(ks It

(G- &)

IENCDT IS A A =S A, R, 2011

LEALTRB O J)ERRSLD0DAR, TV AL, 2020

FRIRICV T R mER, E5ERE, 2020

[Fh=BTE S ] B AR N LR, SAF A=A LT, ARBBEERYS, MRS T o R SEla R

48



2024 A 12 A 7(4)16:20~17:40 % 4 &35

/INREMEE Y B W T2 TEVMED BT

AN AF I F— T, INUEME o E 2 AT S TENVERAT O LS IS DWW TR L £ 77,
UNEYT —Ta R0 ming OSB3 DR fTREMEIC B RA Y T 7 — 2R O R L | 5
OB ETCE D AN—LET, AT/ /L E Google Collaboratory Z{# L . BTEMEIC L > TH
ONDIEICEAL CEI - BRI ATV ET, SINEITERIIBEM e AL BT —Z O RG LfiEtr 4
KERT 5L T, B FZEROMENOAA TR A RSEF CE5EZ R T, AEIT—2@BU T, BATOHE
WL THIILWR R A SDZ LN TEDLINNTRHZ LA BIELE T,

BV EE R KU AE VT — S a S BRIE SR e

&H Wl

(e ]

2009-2021 £F #RAFBER AR A VNV T — T a FBARIE YR B

2021 FF-FUE BAWEHERI R FUNE YT — L a ek B e

Lo 2]

-Asai T, Oshima K, et al. The association between fear of falling and occurrence of falls: a one—year cohort study. BMC Geriatr.
2022 May 5;22(1):393.

-Asai T, Oshima K, e al. Changes in step time variability, not changes in step length and width, are associated with lower—trunk
sway during dual-task gait in older adults. Hum Mov Sci. 2019 Apr 24;66:157-163.

*Misu S, Asai T, et al. Development and validation of Comprehensive Gait Assessment using InerTial Sensor score (C—GAITS score)
derived from acceleration and angular velocity data at heel and lower trunk among community—dwelling older adults. ] Neuroeng
Rehabil. 2019 May 28;16(1):62.

AT ATNAS YT DO OE B TESHEFE (LH 320, EH B, TIHmZ R

[t:2riEE)]

AR 5 i et e & L T2 A - SRR AE A o 2 ] » S

7 BIRIRICIIT 20 PRI 3D 7 — S AT

[Z ]

WTRHEERE , TR IER L0707 T KR 2019-047154 HFRN 407 222 K52, JEAE IR

B VR B ERRRI ST s, O ur T4 KR 2023-079505  HIBFA - FAE A BITEE R RS, S04 v R

49



2024 4 12 H 8(H) 9:00~10:20 % 4 &35

RERE R DG LA DA

FRUACPET D A 23— Tl KRR DA E CHEREIC OV TR, RIS ORI E1T)
FEEWBU T, HHEO=—RIECT# Y27 4o T2 7RO BB L E T, A1 —TTid, KERY)
W& OFT NEHEE, WIROME ., 75 /5, KRR O T T4 A MNREICE T2 E A S EEDI, R
R3S A R L, TOFHEEAN 2 REMICFOE T, 2ME DT &, BRHSE O BIRN28 A 5EE
HHL, B EROHZEEBRLET,

ARl

ISR A BSEALAES SR R — s —  KEVE EHE

[k ]

2005 4 HHREEE A2 — (IB4)

2008 £ FhHE BV R— Mo 2 — ([T BE T GRAEICED)

[&Hs | B2 s+

[E#E]

UNEYT—ar F/iE B (A DV 2 —) ATANTHOMDEREEE SRR #i - RBP4
FLEEPRE O O B IR A i QA(E W KR FEOOER | PT BRRIZEF =y Z7VANAT LE 2—) il
[R5 E)]

AR TAPB e iht e R R AASRBIEESS W

(5
il

%

\

=

BRI R U eyF—s o ep Pl
[k

2010 44 A HALSUEZERRY: EREEALTH

201449 A HARERKT REERFES (BEICED)

[hs B+

(e ]

ST, B AR BN ST : I AR

FOBRE S A DR HEE FOATI B DB 0T M F e 5 32 %
KERGINT# QOL 3R{l: A AL R¥RiE #3554 5 b
(ESETEE] A AR DY BEREYS M BAKE DY ReRkyait mExn
TS R

50



2024 4 12 A 8([A)13:10~14:30 % 4 &35

HEAF:7vavyoififi
AR SRR RB Al 2 o B 23 e U - — Y — D= — X T E b ThE 2 el i RRIC 2D E
L=, LinL, 20— T, M2 B AT hiu TR =012, R/ B O #I R, ki & BbEL 4=
CHZEH DBV ER A,
AREIF—Ti, BRI CHEIGEBR T 5T VU T4 = TR OTE FTE LB ORI ~D AL (Wb
DHAEEED) LV IR T DB - 7 v a O k% | ERAEL TROET,

2t i
SRR E R AP UL YT — s seemers S IR

[k IEE ]
1993-1998 4 HUAUHR N ARGl
1998-2015 4 Ki EIRFRAUNEVT —var by
2015-2020 4F {TL =R ]
2020 AL H
(&% R E B AL L (FHESE) . o —T o7 a2 b B e
L FEE — T T EAR O T R IR, 2020.
[54:%8 3% IMari Sugiyama et al. Trial of marker less motion capture system for young and talented para—athletes with spine

deformities. 8" European Seating Symposium, Ireland, 2024.

NSRS e YT s NR R
[/ ]
2002 4F: HIAIR e B =
2005 4 I EHRAE AR FEUAEY T — 2 a AR ) T, B, Gk, HEHuz
2021 AE LD BL (#z)
(R ) 38 T PR B IE L o —T v T a P F U B BT — s8] TR RS fatIL{E
BRiEa— 7 4 =2 —1 ik, NFLERAT
i3 EEE]
Kobara K, et al. Effect of shape of back support adjustment on shear force applied to buttocks when tilt—in—space and reclining
functions are combined in wheelchairs. Disabil Rehabil Assist Technol 21, 2023.
ANERE, (B - ) 72203 _&ED 00D | BRIBIERG -3 —T 427 DARA, S LiaiRi, 2021.
(HEAOTEEN] B ASHE LR iE R i, AR —T o7 - ar A Z o M R QAR 23T a . A AL

Hep B4R GRER)

51



2024 4 12 H 8(H) 9:00~10:30 % 3 &%

~EERDIEH LEE~
BRI 3517 225 BIE FIZ DUV TR A TV L ERRR B O L BLPEIEEERR L TV THEITEIL THIFIEW DA
A TWDERR, ZLTIZELZLISOMNHRNNTE | SR EIZOUWTEED T2 | LW ER | IEHIZ L A 7p 4]
ECHBLELE !
HHT U — M ERLZ, 2INEIOFEAH S |
SN LA OBEA IRV (RS L TR AFHLL TRV ET !

SERMEE B
LB AEYTF—al: AN
i 2702 L2 0B ]

I &TpdE R T I A DT — 7 fFE R TEER

ZORM T TA LT 4= ED R THERAEFRT 2EBEHESATIE, Z<NEABEIFELL TOHTHR
TIOREGDHE LRI HDENET A, ZHTH L2005 T, H, EWVHBEEE L LR
HIADRIED It DN A D R0 T, #HETT,

sl T ANTERE

[fr&/pdE BLzDRH]
IpE7pdE B BINSTE HF 2 A
Z OPRER R - SE B BR A LB TSRIE L,

FRUAEYF o BAE ENF

[4rx/pdt B2 DM ]
I ETpIL B B AT O R TIEE R
ZOEM 1) BEFO TIET A A MR E
2) BNV R T RS ST EEEE A R L O30
3) FIETE T VARSI I TRV EWNIEZ AT, TeLA ITREMEZ LTS

52



2024 4 12 H 8(H) 9:00~10:30 5 3 &3

L EE IR U YT — a8 &{%Eﬂ %%

[lF&/pdt B LZDHH]
pEpIER 0 —R— T L — R
ZOHEE NI TICLOIBEEZDFDORBIE, Z L TR ELE ZBNAA T YL ERHETT,

Mt amipser )13 EE

[FE2ATEEN] B AR R e RGER
HARFLAER T MR PR - Hl B e & B 2 A PR R WG

[/t Bz R ]
X7 B o —iRy (JRF72L)
ZOBRH TR, A TR N~ o> T RIFIRRE NGO O JEEN X, FH SRS 2

HHZAEDEROBEIR,

¥4t COLABO ﬁ\ﬂé %—‘

[thforEE] B ARMGE B ey S cs B il B Y 22 B i AR T Bk

(&t Bz DHH]

& 735 H . CB-KAFO

Z OB BAERLDMN AT 7= AETE I O BRI LT, o — 3 — Ofkf i A WTREL L7- & T e A
B TY, BB OE RS RICITEOH &2 B i<

|m

L WG

\

53



2024 4 12 H 8(H)11:20~12:10 & 4 =33(402)

TN—TT—JTEZD B EEREDODESZ kX

A SIG Tl B BT AR IS U3 o 20 B A B I NV —7" T — 27 (GW) A EfE L E9,
RBRAELM DT A RIEO F2BHEHLTEVET, XAZKIZL> UITE DA, FEEHOLDOCGWIZ2D
AREMELHVE T,

A SR U AE YT — S a b vk AT

(5% HE] 2008 4= [EHEIEAARPLHEES MTOEMRIAEYT— a9t
2016 4= EEIEANAEESLHES BIZ720 YT —a ke
2019 4 BEAESHFMMR)NNIAEY T —a b

(& 1]
A BRI T (2 - BRI TE)

SN BIEE )|

HASCR TR RRIET R sk A
H AR EL PR IE 2 RIS R AR Z B2 IM2E A TR R B

54



2024 4 12 H 8(H)11:20~12:10 & 4 =33(404)

IN—TV =7 TEZD BALHROREELREILE

PEIRIE L AMA 2 DA B R OB ETE I OMEZ , 7V —7 U — %2 mU TR L, R A TRD
50 SOV =L ay 7T, RERIRT AT AT 25 S HL ., R 20 ET,

B AEEAI S ) EUF— e el i R PR

[ FE] 2009 4F B ERARAINEYT—artvr 72— Al
2016 4F EERR PR (B BURUHRST R SR) K%Pe fH R iR a2
2017 4 BEFEANAEELR S BIX720 BT —aldmbe ANk

(& #%]

&+ (BEAEHRIES)

R EBERRIE T (iR R
=T YT A YR
PRl R E R

@SS OIErE D)

=Ty ea LB NS R B
H A 522 BE o H Sl 5 & 155 A

55



2024 4 12 H 8(H)11:20~12:10 & 4 =43(405)

UNEYT—a il B B4 R Al O S| L 38

A SIG TIFAER Al EUNEY T —arB#EOY 72 T L7, 2INE O Ry T —7{EDEY N
VT —a Al BITH AR Al OFE AEFILIREO LA Z BIIZ, SELT WEREBK O T r—7
U—JETVET,

B PR (R E s A B SE

[ HE] 2005 47 ALIREFLR R ABE PREEEFRENIIER BIERIE S RHEE T &+ (BoRIES)
2008 £F BUE & RIRSLRPOREE IR R AL S B P HRIE R
2019 4F TIERFRFBE TAMFER MERYEERE T 1ot (%)

(& #%]
RPT Ph.D.

[F& ]
BRI E O L SR NIRRT A E S S 2 BT TS ORE D ORI RER. e Tk
EpaEE 3(1) 5-12 2022 (F:2) i

|ESWEEBIErED)!

HASR TR B iRiA =
HAIRR BRI

B R BE AR A i SR B S A

56



2024 - 12 H 7 H (1) 13:00-13:50, 14:10-15:00 % 3 =55

T VEREPIRE R U ) T a L meemaes BTE UK

s JEE

[BRIEE RO R it e 2 — (1986-),  HURUHR ST E SR HAT AR 7 B F-(1995-), [AlSfEa# AT (1996-),
HORUER SRR R K (U AU SL B S B AR 7)) Bh B (1999-) B R Rt #4d%(2005),

BRI R #i% (2020), BRI RS 4028 80d5%(2021), 77— VEREMERZY AL YT — a2 E(2023)
(&4 |t i 1 (%)

[Fhior - 4 ) ISR E O EEEE ASD-ADHD LD OEER#EL 7 Fu—F, =Z#E)E,2015,12)
R E N O D OB G, Ty, 2018, FEREOAREFEL MR, ba—v 71 R(2021)

[+ HTEE)] B ARER A SRR R

SRR (RMEEREE U e ) 7 o LR mepmey Al R—
W

[Research map]https://researchmap.jp/aobanomori

[k IEE ]

1999 FE~2011 4 BRIREHS (REL - I ] - AL 75 2t < )

2011 FE~2015 £ THERE FHEBEC FHENTER

2016 -~ BIfE AEEE R EALHE (2024 F~Hd%)

(& |k L 6a i, IDLA-G RR7E . JDLA-E B4 (2023 4F )

[ &L - #2458 Inttps://researchmap. jp/aobanomori/published_papers
(HEATEEN | S LB tib R abimiE & B, THERBPHRIE LRI

GRKE THIE 7oy 77 T% pa )l B —

e

[k EE ]

2014~2020 4K B KFERBE2 it ARIBY A~ e Y T — a1

2020 F~HfE Bk

(G I B AR E L, 3R A RIS o, AR Bt IE L, phiR B it IR s P B A ia

(Fmc- E4E)

Detecting motor unit abnormalities in amyotrophic lateral sclerosis using high—density surface EMG. Clinical Neurophysiology. 2022;
142: 262-272.

[th2ri%E)]

AASER T rRikye FRR, AIGEREZR, AARBFRIEYS FINRRER

57



2024412 H 7 H (1) 12:10-12:40 1 =55

FWRESITO7+T7 7y hay h—&2 /BT 5
Wi AHR o a—A 2P — b (ROSI) ZHEA

AR RS2 232 L% D —ATHITe v —BEESIEET 5. vy A —HEELH O ARV EER L LCIEHR
B & BG4 L 72 Gait Solution AFO (3% 7 4 v 74 75 4 ¢141) £ RAPS-AFO(# 4 7L — 2R & 414D
REBHY, chobo#H e —nr oy — (Heel Rocker : AT HR) offifhe 7 v 7 v v v 51— (Ankle Rocker : AT
AR) 2#F 7 iEEs2 6T 5. L L, 7477y bayvh— (Forefoot FFR) %##fiBh$ 2 74 ZRHFEEL R, %
DI 23 HR%# Cld FFR OBEREICRIER S Y, S Eex Mo o B 258 ) 2 7 035 5 720, EEFREL &
bETERBOMA L —=v 7 %2thbd L) ) 7= 2 v 2 LT 228, JHEEIFRE OB 2 5 RS b 20
T, FFRZHET 2 2L 3L VORBBIRTH 3.

RFFECTHAL 24 vV =B, WA AT BROI—Fy 7L — b2 h B ERAICHBET 54 vV -
(Reverse Omega Shoe Insert : LLF ROSI) #hgd 3% 2 & ¢, Wi X HHAK O TE S AL E MK A o [aldsih oo 58] % F5 5
SZIE I RN RIS Eh § 2 IR PER 548 ROST o TE T (AR [zl %82 2 & & CHUHSCRAYIciE2 2% | L
FFR ZffiBh T% 2734 2 TH 3. K+t I+ —TIF FFR 2 X% 7 % ROSI OfLAA Ic > W THEiT 5.

B 1 ALEERRE A R T R B GA—
WE2 <4 zxx—TEKAYA I B

i

B ke ba e T A B

[m&/E)

1976 4F  BHGTBREREFE L AERHE T

1985 4F  LEf-ES IS (BULEREAKY)

1976 4F UL El L BWFSE T SE B

1998 4F UL R EREREEEZUIZER BT GEAT Bhide
2001 4F  [ERREREARERSE B

JLimE Rk s e rr. B A

(n%/E]

2013 4 fld (FRIEEREY) HUS (EEREREEAERF R B
1997 4 AIRSHBEREFE REEER L

2013 4 JLimE TRERFPERE LA A0

2014 4 JLIRERFERY:  PMEEFRYE  dEBUR

2018 4 JLimERIFRFRF G Bk

58



2024 412 H 7 A (£)12:10-12:40 %5 2 &4

TIARAV IPBEEZAKAFODHESE

ERRIGIHI CIIRET N4 AL LTKAFOREHAT 2L i3, BIRFED 1 2L LTREL2DOH S, ZOWMNEZIT T
(AR A F 942202 1] CHKAFORBT2HEAAYO CTEEiE WA, #EEEE T vT v AL~V K
WV, —J7. WIMCHEZMITCA S E KAFOIBT 25MCEBITHARZ Y Fv<c% <, KAFOZEMAL Z¥EEEEITH
KBHOBEFREDE X 2,

Tz, BEEEELZMVELHEREIIEEC2 LAl EEMl kD 208 - Ml & OfICERBET 27— R
b EEMICHREL T D LR,

Kt IF—TiE, HHHKAFOD [F4 M4/ _=vav]| bV b IAT7 77—y avickoTREIREEL
FREDOA— X — A4 FKAFO% 1 B CMETES Aty 72y AVKAFO] 280 T 5%, ¥/, 7744
VIZREKEHLT, A—4 =24 FOKAFOLHMAKAFODEWET [ PV v v Vv 2741 X 25HIIRER 2 &

FEZTWEZ N,

i

Nkt ot s LI (VS

[BFE] 2007 48 IR B St AL
RECE?

(Et8] WEEEL

59



2024 4 12 H 8 A (H)12:30-13:00 %5 1 &4

AITERHRAIOBUIR & R OEA

N4 100 AFRHUAER L T, WOETHRKUCAEET 5 Z L3R Tiaa < flx ADoK E 72 B
D1 HOThbd, BElbtta L2 B3R - EREERHINT 2780, ML LEE TR TR
(BTG & DR R M A BT 2 Z LITHRREOBLEN O b EETH H, WA 72 & OEEFREIZ K
S THITHRIREEZ 72 o720 T2 LMK, R ICHTREDDME T L TE T, K2\ o & T TRES
KT L o THEIEFHFH OB IMENE T T, 7 LA ARENERIEIC /> TV D, BHERARA  MIn-o
DOBITERADEL T, TZTMNLLET T u—F %2925 2 & THITREADHER TEX 20 TRyt
WOBRKTH D, Ll SMTEEDOUEIIZ =R TTEMEMRIT 72 E R0 R FERHVONL Z &R
%< BERRICAEIR LW D HOBTREN A MRIFRIICIE 5 Z L IXREECH 5,

AR, ZRTENMERATIEE 2 (9 & LS RICEMERRNT 2 Z LT aRe L fe o Tz, W A T kA
BT, BEAFED =R CENMERRAT R E O RS EE D WVEMWERIAT 23 T & 5, AR 2 BWEMNT T ikIT 7 A
Tx 2 BHVWDHZ LT, VICON OFRIFEDKE TOSIRRRE 2D HIETH D, ZHICED | BUEUR
X EJTHRX CRHE R 2R — MFRTHITEED T — 2 2B TE T b, ZHICLY ., FEmE s
ITOREBH LMD Z T, BMMTRIDIKRTEZTNT 52 LN aReL 20 . B LBRTICHT 2
B2 T RS A 24T X 5, BEMIT O FIEOMLIZ Lo T, BT HEEFREOHE, £ 05y
(DM D Z LTI NAE 100 FERERE XX D A A DFEITRY 25,

JE
SRAEE TR 0 v 74 7 T2%  px Pl B—

i

N e e rt 2ae FNH FEBA

[BRJEE] 2019 fEMER &R A PR IE IR AR AT HERIR . 2024 EFR AR Bd%

(BE] TRkt CGaR T, AR JE0E, whkE. s, PRI, F92EAT

[GH>C - #FE] Matsuda T, Fujino Y, Makabe H, Morisawa T, et al. Validity Verification of Human Pose-Tracking
Algorithms for Gait Analysis Capability. Sensors 2024, 24(8) 7z &

|CSRENORAT )
2021 4F —fRAtENEAN HASHR LY AREY S HHRER (BECED)
2021 fF —fRAEERE AN HAMRHESAEEY S BE (2024 6 HET)
2023 HAEEIE LY GRE (BEICED)
2024 4 s—vvoay FREERTERE HEE3 (2050 FEFETic, Al L nFRy oIk BOYE - THIL
ANefEFT2uRy F2EH] ®E Pl

60



AcceleBoby Bk 24k https://accelebody.com
&4k COLABO https://colabo-po.com/
LR K / ~ 4 2 2 =¥ TJE KAJIYA https://www1.hus.ac.jp/~gisisougu/ROSI_HP/ROSI_TOP.html
e &4t LIFESCAPES https://lifescapes.jp
B 24 Magic Shields https://www.magicshields.co.jp/
7 =~ R &AL https://anima.jp/
4 v &=V ~BEREH: hieps://www.irc-web.co.jp/
Py oYY a—va yHRESH hitps://trunk-sol.co.jp/
RNy 7 4w 23T T A& hep://www.p-supply.co.jp/
7 4 v HNY v 7 EHRERE hiips://finggal-link.com/new_Orthobot/
M &4k 70 7 > 2 b https://learning.proassist.jp/PTL/

BALHEA & 4 © 2 — 4 hetps://www.medicalview.co.jp/catalog/ISBN978-4-7583-2091-7 html
&tk L 7 7 hips://www.arbrewalk.jp/#arbre
B &1k =& )5 hieps://shop.miwapubl.com/
KA S LS FERRERT © https://www.imasen.co.jp/alg.html
PR A S48 hitps://www.medical.itolator.co.jp/
KRS HEE ¥ ERE heeps://www.igaku-shoin.co.jp/
BEH &1L/ MR T3 heeps://www.obara-kogyo.jp/
#eH &4k HELTEC https://sensing.heltec.co.jp/
M &4k 2 R Y ¥ hteps://koborin.com/
R A HIREUERT http://www.tazawa.co.jp/
MR &1 L4 heeps://www.yodosha.co.jp/?ad=jsatpt2024
Wi R X 24 hoeps://www.sakaimed.co.jp/
b =2 2 HE)EE RIS heeps://global.toyota/jp/mobility/disability-support/welfare/product/#buggy_support

Ay b—FKvy 27 ¥y RS htps://www.ottobock.com/ja-jp
FrontAct %k &#t: https://frontact-gl.com/ja/

HRRESERE Y ~ v ) 7 — a VYBFFERT https://sogoreha.info/
WAN7w YT 4T vy R4t haps://dr-sensing.com/

61


https://accelebody.com/
https://colabo-po.com/
https://www1.hus.ac.jp/~gisisougu/ROSI_HP/ROSI_TOP.html
https://lifescapes.jp/
https://www.magicshields.co.jp/
https://anima.jp/
https://www.irc-web.co.jp/
https://trunk-sol.co.jp/
http://www.p-supply.co.jp/
https://finggal-link.com/new_Orthobot/
https://learning.proassist.jp/PTL/
https://www.medicalview.co.jp/catalog/ISBN978-4-7583-2091-7.html
https://www.arbrewalk.jp/#arbre
https://shop.miwapubl.com/
https://www.imasen.co.jp/alq.html
https://www.medical.itolator.co.jp/
https://www.igaku-shoin.co.jp/
https://www.obara-kogyo.jp/
https://sensing.heltec.co.jp/
https://koborin.com/
http://www.tazawa.co.jp/
https://www.yodosha.co.jp/?ad=jsatpt2024
https://www.sakaimed.co.jp/
https://global.toyota/jp/mobility/disability-support/welfare/product/#buggy_support
https://www.ottobock.com/ja-jp
https://frontact-gl.com/ja/
https://sogoreha.info/
https://tfr-sensing.com/

0O1-1 O0: wLsrarl (hA)

oogboboooooboooooboooboboaon

gdddddoooooooa

o000 O0OYWIDOOOODOYOOO OO YO

oo oog?
1)000000O0000Oo0OooooOooobooOoooo o

gbooboooogn
2)000ooo0opooooobooo

gboboboboobooboobooboobobobooa
oo

ooooobooooo
oooooo2000000000000O0O0C0C00O00O000,0
gooooooocoolcoooo,ooooobooooooon
goooooooooobooboooooooooboooooo
oooooo(@ouosHOO00O0oo,oooo0ooooooo
gooooooo,ooooobooooooooooooon.
gooooooocooooo.bobooooo.oo,o0oOooskd
oooooOoooooo.oooo0000O0ooooon (O
govipOoooooo0oooooooooo,0ooooo
goooooooooooooon.
ooooo.boooooooooboooooooobobooooo
goooooooooooooooboooooooooboo
OO0OArbre(000D0O0COO)YDOOCOOOOOODODO,O
ooooooooooooooooocoog.

gooooo
gbooooobooooo3cgoooobooooooooooo
gooooobooocoOoboeocCOOoOoOoOLOCOOODOO
gboobooobooobooboboboobooboooooboo
O.ADLIADLOOOOCODOO.

oooo
ABOOOO2000006e00000O0O0C0.A0O0500000
Ox3setOOOOOO000000000O0,BO0OArbre00d
gs000000x3setDADODOOOOOOOOO.OCOOO0
6000000 (@COOOMD) L OOOOOOOOA0mEOOODO
goooobooooooemMDOOO00O020010000,10m
goboobooooooooobooo.oboooooo,OoMboOd
ooooobooz00000000000000O0O0.

oooo

oooOoO0oAO/BOOOOOOOO.6MD(M)O 231.8+
4.0/254.8+ 181.0000000 (kpa)O,104.8+ 2.6/158.1+
3520000M/0)0,111/1.2300000.

oooo
OO0Arbre0000VTFOOOOOOOOOOOOBOOOOO
oobooboooboooooooobooobooooooboobooon
Ooooooooboooooboooobooboooboooooo
Arbre000SFOOO0O0O0O0O0O0O0OCOOOOOOOOGOOOO
Ooo0O000O00ArbreD000SFOOOOOOOOOOO
gboobooboooooobooboooo.b0ooboooobooboo
ooooooooc,0o0oooooooooooooboboooon
ooooo.
gbooboobooooobooobobooboobo,oooooboo
gbooboooobooooboooon.

62

01-2 ao:

wLyavl (A

OO0bO0O0oDbOOo0ooOoboOobooooooo
O O Reverse Omega Shoe Insert0 D O OO ON

of 1000
o000 OOWWIOOO®O OO 30
00 O0O0YWOooooo%oooo?2

1)00000Oo00oboo0 ooboooooooo
2)0000000000 00000000 ooooog
gboboobd

3y 0000000000 000oDOoO0OobD boooooo
a

goOoOoO0OdNofi00OROSIDOOODOOOOOOO
gboboooooogon

oooooo
ooooooooooOoooooooooooo
JFFR(ForeFoot Rocken)D D 0O O,0000000000ODOO
O0000000D0O00D0,0000000000 (CFRP-AFO:
Carbon Fiber Reinforced Plastics-Ankle Foot Orthosis)( O O
FFRROOOOOOOODOOOOoOooo.0oo,FFRRUDODOOO
00o,0000(@sy0000000oooooooooon,
ooooooo.coPOOOOOOOOOOCRRP-AFOODOODO
FFROODOOOODOOODOO.OO,ROSI (Reverse Omega
Shoe lnsert)D OO OO FFROOOOCOOOODOOODOOOO
0 ,CFPR-AFO0 O O O ,CFRP-AFOOROSID OO OOO OO OO
ooooooooCocoOoOoooooooOo.OoooCoOOFrRR
O0O000DoOOoCocOoOOOOcrRP-AFOOROSIDOOODOODO
good

good
gogoso0C,000OoOoOOoOoOsSbb0b000OnilbnooO
O.FMA-LED220,0 0000000 3.62/3.20N/kgl O O ,FFR
0000000oo.0000oooONof1l000,0000MA)0
OOooo.CrRRP-AFOO O OOODOOO@G,ROSICOOOOOO
OO UOO.CFRRP-AFOOOOOOODOO (allardC 0)O OO
g.000o2o00/0000,WashoutDO0d2400000.00
0ooodooooooo,n300oooooo.ooooooo
Oo0ooomws),000oTstdD OO, Tstd Symmetry ratio(SR)O
OO0O0,0000c000OoooooOodgg(Conen sdyood
0,000000000.000000Rver402000,000
0050000Mann-WhitneyUDO OO QOO0OOO

oooo
o0oooopoo.Oo0oooo,000ooooooo@oo
0),CFRP-AFO(BO O O ),ROSI(CO O O )T CFRP-AFOO D O O O
B-AWOODO)RoSIDOODOOCBOOOO)OOO.MWS(m/s)
0 0 A(0.88),B(1.01),C(1.19)00 B-A(d=1.88),C-B(d=4.19),TstO O
(%)0 O A(4.1),B(8.8),C(16.1)0
B-A(d=2.70),C-B(d=4.08),SR(ratio)J 0 A(0.3),B(0.61),C(1.13)0
B-A(d=2.32),C-B(d=657)000C0.00, 0000000000
0000o0ooooo0oOooooooooOoo((poo.os).
OO00O0OCFRP-AFOO ROSIDO OO DOODOODO,MWSO TstO
gsSROODOOO0D0O0O0O0O0O0OOOO.OO0DODODOO0OOOOooOono
goooooooocoOoOooooooOooooooooo,o
ooooooooo.OoOoOoooFROOOOOOCOOOOOO
,CFRP-AFOOROSID OO0 O0DOOODOODOODOOODODOO
goad.
gooooopooocoOoOoUoooooooUooUooooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
goooobobOo0ooOoooobooOoobooo@Eobobo
2023-06)


Yuki Kondo
セレクション1（介入）

Yuki Kondo
セレクション1（介入）


01-3 O0: wLsrarl (hA) |

oogboboooooboooooboooboboaon

ddddooooooooooooo
o000 OO
gooboboobooooobooboobo

gbobobooboobooobooboboboobo

googooooog
JgoooboOoeD)ODOO0ODOO0O0ODOOOOO100D00DO
oooboO0oo0ooooooOO0O0O0O00oooOoOO0000o0ono
ooooO0o0o00ooooO0O0000oooOO0o000o0oon
gobooobooobooboboobooboboooboboboo
oooboooooobooboooboOoOoOoOoOooooboOoOoOoOoOoooo
ooobooo0ooooooOo0OO0OO0O00ooooboOoOo0O00ooo
goopbObO0Ob0O0bOODOODOODODOODOOO
goo0oboooOOo0ooOOooooooooo ¢svv)oooo
PODOOOOOOOOOCOOOOOOOOO

oooo

PDO 0120 (72.8+ 5.10 O Hoehnand YahrO O 1O DD O OO
00140 698+ 840)0000D0OOOOPDODODOOODOO
oooboOoo0ooooooOoO0OO0OO0O0O0oooboOoOo0O00ooo
ooooooo@Mmvooooos3oomMvecOoOoooooOoOoO
0000000000 000Decompositiond J0O0000O0O
00000000 O0O00000O0AO Interspike intervalD 0 O O
O@visnooooooooooooo0oo000Od Persistent
Inward Currents (PIC) 0 0000000000 OOOOOODO
goo0ob0o0oo0obooOobooooooboobooogsvmonoO
ooobooooobooooOoOoooooooo

oooo
PODOOOOOOOOOOODOcCVISIOODODOOO (p<0.001)O
PICOOODODOO (p=0.009)0 0O O0OOCvISIODPICOODOODO
goosvmMOOOos0O0O000000O0OCOOOOPDOOCOO
oooo0O0o0ooopesyoOOoOoOO

goog
cvisiDoorPiIcCOOOODOOODOOODOODOODOODOOO
oooboooooooooOoOo0o0oOoooooOOoOoOooobooon
goooopbObOOOCOOcvISIDOOODOODOODO
goodobOooooooobooopPiICOODOOOODOO
ooobOooOo0ooooooOoOoOoOoOopPiICOOOCOOOOOOO
ooo0O00o00ooooO0O0000o0ooO0O00000o0On
gobgooooboobobooboboobooboboboobo
gobooooobooobooboboobobobobooobg
oooboooooooooOoOoOoOoO0oOooooboOoOoOOoOoooo
oooooooooon
gobooooobooboboboobooboboboboobo
00000000 (0000 02020-124 (077))0

63

0O1-4 O0: gLoyarl (hA)

ooboooobooobboooboboaon
00000000000 DuchenneD OO OO0

gooooooo
oO0OOOYWoOOOOo?
1)00oOoO00OoOO00o0OoOo0oooo oooooooooo

oo
2y0ooooooo

gbobobobooobooboobobobooooooon
gbobobobooooboobobobdSEQoL-DW

oooooo

DuchenneD OO0 OO0 OO0O (Duchenne Muscular Dystrophy
OopMD) OO ODODOOO00ODoDoOOooOoooooood

doodoooooooooooooobooooooooooo
000000000o0oo0O0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
goooobMbOOOoOoOoooooOoOoooooooooo

ooo

goooono

o0 0O0bDMDOODOO0O0O0OOOooOoODODDODOoOOoOoOoOoono
Ostage800000O0O00OOPCOOOOOOODOOOOOO
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
joooooobooooooooboboooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
0000000000000 010000000000Oooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
Joodooobooooooooboboooooooooo
J0000D0ODOO0O0O (Schedule for the Evaluation of
Individual Quality of Life-Direct Weighting(l SEIQoL-DW)O O
goooooboboooooooobooboooooooooo
gooooooooood

oooo

SElQoL-DWO O OD0OO0O0O00000O0D0OO0COO0O000O0DOO
ooooooooooOoOoooooobooOoOooooooboDo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooocooooooosoooooobooooo
ooooooooooooooooobooooooooobooOo2
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
oooooboooocooooooboollessnnoooonOn
ooooooooooOoOooooooooOoooooooboDo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooo

oooo
ooooooooocoOooooooooOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
ooooooooooooooooooooooooboooboDbo
goooooooooOoOooooooooooooooobooo
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
ooooooooocoooooon
ooooooooooOoOoooooooo0oOooooooboDbo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
ooooooooocoooooooon


Yuki Kondo
セレクション1（介入）

Yuki Kondo
セレクション1（介入）


02-1 00: eLovae GHB |

oogboboooooboooooboooboboaon

godooooooogo

o000 O0OD0"OOO0OPOOOO®IOOO™MO
oo o000 o®oo00og™
1)00000000000O00oDo
2)0000000000000000
gooogd

oo ooo
b ooooobooo

gbobobobooboobooboobooboboboooo
gogoo

goooooboobobooooooobobobooooooooo
00o00oooooooooooooobooooooooon
J000D010000000000D000 (Anaerobic Threshold,;
O0AT)OOODODOOOOOUOOoooooooooooooo
0oooooooooooooooooobooooooooo
ooooooooo @Eospo2yoooooooooooon
OATOCO0O0O0OO0ODODOCOOOOOOOon (Spo2Threshold;d
osSnHoooooooDooooooooooooooooooon
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
ooooooo

goooopoocooOoOoooooo goobobooooooo
0 0OBrunstorom Stage )0 000 (1000000000 ODO
0 Brunstorom Stage] )00 00 (40000000000 0ODO
Brunstorom Stage0 )0 0000000000000 0OOOO
000o0oopoooooosToboogouooog40000ODOO
gbo010001owoOOoooOoDboOoDoospo20Borgt OO
J0o00bO00o0O00oo0oOoOoooOoso00/0000Borg
g0d1o0000000000 (22000 0)Od8s%wdI0O0ODOO
go0oOoDOoOoDoOosTbooboobOoDo3oooooso0d4
00oooooobooboooooooobooooooooo
go0o0o30ooo3oooogostTooooooonoooDo4nO
g000o0o0OO0ooOoO0UoOooooooO0oooDbooogans
-114bpmOd 00 O0070-90WOO0OOOOODO 108
126bpmO0 0000 60-80WO 00O O00DOOO90-100bpmO
goooso-eownO O30 OsTOOCOOOOOODO
gdo0oopoOooOoooooosTioooooo4000OnO
0oooooooooooooooooooooooooon
0oooooooooooooostTooooooooooon
goooopooocooOooooooooOoOoooooooog
gooooobbobbooooobobobbbooooouobooo
gooOoosToobOdoDOoobOoooOooooboooooag
gooooooocoOoOoooooobooOoOoooooooboodg
oooooooogod
000OO0DO00ObOO0o0bOO0oDOoOOooOOoOobobocolmoooo
oagd

gooooooooooooooooooo
goooopooocoOoOooooooooOoUoUooooooodg
(0O Noyrs0505) 00000000000
0ooddooooobooooooooboooooooooo
goooopooocooOooooooooOoOoooooooog
o oooooobobbooooooo

64

02-2 O0O: eLoya>2 GHb)

ooboooobooobboooboboaon

gddddudodooooooooooooo
ocOOOOYWIOOODO?

1o0o0oooogo

O gooooooobogo
2)000o0o0goooo

god
gboooboobooooobogooo
gboboboobobooooboboboboooooo

ooooooooo

000 00 0O ORobot Assisted Gait Training(RAGT)D O O O O
000000 Mehrholz2020)0RAGTHOOODODODODOODO
00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
0000000DO(@BestResponderBRO O OO OODOOOOO
joooooobooooooooboboooooooooo
0000000000 DO00D0000OWelwalk(CODODOODO
Ooww)OBROODDOOOOODOOODDOOOWWOBROODO
goooobobobooogd

goood

STROBED D OO O0OOO0OOOO0OO0OOOOOOOOOOOoOoD
002015020220 00 00WWOOORAGTOOOOOODO
gooooobobooboooooooboboboboooooono
Stroke Impairment Assessment Set(SIAS)0 0 00000500
000000o0oooo0O0o0o0ooooooOOoOooOooooo
oowwoolooooooOoooooooooooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
goooo

wwioo40 0000000000000 00OBROOOOODO
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
goooooobhoooooooooooooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
O0o0o00o0OBrROOOODOOOOOOOOOOO

good
goo0d1i8s0000000DOD0OODOOO0ODODOOOOOg
000 00D O Gait Ability Assessment for hemiplegicsO
Functional Independence Measure(FIM)O O OO0 O 0000
Jo0oOooooDosIASsO0D0o00obOooboboooooobo
J000000b0o0DO00o0obooOooDoOg (OR=0.93)0
FIMO O (OR=5.19)0SIASCO OO0 (OR=256)0 0000000
000000 (VIFA300) D00 00O oo.83(1Cc950
0.75-090) 0000

good
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
g000000DbOO0o0oDO0O0OoO0bDoOODOOd (Morone20180
Lissom2022)0 0 00000000 OWwWWOOOOOOOOO
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
gooooobooboboooooooboboooodgrMOOO
SIASOO0000000Doooobooooooooooooo
oo
00000000000o0000UooooOOoooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
000000000o0oo0O0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
(O0D0O0OR3DL1NOIODDDODOOOOODODODOODOOOOODODO
O0o0o0oooooooooooog

O


Yuki Kondo
セレクション2（評価）

Yuki Kondo
セレクション2（評価）


02-3 00: vrvae Gom |

oogboboooooboooooboooboboaon
goboboooobooooboooboboon

goooogn

o000 O0OYOOOOOWOOO oo 0o
000000 00¥W00¥WoOo oood0
oo oo®woooP

1))0o0ooooog
2)00oooooo
3)y000oo0oon
4)000o0oooooo

gbooooo o
oooooo o
obooooo
gooooo

gboboobobooboooooboobooboobobobo
god

oooooo
00ooO0o0oo0oooO0ooO0ooOoooOoooOoooooo
gobooooboobobobobooboboboboobo
gobooooOobooboboooboooboictboooobo
00ooo0oo0ooo0oooOoooOoooOoooOoboooo
goobogoobooobooboboboboobobboboobo
gobooobooboooboobobooo

oooo
O000o0o0oo0oooOoooOooov7oODOOOOOOOOOO
00000o0oooo0oO0oooo@O400)00ddShort
Physical Performance Battery(O O SPPB)0 30 0000000
0 0 O (Active Style Pro HIA-750C)0 0 0 000000000
O00000oOooOExDo)oJcHsOoooooooooo
gobooooobooboboboobooboboboboobo
gob0obo0oD0o0ooO0oOobDOobOD @Woboboo)yYyooo
000o0o0o0oo0ooo0oooOoooooooooOoboooon
O000000o0ooDoO0ooO0ooooooooooo@O)o
000oo@uooooooooooooooooooooon
O@/0)0oo0oooooo@)uiAoooooooooo
001000000000000000000000000EX
gobgooooboobobooboboobooboboboobo
ooo

oooo
O0000040000000000000SPPBOOOOOO
gbooobooooobooboooDoobooboobo2n0oboO
goboOooo0oo3cbobooobobob4b0o0obOonoon
0000000000000 000O000O00D400000
0005000000000 000000D0O0O0O0ODO0O0
goobooooboobooboboboobooboboboobo
000000o0o00oo0ooo0ooooooooobonoo
0000000000000 00EXOODO0DODDOOOooOOoooOo
00oOooooooogdd(p=0.0050P=0.031)0

ooog
0000000o00oo0oo0ooooooooooonoo
o0oo0o0oo0oooOoooOoooOoooOoooOoooooo
goobooooobooboboboboobobboboobo
goboooo0obo0obobUoobUubboOexdoboobooo
000o0o0o0oo0o0oo0oooO0ooooooooOobonoon
000o0o0o0oo00oo0oooOooooooOoooOoooooo
gobooooboobobobobooboboboboobo
gooooooog
o0ooOo0oo0oooOoooOoooOoooOoDooOboOooo
00000oDoOoo0o0doooooooOOg (@ooo2023-12)0

65

02-4 O0: trora>r2 GHm)

TimedUpand GoTestUO O OOOQOQOQOQQ
O00DOO0ooooooooooooon

o000 O0DOYIOOODO?2d000 O %0
0000200002

1)000000 0000000ooogog
2)000000 00000000000

3y 0000000DO0O0 00opboooooooag
4)000oooooooooooooo
O000O0OTimedupandgoO OOOODOOOODOOOO
O

goooboooobo
gooobobobooboooooboobooboobobobo
goodobooOobooo0obooOobooOooooboobooooboo
OO00OTimedUp &GoTest(TUG) OO ODOOOOOOOODO
goooboboobooooooobooobooboobobuobo
go0i1bo0ob0o0oooOoooboooboOoboboOobooDbo
goo00o0ob0ob0o0ooO0o0oo0oooOooDOooo0ooDbOoDbo
gooobooobooooboooooboooboobooooboo
goooboboboooooooooobooboobobobo
gooobobobOooooooobooboOobooboobobUobo
good
gooobooobooooboboOoboeooboOOasro
(0o0O0OdO747+ 700000620%00000000000
go00000obO0o0ooO0boboOoDoooOoobobooOg20
gooobobooboooooooboobooobooobobo
gooooTveoUoooooooOoUooooo xyoood
00000 @oboo00d0o0 Ypoooooooo 4o
g0oo00o0b0bOo0oDbOoOooO @) oooooooooooo
ooooopoooooOoOooooD k2+40o0o0o00o0O0OO
gooobooobooo0obbOobooboooboobooOgso
0000000 (b-chairstandtest: 5CS) D0 0000000
goooboooboooooooboobooooobobo
goooboboobo4b0oboobobuobbooboobboooo
goooboboOoboooscsobooboobooobooooog
O000000DOO0O0O0OPearson0 000000000 Spearman
goooboooboooooooboooboooobooobobo
gooobobooboooooooooobooboobobobo
googooscsooooboboobooboobooobooooo
oood
goooboooboobooooooosecsooooooooo
000ooopooocoOoOooooo (pcoo)ooooooo
000000ooooo0ooooooooot2+t4@00O0B
=-062,p<001)05CcsO O DO0OOOOOOODOOOWOOO
O@Eoop =044, p<00)0O00C0CO0OOODODDOODO
00000oopoOooo0oooopooooooooeuooo (
X 2=7.8,p<0.01)0

oood
TucOO0oooooooooooooboobooobooooog
goooboboboobooooobooOobooboobobobo
gooooooboooooobogo
goooboboobooooooooboobooooobuobo
O0Oooooooo (g2o201o070)d


Yuki Kondo
セレクション2（評価）

Yuki Kondo
セレクション2（評価）


03-1-1 O0O: %8 Wz - o)

0000000000000 0O0OReverse
Omega Shoe Insert (ROSHNO O OO OO OOO0O

gobooogobood

o0 O0O0¥OIOOO2000 000

00 ooo%»oooo?®

1)00000000000 CcooooooooDo
2)0000000000 0000000ooooooog

t
3y 0000000000 oooooooboOooooooo
goooooao

O000D00D0OD0O0O0ODOReverse Omega Shoe Insert
RrOSHOODOOOOO

gooooo
0000000U0oOoooO0ooooeewdOOooooooo
00(@oozo006).00000000000000O0,0000
00000d0ooob0Ooo000o.000odononFore Foot
Rocker (O OFFR) OO O0ODOOOOO,0O0000O0OODOO
goooooooboo.obobbbooooooooboo,FFRROOO
0000000000 dShoe Insertd O O ,Reverse Omega Shoe
Insert (ROSNOD O OO O.00,ROSIDOOOOO (OO,AFO)O
0000000U0oC0oO0o0O,000000AFCOOOOOOOO
gooo@o,rshyoocooooooooooooooo@
2021)0,000000000000000DO00OOObDDbOOD
O00,000000000000AFOCOROSIDCOOOOOO
0oo00o0oouoooooooooooo.

oooo
oob00O0000180(@ 00054+ 870,00100,0080)
oooooooocoooooooo.ooooooobobooooo
AFO,000OD0OAFO+ROSIO30 OO, 00000CO.000D0O
ocooboooooooooOoOoOOoOOooO@ERAHOOOCOOOO
o@oswoooooooooooooooo@o,000o
oo)yooooooooomiswhooooooooooooo
goooooo.oooooooo,ooooobooooooon
goooooooc,0ooooooboooooooooobo,ooo
oooooooocoooooOooboooooooobobooODO
00100000000.00000Steel-bwass0000,0
obooOos5%0b0o0.

oooo
goooobDoooooooooAarOOOOO0ODOO
AFO+ROSIDOOO0OO0OOO0O0O0.GRFOODOOOOO0OOOO
ooooobooocOoArFO+ROSIODOOOOOO00O0C0O0O000
ooooooao.

oooo
OOoOOArFOOROSIDOOOOO,FFROOOO, TSCOOOO0O
ooo0o0oooooooo0o0Oo@,202).0000FFROO
gbooboobOGRFOOOODOOOOTStCOOOODOOO
ooooooboocoooooooboOoooooooobobooooo
gooo.oo,ooooTsstiooooooooooooon,
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gbooooboobobo.ooooboboobFFRROODOOCODOOO
ooboooooocooonoAarOOROSIDOOOOOOOOOO
gboobooboooooobooboooboooa.
gbooboobooooooboobooobooboo0oboboobooobo
ooooooopoooooboOoooobooouacooo,ooo
gooooooocooooooooooooooboboo.o
gboobooboooooobooboobooo,obooooooboo
gboboooooboooboooooboooboboooboooboo Do
gooooooocoooooooooooooooboboo.no
ooo0O0o000ooooO0O000@Ooooo4370)0000
000000000000 (0O000o02021-350) 00000
ooooo.

66

03-1-2 O0: &8 (WzEd - )

Trunk Solution®U OO OO 0OOOOOOOOO
OarmswingD O OOOO0O0O0O0OO0O0DOCO

RN
o0 OODOOD OO
oboboboooooboobo boboooooooo

00000 dTrunk Solution®O arm swingD 0 0 00O

ogoooooooo

0000000 @amswingUOOOOOOOOODOOOOO
gooooopooooOoOoUoooooooOooUooooooog
armswingD 00 000000000000 O0OOOOOO0OO
0doodoooooooooooooboooooooooo
Trunk Solution® (TS) U 00 O0OOCOOOOODOOCOOOO
OO00O0OarmswingDOOOOOO0OOOOCOOOOOOO
good
doodooooooooooooooooogssooo00ad
o400 000C0C0O0OBRSO -0 -0 000D0CCOOOOO
(FACT)1700D0O00O000C0armswingDOOOOODOODO
00o0d0oOO0o0obO0oDO0oOobOOoobOOoDooOoiloooOoTsod
oo200007000000000000O0O0OOOOOOO
oooooopoovoOoOoTsObooOoOoOoOoooooTsoOoO
0000000000000 Fugl-Meyer Assessment (FMA)O O
goOoOMASOOODOOOODODOODOO (ms)iiomoiono
oo @aovwnoooooooodiomwTOOoooooo
000000O0oC0OOo0O00oOoooooOoOOoOoooOarmswing
00000oo0ooooo0oooooooo (@ooooooo
00000)DD00000O0ImageJOODOOODODODO
oooo
7000TSO0000DO0ODOOOOOOFRMACOODOSY70 57
OOMASOO0O0O0O01-10TIS 180 19000 0 58.8 cm/0
-66.7cm/000000120m/s-141m/sO00O00O0COO
0131° -316° JO00OOOOOOO01° -111° OOOOO
good
TSOOO0OoOoooooooooooooooooooood
armswingD OO0 OOO000O0OOCOOOO0OOOOOOOOO0
gooooopooocoOoOoUoooooooOoUoUooooooo
J0000O00DbO0oDO0o0bOOo0obOoobOoOooTsOooDoOOoDOoo
doodoooooooooooooobooooooooooo
ooooooooooOoOoooobooogTsobooooooo
o0do0oopooooO0O0UoOooooooOoOoUooooooo
Joodooobooooooooboboooooooooo
ooooooooooOoOooooboooOoooooDooooTso
OO000o0opoOoCcOoO0OOoooOoOOOarmswingd OO0
goooooboboooooooobooboooooooooo
0o0o0doooooooooooooooobooooooooon
TsUOooooooooOooooooocooooooooooo
OO0armswingd OO O0OO0OD0OOODOOOO
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooooooooooooboooooooooo
oooooDpoo


Yuki Kondo
装具（脳卒中・他）

Yuki Kondo
装具（脳卒中・他）


03-1-3 00 £8 (s - ) |

oogboboooooboooooboooboboaon

goodooig

o000 0O0Y00002000 0030
00 o0O04000 009
1)00000000000000
2)00000

3)000000D-Lab
400000000000

gboobobobooooooooooboboboobooo
gooogo

ooooobooooo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooobooooobooooboboo0oboboobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gbooboobooooobooobobooobooboobooobo
gbooobooooboooobooon
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gbooboobooooobobooboboboobobouobooobo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
goooooooooooooooboodo
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
ooooooooodoloee boozo° oodasoe
gos0° 0o00e0° ODOOOOOOOOOOOOOOODODRO
gboobooboooooooobooboooooo
gboobooboooooooobooooooooboaso
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooooboicooooooooooosoooooboooooon
gbooboobooooo

ooooooo
gbooboobooooobooobobooobooboobooona
go@oooocooo)yoooooooooo@oooo
ocoooOo)yooJgsbooooooobooooooooooon
gcooooooooooooooooooooobobooooo
goboo0oblooobOOoOOO2so000noOooOOOOOO
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooO0O0O0o0oOoooo40000000000000 1kgmO
Oo0O0O00000O05kgmO00000000O0O00O0O100
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gbooioc0ooooobooobooascoooooooon
gooooo
gooooooooooooooobooooooooobo200
gboobooboooo

oooo
gboobooboooobooboobobooboobobouobooobo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooooooocooOoooooooooooooooboo
gbooboooboooon
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
oooboOo0o0oobo (@oopoo4)0OOOOOOOOOO
gboobooboooooobobooboboobooboobouobouobo
gbooobooooboooo

goo4aoc O

67

03-1-4 O0: %8 Bz - )
ooboooobooobboooboboaon
g

oQO OO

gbobooooboobobobobooboooobooo

gboboooooobobobobooooo

00000000000000000000202100000
0000 (Ankle Foot OrthosisD AFO)D D 000000000
000O00AFOODO0O0OOOO0O00O0OOOO0O00O0O0OOOO0
0000000000000000000000AFOOOOO
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000AFOODOO0O0OOOOOO
000O000AFOOOOOOOOOOOOOOO0OOOOO0
0000000000 0AFODOONOOOOOONOOODOO0
0000000000000000000000000000
00000000000000000000 (000PTOO)O
00000000000000000000 (0000000)
O00D000O00O0AFOOODOOO0OOOOOONOOOOO0
00000000000000
00000000000001700000000000000
0 O Gait Judge System (6JSO 00 000000000000
000O000001000H)0GISO 000000000000
0(O0000)O00001omOO0O0AFOOOOOOOO
00000000000000000000000 (N/kg)OO
PTO0D0D0O0OC0D2000000010m0000000000
00000000000000000
O00OPTODOOOOO025+ 1.7N/kg0 0000000
000020+ 14N/kg0 00 OPTOOOOOOOO0OOOO
0000000010mO00000000000000000
PTOD26.9+ 75000000276+ 76000PTOOO0ODO
00000000000000000000 (p<0.050r=0.47)0
000000000000000000AFOOOOOOOOO
O00O000OAFOOODOOOOOONOOOOOONOOOOOO
0000000000000000000000000000
000O000O0o00Oo0oon
O0O0OPTOOOOOO1OMIOOOOOOO0OOOOOO0
0000000010000000000000000AFo0
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
000000000000
0000000000000000000000000000
0(@O0OO0018-10-33) 00000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000


Yuki Kondo
装具（脳卒中・他）

Yuki Kondo
装具（脳卒中・他）


03-1-5 00 £8 (s - ) |

0obogobooobobooobboonoo

gdddddddddudouuoouooua
o000 O0OD0%YWOIOOOOdWOO OO 40
00004000 00910009
1)000000Doo0ooo

2)000000 0000000oog

3) 000000 0ooogag
4)00000000000DOO0 ODO0ooDoboOooobooboooo

t
55000000 000D000ooogd

gboboboboobooboobooboobobobooa
god

ooooooooo
00o00oooooooooooooobooooooooon
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
000000000000O000U0oooooooooooo
0oooooooooooooooooobooooooooo
0000 (Nolan KJ et al. 2011; Yamamoto S et al. 2009)0 O
O00000000000O000000 (Kobayashi T et al.
2016) 0000000000000 0OOODOOODOO0ODOO
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
00o0o00000olo0o0oo0o0oooUoooooilooog
goooooboobobooooooobobobooooooooo
ooooooooo

oooo

0000000000000000ooooo310 675+
o30)0 00000 oONoooDoOooooooooogog
goooddoooobooboooooooooooooooooo
030 000000U0o0oooO0oooUooooooOoRrRGBOO
gigoooobbooooooboboboboooooooooog
OOpenpose0 000000 ODOOODOOOODOOODDOODO
O00000000000O0000000O0OO00O0 (CaoZet
al. 2017; Yamamoto M et al. 2022) 030 0 00000000
gooooobooboboooooobobobooooooooo
goododooooobooooooooooooooooooo
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
00000030 0uooo0o0oooooooooooooo
0oooooooooooooooooooooooooon
0ooddooooobooooooooboooooooooo
0000000000000 000000Borutal 0O O0O
(Miron B et al. 2010)0

good
00o0o0o0oO0o0oooOooOooOoOoOo1l7yDoooooOoOoOoOoyOoO
000000700 000000000O0OOOOOOOOO0
00D0O0D00O00Oo0o7i00000

ogood
00oo00o0o0o0ooooO0ili0D0oooUooooooooi10O
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
Jooooobobobobooooooobobooooooooo
0ooddooooobooooooooboooooooooo
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
000o00o0oooooooOoooooooooo
0oooooooboobooooooobobooooooooo
OO0 (20022)0 00000000000 COOOOOOOOOO
00o0o000o00oooooOO0ooUUooooooOoooon

68

03-2-1 00: ®uma

ooboooobooobboooboboaon

gboobooooobooboboooo
gooooo

gboboooboobobobo

O0O0D0OCO0DOOOONITinelDOODOO

ooooooooo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
goboobooboooobooboooboooooboooboo
goog
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooooboOoOoooooOooOobobOoo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
OO0Oo0oO0oDOoOOoOOoOOONiITinol(ODOOO)OODODO
NiTinolDOOOOOOOOOOOOOOOOO0OO0OO0O0O000O
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooboooboooooboboobooooooboobouobo
oood
OOOONITiNIODOOOOOODOOOOO0O0BOO0O0O0O000O0
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
0000000000000 0000O0Kinovea09.100000
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gbobooboostoooboostocobooboobooooooboo
gboooobooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooooooooooOoooosooboogno
ooooooooocoOooooobosoooooooooobooo
gboboobooboooboooooboboobooooooboobouobo
goog
ooooooosooooooostoloooooooooon
ooooooooocoooooooooboob4e3000nOn
3750 00000005500000004500000000
35000000

oooo

O00000000000000ONITinol (COOOO)OO
OONiTinclOOOODODOOOOOOODOOOOOO00ODOD
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
gbooooboooboooboooooboboobooooobobo
oooooooooooooo
ooooooooooooooooobooOoooooooboboo
00000000 (@oboOooA8g)UOOOOO0OOOooooon
gooobobooboooooooboooboooooobobo
obooooooooooooooooboOoOooooooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
oooooooooooooooo


Yuki Kondo
福祉用具

Yuki Kondo
装具（脳卒中・他）


03-2-2 O0: &ume |

g Ugo
ooo -0o0bobobobobobobobb2000000
gd-

o000 OWIOOOO¥Wooooog?b
1)0000000gg

2) 0 0 0 O Welloop Paracane 00 O

gooboboooooooobooboboobooo

gbooboooboo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
oooboooOoo@ooooAOOOOOOODOOOBODODO
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
oAlz0bOObOOoOooOoOObOOOOoOoooooboOoOooon
od

ooooooooo
0000000000000 0000O0AD 200000 Casel:
6ol 0000000000 OoAD IO OODOOOnOOd
0000ooooo (oooooooo)yooooogog
Functional Ambulation Categories (0 0 O FAC)SO OO O OO
000000000 0O0O0O0000oOooOoOcCase2: 6000
goooooboboboboooooobobobooooooooo
go0oOdDO0oO0bOOoOoi1ocb00o0o0ooOoooooOooooon
oAU 0O0000D0OOOOOOOODOUDODOODOOOO (@O
O0000)00D0OUOUOOFACSOOOODOOOOOOOOoog
ooooooooo
goooooooooooosmidooooooooooo
00000000oOooO0o0ooUOooooOOoOoOooOoooo
0000000000000 000000000ooooo (NO
0000 @oDO-000ONDOOO0DO0@Oo-000ONODODOS
gooooooooooooooooo o

gooo

Casell Peak O O O O 88.5N0 Peak O 00 O O 13.7NO Peak
OO0OO00011ANOPeakDOOODO3.0NOPeakO OO OO
0.6NO 00O 00 Case20 Peakd O 0 0O 0 50.1NO Peakd O O O
0 1.4N0O Peakd 0 0 O 0 12.2N0 PeakO O O O O 7.6NO Peak
gboooobo3NObOOoon

oooo
O0o000000oooO0o00O0-o0oo0OPeakoOOO
O0000D00OpeakDDOOOOOOODODOOOOOOODO
oooooboooOoOoO0Ob0cCeselOOO-00000O0OOO
oo-o0b000000ooooboobooOoOon0onOcase20000
-ugbooooobooooooboooboobooboobooooo
ooooooooooooooooocooooooooboOod
oooooboooooooooooboOoOooooooOobobOoOoo
peak0 0000000000 O0DOOOODOOOOOOOOOO
gbooboooooooobooooboobobooboooADOOn
ooooobooooooooooooooooooobobOoOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gbooboooobooboooo

69

03-2-3 00: ®uma

ooboooobooobboooboboaon

gobdgooooooooga
O0000o0ODODDODOODOOOOODO
Simpray

gbobooboooobooboboboboboooooon
obobooogoo

ooooooooo
ooooooooooOoOoooooobooOoOooooooboDo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
oooooooooooooooooboooOooooooboDbo
ooo0o0o0o0ooooOO0O0o0oo0Oo@o:cADO0)YoOooon
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
oooooooooooooooooooooooooobooboo
oooooo

oooooo

l40000000:000000
goo:.oobobboUObOoOobO0oOobO0obOebOODbOODO
ooooooooocodOoeb0OOOO11° 0110049° 012
o0di1ioc ODOOO0OOOOBOO0O0OOOCOOOOODOOO
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooboooo

gooobooobo
gboboobooobooooooobooboooooobobo
oooobooooocooooocADoooooooooon
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
gooooo

oooo

OOoOoocA0OXO1o0O0O77e XO40OOOcCAOOO300OO
77°

XosooocAoOoOooeoooese
XxXO011goocaAoOoDi1200069°
XO0i1s5000cAOO001e00066° OOOOOOODODODO
gisooooooooooooooooooooobooooon

good
gbbl1i00i130bo0oooooobooobooobooooo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
goooboooboobooo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooboooo


Yuki Kondo
福祉用具

Yuki Kondo
福祉用具


03-2-4 O0: ®ima

oogboboooooboooooboooboboaon

U —[o0oo3sqnooouobooobobog—

o000 O0OD0YIOOO2000 0900 0040
oo oo

1000000
2)000000
3)NPOO OO0
40000

5)00000000000000000

gooooo
goood
gpoooo

gbobobooobooooobooboboobooo

0000000000000000000000000000
000.00000000000000000000,0000
00000000000000000000000000.00
000000 (CO00)000000000000000030
0000000000000000,000000000000
000000000000000@O0000)00o00ooon
00000000000.00,00000000000000
O0O0ADLOOO0O0OO00OD, 0000000000000
oooo.
000000000000700000.X0000.X08900
0000.00000000000,ADLOO00.JCSO0000
BRSOALLD.00O0OOODDOOOOOOODDOO,00000
ooooooo.

000000000000 (X01080),00000(Z0 1130,
01150124,01310,0138005000)000,000000
0000000000000000000.OpenFaceD OO0
0000,1)000000000(mm)00000(SD),2)000
000000000000000000000O (radian)d Ssec
000000000,000000000000000.000
000000000000000,0000000000000
oooo.
00001)Sb000000000063.1,0000002040
1270650470690 00,000000000000000
0000,00000000000000.2 00000000
00,0000305%0 00000 38.4%0 36.0%0 26.0%0
78.9%0733%000,000000000000
(X+113,115,1240)0 0 0000000000,0000000
0 (X+131,1380)00000000000000.00000
0000000000000000000000000000
00.000000000000000000000000.0
0000000000000O00000000.
0000000000000000000000000000
000000,00000000,0000000000000
000000000000 000000000000000.0
0000000,000000000000000000000
00,00000000000000000000000,00
00000000000000,0000000000000
ADLOODDOO000O00O0DOOO0OO0.
0000000000000 0000000000000.

70

03-2-5 00: ®itha

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

oo

o000 D0Y000002000 00230
00 0049000009100 009000 070
00 O0O0YWO0000Y%000009
1)00o0o0oooo

2)0000

3)000000
40000000000000
50000
6)00000000000000000
7)NPOOOOOOOOOO
0000000000000000000
0ooooo

0000000Oo (cp(UOooOoOo)yoooooooeon
00ooooooooooo @oo)yooooooooooo
000dooobOooo00ooooooooooooogzAFY
00000000 (ZAFW) DO OOOZAFUOODODOOOOOO
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
Joodooobooooooooboboooooooooo
0000000ooooO0o0o0ooooooOoooOooooo
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
JdodZARUO O D Ooooooooobobbooooooooo
oo

ooooooog
eo0000ICPOUIOOOOOODODUUDOOOODOOOOO
JoodoobooozAFUOOOOOODODOOOO0OOZARUOO
dooodoooboooo3ono/00i10boooooooo
0000000000000 00000O012000ZAFUODO
000000 (Head)DDO20ODODOO (T2)DODOD0O0O0OO
00 0OTSND151 (ATR-Promotions0 0)0 0000001000
ol 0O0O0O00O00oUoooooOoils00Dooooooo
oo0o001oHzZOOOOOOOOOOOoOOoOOoOoooooo
00000000 0ORoot Mean Square (RMS)D O 03000
Head-T2O0 O OODOOODOODOODOODODOODOO
oooo

RMS (mmsec2)0 0 0 O 10 O O O Head: 326.50 T2: 189.90 O
Head: 361.10 T2: 256.70 0 0 90 O 0 O Head: 368.30 T2:
26440 0 Head: 295.70T2: 16780 00 0 0 00O O Head T2
O000000000001000ZzAFUOOODOOOOOOO
ooo000OzAFUOOOODOOOOOOOO
000000000 wWoOoOoOo100005400810009
ooO0oO0o300074000000000000000O0O0OZAFU
oooooooooo

good
00odooooOoooooooooooooooooooo
0000000000000 000oooOzZAFUOODOOOOO
O0000OHeadOT20OO0O0OOOOOOOOZAFUOOOO
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooboooooooooobooooooooooo
000000000oO0oOo0O0o0o0oUooooOOoOooOooooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
JdoodoooooooooooozZAaruD 0 ooooooo
doodoooboooooooooooboooooooooo
O0o0o0oooooooooooog
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
dooooooooooooooooo


Yuki Kondo
福祉用具

Yuki Kondo
福祉用具


04-1-1 00 #ERs E0E- ) |

oogboboooooboooooboooboboaon

googd

o000 O0ODOYWIOOOD2000 0030
OO0 oo400 009

1)00000D0O000oo0oOoo oooooo
2)0000000 000000o0oog

3) 00000000000 bObO coobooooooDo
400000000 O0000OO0O0ooDooOoo
55000000 00000000000

gboboboboooboooooboobooboboboobo

ooooooooo
000o0000U0oOooO0O0ooUUoooOOOoOooUooo
0100000000000000 (Knee osteoarthritisd O 0 O
goAUODOO0ODOOOOODOOODOOOOODbOOODDOOD
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
000o00000o0ooOo00o0o0ooooOoOoooooooo
gooooobooboboooooobobobooooooooo
goododooooobooooooooooooooooooo
ooo0o0o0o0o00ooooOOoOooUoUoUooooooOoOoO
oAU 00000000 O0OO0ODOOUOUUODOOOOOOOO
goooooono

good

O00O0O0OCAODIO0O (DO100O0DO9m)DODOOOOoADD
00000K-LOOODOODODOGrade 20 10 O Grade 30 70 O
Grade 402000000000 ODO00OOOODOODOOOOO
o00o000o00ooooOOoO0ooU0OooooOoOooooooo
0000000000oO0ooO0o0oooooooooOooADOD
goooooboobobooooooobobooooooooo
goboboo0o0obOoobOobobooboobdimaged0 OO0
ooooooTs-Myo(OOUOOOOOOOOOOO)YDOOO
o0o0o0oOoooooooPT(OOOOO)YOOOOOOO
Jooooobobobobooooooobobooooooooo
0ooooooobooooosoooooooooooog
00000o0o00oooooOO0o0o0o0ooooOOoOoOooooooo
WilcoxonD OO OOOOOOODOODOOOOOOOOOOOO
OJSTAT for WindowsO O OO0 000 O0O0Os500000
oooo
0000000U00o0o0oO00o0oU0OooooOOoOooooOoo
0oooooo (OO OOD0OO0ODOOODOOOOODOOO
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
00oo00oO0o0oooooOo0o0oOo0ooooOoOoOoOoOooooo
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
00000ooooooo (PcOOS)OO0O0O0OOCOOOODOOO
gooooooobooooosoooooooooooog
oooooooooooo

oooo
0oooooooooooooooooobooooooooo
00o0o00o0o00oooooO0o0ooU0ooooOOoOooooooo
000o0000U0oOooO0O0ooUUoooOOOoOooUooo
goooooooog
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
00000 (0DO0O0o2022042501)0

71

04-1-2 O 0O; &=xERE (EhE - i)
gbobooboooboboobooMPObDOOOO
go

oD0DO0 DO

obobobobooobooooboobo

gbobooboooobooboboboboboooooon

gooooo
gboooooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooocooooooooboooMPODOOOOOO
gooobooobooboooooooobooobooooo

oooooo
o0oooooxooooooooooooooooooxoz
gopcpSOOO0O0O0ODOOOOOOODODODOOOOOODO
oooAdD0OO00O0O0O00000000X0320000MpPO
o000 @Oo0oOooooOo)yoooooxXxoesooooOooo
gbobooboooboooooboogo
gboooboooboADLODODOOODOOOOODODOODOOD
oooooooooMMmT3D40O0OoMMT4AODOOOOOO
ooooooooooooooooobooooooooobobOoo
ooooooooooooooAsiso3goooooooog
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooo0000100000BBsO10/560 000000000
oooooooooooleombbOnOOOOOnO

oooo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
gbooobooobobooobobooblooosooooooboooo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooooboboo
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
gooobooobooooboobooboooobooboooobooo
obooooooooooooooooboOoOooooooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
Oe000DO0OOOOOO0ODOsODO0OO0O47001000D00
i1zo0ooooooon
odz2roOooopTOOOOOCOOOO0OOOOOOOOOO
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
obooooooooooooooooboo

good
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooooooooooboooooo
goooboooboobooo
gboooobooobooooooobobooboooooobobo
Oo00000000000000000 (RO6-103) 00000
ood


Yuki Kondo
義肢装具（運動器・地域）

Yuki Kondo
義肢装具（運動器・地域）


04-1-3 00 #ERs E0E- ) |

oogboboooooboooooboooboboaon
gooboobobbo oobbooobboon

goooogn

o000 O0OYOOOOO?2000 OO0 Y0
000000 004100 0090

00 ooYwooogy
1)000000fdogooogoogg oooooooo

un
2)0000oOooooooooboo
3000000 000000AOOO

gboboboo
400000000 0O0O0000O00O0DOOO00DDOO
gbobobobooobooooboobooboboboobo
RN

oooooboooo
oooboooooooooboOoOooOooooooOooOoOo@ono
f/Juy0000000000000C0O0O0O0000O0O0O0O0O0OO
goooooooooooooooboooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
oooooooocooonoo43iwooooooooo28.6%
ooooOoooooooo0o0oOoooooooofuoOnO
goooooooooOoooooobooooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooog
oooooooocoooooo

oooo
goooooooooOoooooboobooOoooooooDboo
ooooozoubdooooobooooooooobooooon
ooooooossgooooobooooooooooboooooo
WwebOOOOOOOOOOOOODOOOOODOOOOSOO(@®
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooO0)oooooooOosoOo@Oooooooooon
goooooooooOoooooobooooooooooboo
gooooooocfwwOOoOO0OooDOOO)@OOooODODOO
oooooooocoooooo

oooo
O0000OD0O0O00000000093.1%000080.0%00
ooooooooooOooooooocogoonovro4woooood
gooooooooooooooossowooooooond
oobooooooooooooobooooovoowooooo
170%000000000000O0O0COO0O0O0ODDODOOO
goooooossowouoooo3owooooooooono
gooooooo400000000D0CCO000091.7%
gooooobooocoooooooon

oooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
goooooooooOooooobobooooooooooboo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
oooooooooooooooboooooooooooboo
goooooooooOoooooboobooOoOooooooDboo
goooooooooooooobooooo
oooooOoooooooOoOooO0ooooooooo@oo
23-120)00000000000000000000C0OO0OO
gooooooocooOoooooobooOoOooooooobooo
gooooooocooOooooooocoooooooooso
goooooooooooooooooooooooobooboo

72

04-1-4 OO ZEEE (E8% - i)

ooboooobooobboooboboaon
gobooobbuooobbooobooon

gooogd

o000 OOOYI OO O?2000 O0Y™Moooa?d®
1)0oOo0oOoOO00ooOoOo0ooooo ooooooooo
gpooboboo

2y00pooooooooooooon

3y 00000000000O0oogo
a

O
gboooooogo

gboboboooooboobobobooog

gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
goboobooobooboooboooo.booooboboobo,obo
oooooooooooooooooz200000,00000
oooooooocoooooo.
oooooooobolgvoOOOOOOoOoOOO.OOO0OO0ODO
gooobooob,ooooboooo.oooboobooboobobo
oooooooooooooooooboOoooooooonoo
oooooooooooooooon.
ooz0so00oooooooooooooo.oooooonon
gbooooooooobooooboboobooob.ooboo
ooooooooocooooooooboOoOoooo.oboOoo
gooooooooooooooooooooo,booooo
oo0o0oooooooooo@uoPO)DOOOOOOOOO
ooooooo.
ooooooooooooooooocoo.obooboboooo,
oooooooooooooooop,OODOOOO0ODOO
gooooo.0oooboooboobooobooboooboooo
a.
oooooboicoooooo.booooooooobobooooo
gbooooooooboobooooobooboobooooo
gboooooobooobooooboooobooooo.boooo
ooooooooocoooooOooboOoOooOooooboboOoo
ooooooooooooooooooo.
goz20000000,0000000000O0DOO0O0O00O0O0O
gbo,00o0oooobooobooooobooob.obooobo
ooooooocooooooopOOb0OOOOCOOOOOOO
oooooooooooooo.p,oOOO0OOOOOOOOOO
gbooooboooboobobooboobooobooboooboooo
ooooooooo.
ooooooooocoo.0ooooboo0oooooooboboOoo
gbobooboobooboooboooooooo.oboobouobo
gboo00oooooobooboobooobooboooboooo
ooooooooocooOooooboooooooooboboOoo
ooooooocooooooooboooooooooboboOoo
gbobooboobooooboooboooobooooooo.
gooobobooboooooooboooboooooobobo
oooooooooo,0oooooboo0ooooooboboOoo
gboooobooobooboonn.
gooobooobooobooooooooooooooo.oo,
oooooooooooooooobooOoooooooog.


Yuki Kondo
義肢装具（運動器・地域）

Yuki Kondo
義肢装具（運動器・地域）


04-1-5 00 #ERs E0E- ) |

uogboboooooooooobo,.ocbooo.onoo
gdddddddddudouuoouooua
oOOOOYOODO OO
1)0000000000C0c00bOooOoo oooOoooDo

god
2)00000000 000000004

gboboboooooboobooboobooo

oooooo
oooooooocoooooobooooooooboboooo
gooooobooocoooooooooooooo.obooooo
goooooooooooobooo0ooooboboobooooon.
oooooooooooooooboooOooo,0o00AbLOO
gooooooooooooooooo.

gooooo

go:2000.0000L000XO0 0000000000000
00000000 X+1400000000,000000000
gooOo.x+00000o00oooobOo.opoo0:0booo
gop0oDbooo,00026ecm(DO0),000000ODO(
oo:MMT)ODO10020000000.0000
MMTS5.Functional Independence Measure(O O :FIM)770 (O O
000)0ooooo:0ooo@oooD)2004000.00000
OO.HOPEODODOO,0OOO,00000000OOO,NEED:O
ooo,00000gd.

ooog

X+90O0 OO OOOO.00ADLOOODOOOX+910000000
O000000o0.X+98000 X+105000000000.000
O O Functional Balance Scale (O O :FBS)410 ,10mO0 0000

011.30190,TUG1840 6000 0324amO 00O O0ODOO

000000 .X+1250 00ADLO OO T-caned O .X+1330 0
O00OSR8SOOO.01kmOOODOODOIADLOOOOO.OO,
gobooooboobooboboobooboboobog
0000000000.X+154000000@O0O00:IRCOO
0:3rR85,00:0000000)0000,0000000.000
ooooomMMTOO2003.FBS490,10mO 00000102
0190,TUG10.70 ,60 0O O O 375m,FIM1260 .

oooo
gooooobooooooooo,booooooooboobooooo
goooooooco.Ooooboo0oooooobooooooo
oooooooooooooo.ocooooooobobooooo
oooooooocoo.0ooooboooooooooboboooo
goooooooooOoooooobooooooooooboo
o3r8sSO0,000000ooooodonooo,oooooon
oooooooocoooooooooboooooooooobo.oo
oooboooooooobooooooooooco,ooooon
goooooooooOoooooboobooOoOooooooDboo
oooo.ooc,00oo0oosresOObonoooooooon
gobooooooooooooboooooo.bobobooooo
goooooo.
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
oooooooodoo

73

04-2-1 OO: ICT-mKT1sx (GHi)

OO0bO00oDOOo0ooobOvrROODOOOODOO
0 0O O O O Subjective Visual VerticalJ O 0 0O O

gooogd

o000 O0O0WWIOO OO2000 0040

00 00YWOO0OOo¥WOoooo%000 00 290
000027000 02000 009000 00 20

|
N

Upobg

ooo Uobg

Upobg
ooo Uobg
ooo oolo
Oo00O oOOooOO

o
o
o
o

0ooo0o0000 O
i o o e s e e
DOooooooo 4
oooooooo
oogooooo ~
oogooooo
oO0goDooooD
oOgoogoo
oooo
oooo
oooo
oooo
oo o
oo O
oo o
oo O

oooHUUBgbg
ooo Uobg

oOoo

QIJegsenE
ooo

0000 O O Subjective visual vertical DD OO O O0O0OO
oooooooo

goooooooo
0000000000 OVirtual Reality (VRO OO OOODOO
OO0OooopDoooOoOoOoooon (Subjective Visual
Vertical: SVW) O O OOOOOODOOCOOOOOOOOOCOOOO
goooooboboooooooobooboooooooooo
goodooosvwiooooooooooooooooood
OO0O0O0O0ODisplayd 00 O000OoOOOCOOOO0ODOODO
oooo0opboooooOoUoooooooOgoogvrROOOOsSvwO
O (Smartphone-based virtual reality subjective visual vertical
measurement system: SVR-SVV) O O O OO O0O0OO00O0OOO
oooo

oooog
0o0o000oOoOo38oOoooooooooosvwiooooooo
OO0O0O0O0D0O0O0 (Bucket-Svv)OSvR-svwO O OOOOoOOOO
gloooioodoooooooUo200oooooooooo
0000000DbO0200000000040SVR-svwO
Bucket-SvVv0O O O O O Bland-AltmanC O O Pearson0 0 0 0 O
goooooooooObilcOoooOooooboo-cogoooo
oooooooo (ecopooooooooooooooooo
00 (Minimal detectable change: MDC)D O OO O 0O

good

oooooooosvwihOOOoOoOoOoileld-124°c 0O0O0O0O0O
0O0oooopooo (p=oA3)ooboocooooon
(y=-0.59x+0.1570 p<0.001)0 SVR-SVVO Bucket-SVvO 0 0 O
000.716 (p<0.001) 0 0000100 00 0 OO O Bucket-SVV
glIcchoo.380svR-svvOIccoo7aooooooo-oood
00000 O Bucket-SvVO ICCO 0.280 SVR-SVVO ICCO 0.38
00000 MDCO Bucket-SvvO 1.78° O SVR-SvvO 2.67° OO
ood

oooog

SVR-SvwWwO OOOOOOOO0OOO0OBucket-SvwWwOOooooQg
0doodoooboooooooobooosvr-svwoooad
goooooooocoOoOoooooooooosvwdooooo
oooooopooocooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
ooooopooooOoO0OoooooooOoooooooog (
000002021-1)0


Yuki Kondo
義肢装具（運動器・地域）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（評価）


04-2-2 O0; T a7« s (@ |

oogboboooooboooooboooboboaon

ogooo

o000 O0¥WOOOOO¥WOO
00 00¥ioooo20o00
00 00 20 Esser Patrick ®
Hoooooooo oooooo
2)0000000000 DOO0DOO0oDOOobOOoooOoooo
3) 000000 00O0DOO0OboOooon
4000000 ooood

5) Oxford Brookes University Faculty of Health and Life
Sciences

0 90

0
00 20

000000000 O0DOOOOC Center of Massd Phase
Plot Analysis

jopoooo0oO0DO0O0DOO0pDoOOoDOO0bOooDODODOoOooOg
jo0oooo0O0DO00DO0oDoOOoDOO0bDOooDoDOoDOoOoog
00000 (Inertial Measurement UnitD O O O IMU)D OO O
jgobooooooOOoobOOoooOoOooDOooboooOoooooa
0oooooomMUOOODOO0OOODoOOO0 (Center of Mass
ggoocoMm)ooooOooooooooooooooon
J0000000O0000000oooO0bOOo0ooOoooOoog
goooooo
joboOdoO00DO00DO0DoDOODUOO0DbOOoDODOODOO
lo0dooo0oooooooOoooisgOoooooooog
Joodo120000000300000003000000
JCHSO OODOODOOoooos8ooooooooiloonOO
00000000000 dIMU (LP-Researchl O LPMS-B2)0]
00000400000000000000 10mOOOO0O0O
Jdo000oo0oOoobOoDoo0oDOOoOobOOonodooxford
Brookesd [0 0 O O O O Gait Monitor DeviceD O O OO OO0
dooooDooooooooocoMObDOoOoOoooOOo@oOon)
J0000000O0000000ooo0bOo0ooOooooog
JdoooooOooDOoooOOooDoOooDOoOobOoooOooDoooog
gopooocoMOOoOoOoODOi180° DnoooooooOoOoO
Phase Plot AnalysisD D 0 OOocoMOOOOOO0O00OOO
Oo00oOooOsbad 0000 O0ODOOSDbOSDall SDbO O OO
OOARaticOCOMOOOODOODOODODOODOOO
J000000BetaD OO OODOODODODODOODOODOODO
000000000 Mann-WhitneyO OO0 O0O0000000O
ogoooo
joooooOoDO0o0obDO0pDoOOoDUOO0bOooDDODOODOO
Jo00o0ooO0O0DO00D0DO0ooOoDOO0bDOooDoDOoDOoOoonOg
Jjo0000000O0o000oo0oOooo0boooOooooog
goooooomMUODOOOODOOoODOooDOOooDoooa
0000000000000 O00DOO00D0OdPhase Plot
AnalysisO 00 0BetaD0 000000000 OOOOSDal SDb
Jo0000000O0o00O00oo0oO0ooo0bOo0ooOoooOoog
gooooooo
joodoO0O0DoDO00DO0DoOOoDOO0DbDOoDODOOoOg
000000000000 00o0o0o0bDOoooOoooOoog
Jdoooooooooooooooooboooooooog
coMOoopoooDoobDoooDOooDooDOooooooon
gopooooooooo
Jjo0000000O0o000oo0oOooo0boooOooooog
jgobooooooOOoobOOoooOoOooDOooboooOoooooa
jdobodoO00DO0obOoDOoO0oDUOoDbOoDOoOoDOooOo

74

04-2-3 OO: ICT- 87«72 (FH)

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

gooooooo

o000 O0O0WWIOOOOY OO OO0 ¥
0000900 00¥WO00¥WOO o000
0o oodwWoo o

g

d
g
g

Ooo&o
ooOoo

oo

oon
ooo
god

L

O

O
U gooo
O ooog
U gooo
O ooog
U gooo
O ooog
U gooo
O ooog

gboooooooooboobon

00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
400 0000000000000 0000OOOOOOOOO
Jooooooooooooooooooooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
0000000ooooOoOoOoOoIcTooooooooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
Joodooobooooooooboooo
0000000ooooO0o0o0ooooooOoooOooooo
5000000 00 O Short Physical Performance Batteryd [
00o000o0bOoDOO0o0obOO0o0obOOoDOoOoDOOoOo3000o
0000000 (Active Style Pro HIA-750C)0 0 000000
00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
joooooobooooooooboboooooooooo
g000000DO0o0oo0ooo(@oooooD)y ooooo (
0)Yoooo @)§ooooooooooo (o/0)00ooo
0000000000000 000000000oooo (@)o
gooooooooooooooo
O000000oooooOoOooooosPPBOOOOO7.8+ 14
000000000O0o0o0O00D0oUooooOOoooooooo
goodoobobooboooooobooboboooood
(p<O0OS) 000000000 DODOODOODOODODODOOD
oooooooo
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooooooooooooboooooooooo
oo0i1om/s000000000O0OCOOOOOOOOOOO
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
goooooobhoooooooooooooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
goooobobobooooooobobobbooooooooobo
0doodoooooooooooobooooooo
0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
0000000000000 00UoooO (0ooOo 2023-12)0


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（評価）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（評価）


04-2-4 O0; T a7« s (@ |

oogboboooooboooooboooboboaon

ddddoooooooooooo
o0 O0ODOYWIOOO?2000 002

1)000000 0O000D0ocOoooo
2)000oooooooo

gboobobobooooooooooboboboobooo
gooogo

oooooo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gbooboooobooooboooboobooobooobooooo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooO0O0o000oooo0O0000o0oo0o000 (Yamamoto
etal2023)0 00 0000000000000 0O0OOO0O0OO
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gbooboobooooobobooboboboobobouobooobo
gboobooobooboooboooboobooboobooobooooo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
goooooooooooooobooOooOoooooboOoo

ogood

o0oo0O0o0ooooooDoi1o0 (RO)YOOODOOOODOL0O
(L)Y oOOoOOoOooUoOoooOOOooUoUoooooooo
goooooboobobooooooobobobooooooooo
00o00oooooooooooooobooooooooon
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
00000000oooooooogg (Fugl-Meyer
Assessment Upper Extremity[] Simple Test for Evaluating
Hand Functiond Motor Activity Log)D O 0 00000000
Mann-WhitneyD UO O OO0 O0O0O0O0000O00O0OOOOO
goooooboboboboooooobobobooooooooo
O00Op<O0OSO000OD0.0O0DOODO SPSSODOOODOOODOO
O (Version 26, IBM SPSS Statistics for Windows, Armonk, NY)
ooooo.

oooo
goooooooooOoooooooOoOoooooooboOoo
OO0000RO (0.64+ 0.30)0JLO (0.54+x 0.26)0 00000
0000000000 00000000ORO (0.73+ 042)0LO
043+ 024)00000000ODODODOOO

gooo
gbooboobooooooboobooobooboo0oboboobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gboobooboooobooboobobooboobobouobooobo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooooooocooOoooooooooooooooboo
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
ooooboobooon
gooooooocbooOoooooobooOoooooooboo
00000000000 @O 0000 No19-002).0 000
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
oooooooooooooooocoooooooan.

75

04-2-5 OO: ICT- 87«72 (FH)

OO0bOoboo0obOobOiwakkaD OO O OO
ydddddododoooooooooououooo

gbooogoo
o000 OYOOO OO20000 OO %0
0oooo¥woo o

1)0000obOo00 ooo0ooboooooooooDooo
2)0000000 00000ooog

3) 0000000000 00DbODO00oDoooooogoo
oo

gbobobobobooboobouoboboboboooooo
oo

goodobobobboboooooobobobboooouooooobo
Joodooobooooooooboboooooooooo
00o000o0ooOooooOoo@oooooooo)yoooo
000000000O0o0o0O00D0oUooooOOoooooooo
o0oodoooooooooo(@oooooooooooo
gooo)yhobooooooooooobooooobobobo
ooooo
ooo0o@uoo:.0oo00o00UooooOoooOoooooo
00o00ooooDooooooOo (o40000400000
J21i100001620cmO00O56.6kg)0 000000000
0000000000oO0O00D0U0ooooOOoOooOooooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
goooooobhoooooooooooooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
oooo

o0000: 00000000 0DOoO0oO0oOoOOoDOoODo
00 (20220000000 (iWakka)0 OOOOODOODOO0O
WakkaO 00O O0O0O0O0OO0OO0O0OO0OOOOOOOOOOOOO
000000000o0oo00o00oUooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
go0o0e3b0Ub0oU0o0oboboOUDbDUobDOoUoDoOoD (
O00gUObO0O0O0OO0OoOoOol1oomsUOOOOOOOOoonO
000000000000000UoooooOo @o2000
00oooooo)yoooooooooooooooooog
goodoooboooooa
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gooooooooog

(D000 0D00D00WakkaD OODODOODOODODOOO
0000000000 DO0O (Adjustability of Grasping Force;
AGRHOOOOOO
O00O0OAGFRODOODOO0ODOODOOODO452+ 080000
goodoOozez2x o300 00D0ooooooooood
0o0oooo (p<0.001)d
00000000000o0000UooooOOoooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
000000000o0oo0O0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gooooictTbooboooooboboooboooboooo
goooooooooooooo
0000000ooooO0o0o0ooooooOoooOooooo
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
gooooobooooooooo


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（評価）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（評価）


05-1-1 D[];|mwuﬁ;47z<ﬁx)|

oogboboooooboooooboooboboaon

googoogd
od0OOIODOOYWOOO?

1)000000O0Ooooogog
2)00oo oooooo

gbooboboboooooooobooooboboobo
gogooo

000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
000000000000 000Physibo gait(Pd (O HONDA
goooobo)yoooooooooooobooobooooo
00000 0O (activities of daily living ADL) D D OOQOOOOO
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
goboooooboobopPpgbOobOobOOoOobADLOOO
gooooooooooooooo
0000000201804010002023080310 00000
JooobDoooooooooorzizo0oooooooon (o
0000oooooo0ooo)yhoooooooooooooo
O000O0000O0O0O0o0oO04450 DoOooooo)yooo
ooo0O0oooooooiloooOOoOeOd (WOOooO)yoO
0000000 (@O0OO000000000o0doBarthel Index
BnHOOOOOOODODODODOO0OOOODODOOODOeOdO
00000 10mO 0 00O (m/s)0 Timed up and go test(TUG;s)O
Functional Balance Scale(FBS;0 )OO BI(O0)O OO OOOoOoOOO
0 Mann-WhitneyO UO OO OO0 OO0 O0O (Aligned rank
transform ART) U OO OO0OO0OO00O0OO0ODOODOO0O0ODOOS
ooooo
0000000000000000ooooooouoe4.7+
15200 0000000631+ 1330 0000000000
125.6+ 53.300132.89+ 49.000000BIO54.7+ 30.20
509+ 2520 0000000000000 00OOOOOOO
0g000D0DO00ObOO0o0bOO01omObOOnOOo.87+ 04400
0.96+ 048000000 0J0.64+ 0.2800 0 0.91+ 0.360 0
TUGD O OO O19.9+ 18400 18.0+ 16.70 25.0+ 18.100
17.6+ 12.80 FBSO 43.7+ 12.10 0 46.0+ 12.1041.2+ 10.10
0468+ 9000 0000DO0ODOTUGHFBSODOOODOOODO
0ooooooobooboooooooobooooooooo
oo0oO0O01omOOO0O00O00.09+ 0160000000027+
0250 TUGD O OO O-1.9+ 3.60-7.3+ 830 FBSO 2.3+ 4.10
56+ 5700 00000000000D0O0O
gobobi1o00pPgUOOO0OODOODOODOADLDODOO
000o0000U0oOooO0O0ooUUoooOOOoOooUooo
godoodoobobbobooodpPpgbbboooooboboboooga
00oooooobooboooooooobooooooooo
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
og
0ooooooobooboooooooobooooooooo
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
oo00o@Oooo:2023-0200000000000000O00O0O
0oooooooooooooooooooooooooon

76

ICT- ART4 27X (St AN)

05-1-2 ao:

000000000000000000000
0 O O Hybrid Assistive Limb (HAL)O D O 00O

gbooogoo

o0 OODLbOL ODOOUODbDODLOOOOODLO

oo oo

gbobobooooooboobobo boobobooooobooon
ao

obobobooooorALODODOD

ooooooooo
000000000000 00100 O Robot Assisted Gait
Training(D OORAGT) DO DOODOODOO0OODODOODOOHAL
Training(O O OHT)OOODOODOODOOODOOODOODOO
0 O Functional Ambulation Category(C O O FAC)D O DO OO DO
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
OFACO00OD0OODO0ODODOODOOODORFACOODOODO
O0000000o0o0ooOO0O0o0o0oOoooooooOodHTOOO
O000000000FACOOOOOOOOODOOOOO

ogood
0002015060 020240300 0000000000000
O00000000O0OHALOOOOOOOO(CYBERDYNED O)
OO0O00OHTOS5-100 00000000780 (0440003400
00646+ 1340)0000HTOODOFACO1I0DO0OODODODO
OMmO30)00FACOODOODOOODOOOOOMU48) 0000
0000000000000 0000O0o0oo0OHALDOOOO
OO0 (@O0O0OHTOOO)O HTOO DO OHTO O O O Functional
Independendence Measure(D O OFM)OODOOO0OOODOO2
00000ODOBergBalance ScaleJ 100 0000000 0O0O0O
0000000000000 Mann-WhitneyDUO OO 0O200
00odooooOoooooooooooooooooooo
0000000000000 0000O0IBM SPSS ver.290 0
00000005000

oooo

20000000HTOOO (ODO0O0620+ 282000000

819+ 3160)JFIMOOOO (DOOS57.9+ 139000000
472+ 1890)0HTO OO (D 0039021+ 2581.2mO 000
022066+ 13225m0000000O0O0O0O0COOOOOO
Oo0000OHTOOO@MOO0O01.001)0000000Hosmer
Lemeshowd OO0 0000000000000 O0O0O0O071.1%
ooooo

0ooQ
FIMOOOOOOOOOOOOOOHTOOOOOOFACOODO
000000000000 0000FACOOOOONHTOODD
000000000000 O00000RAGTOOOOOOOO
000000000000000000(002000400)0
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
000000000000 000000HTOOO00000
0000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00 (0000 24-013)0


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（介入）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（介入）


05-1-3 D[];|mwuﬁ?47x<ﬁA)|

WelwalkD O OO OOOODOOoOOoOoOoOoOO
goboedobboobobtbo —0bbooobz

gobooodn—

o d0OUoboOoboOoOoOoOobOobob boOon

RN
gboboobobooboooooboobooboobobobo
gboobooood

00oo0o0o0ooO0OoODowelwalk

oooooo
O00Welwalk (O O0OWW)OOOOOO000000000O
0000000000000000000000000000
0000000 (FujiiRetal. 2022) 000000000000
00000000000000000000003000WW
00000000C0C0O00C0O000600000000000
oooo

oooo
0000000000000000070000 (0001740
0)00O000000000000000000000000
0000000000000000000000OpenPosel
0000000000O0000000000009 0000
000000013° 00000000000000037° 00
00000000064° 000006000000 0390mO0
00000000530m00000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000O00000wWWOOOO0O0000O
00000000000 00000000000000000
000000000000000000000000
oooo
000D0OWWOOOOOOODOOOOWWOOOOOOOOO
00000000000 00000000000000000
000000000000 0000000000000000
00000000000000000000050000
1.5km/h0 000000100 00000000000060%0
0000200000000000000000000000
00000000000600000000024km/h0 00
0100x 3000000000300000000000000
00000000000000000000000000000
wwiO0O0O0OOOOOO0O0O00000000080%0000
000030km/hD15000000000000000300
00000000000C0O0C0O00000000000000
00004° (A+5°)000000000020° (A+7°)000
00000000000038 (A+1°)0000000000
62° (AD2° )00D0060000000440m(A +50m)0 00
ooo

oooo

000000000000 O0000000000000000
wwiO0O0OOOOOOO0O0O0O0O0OO0OO00O0ooooooooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000006000000
0000000000000
000000000000O0C0C0O0000000000000
000000000000000000

77

05-1-4 [0 ICT-afT1o2 (AA)

ooboooobooobboooboboaon

gobogoobooooooooobogd
o0 O
ooooooooooooooo

gboboooooobobobobooooon

goooooooo
joodooooooooooooooo.oooooood
000000000oO0oO0O00o0oU0ooooOoOo.ooooo
000000000O0oo00oOo[@po.pPEOOOOOOOODO
gooo,0oogooooooooooon.

oooooo
7o00000.0000000000O03COOOOOoUOUOO
goo0Asd0O0OO0OOODO.DO0ODODODOODOO0ODOADLO
0.0000000f0,0ooooo,0oo0o,00n.
00000510 0. 000000000000 ROM[O0OO/0O
OO0° 00000110/10500-10/0MMT[OOO/01O00OO
00 3/4,0 O 2/3.S1AS:6200 [motor:2000 ].FBS:90 .FIM:640 [O
0 370 ].MMSE:28/300 10MWT:50.70 0480 (000000
ooo0ooo)Tuessol (U OOOOOOOOOO)OOO
0000000000000000ooooooo.ooooo
gooodoooooooo.oooooooooo,ooooo
doodoooooooooooooo.s5z2000pPcOoOO. O
030, 0000000000000 00Ooooz2o000.[O:
gOzo0/00250:0020/0025|00000000000
0oodoooo.Ooooobooooooooooboooooo
go7ooOoO[O:0D20/00250:0025/0030|000.0
0000000000000 0oooooooo.740000
gooooobobooooooooboboboooooooooo
[DO0020/0025000023/0027]000000000.
oooo
[15000]00ADLOOOOOOOOOO.ROMOOOODO
-5/10.0 0 :0 O 3/4.SIAS:700 [motor250 1.FBS:350 .FIM: 750 [
0 0450 ]1.MMSE:30/300 10MWT:14.00 00 220 .TUG:16.50 .
O000000000oo0O0O000LROMstOOOOOOoOoOO
goooooooooog.

goood
PGOOLROTstO OO OOOOOOOOOOOOOO,OO0OO
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
Jo0o00OO0o0bOoDbOOobOOoOo.o0bOoooopPcOOOOO
O00LROTstO OO DDODO00OO0O0DOoooOoOooooooo
O0000000O0O0OO0O00o0o0ooooOoOooOoMstoO
00o0o00ooooo.pPGOUOUOOOOOOOOOOOOOOO
joooooobooooooooboboooooooooo
doodooobooooooooooooooooa.
0000000000oO0O00D0U0ooooOOoOooOooooo
goooobobbooogd


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（介入）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（介入）


05-1-5 OO ICT-akF4s2 A |

oogboboooooboooooboooboboaon
goboobooooboooobooobb—0O0

gooood—

o000 OYWIOOOOYOODO OO YO
00 00YI00 002000 0020
00002000 00300003
l)00fdogooooooooooo
2)0000oooooooo
300000 000

goobobobooooboooobooboobooboo

ooooooooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000

oooo
00000000000000000000420000000
0000000000000000000020010000
20000000000000004000000000000
0000000000000000000000000000
0002000000000000000000000000
00000000000 TUGOSPPBOVASO OO OOO0O0000
ooooo0o0o00O00o0ooo

oooo
0000000000000000000000000000
000000000000000 (p=0.030)0 00 (p=0.015)0
00000 (p=0014)00000000 (p=0.010)0 0000
00000000000000000000300000000
00000000000000000000 (p=0.014)000
0000 (p=0047)0 0000000 (p=0019)0 00000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000

oooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000AIDO00000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
(0000022010000 0000000000000000
0000000000000000000000

78

05-2-1 OQ: zoft

ooboooobooobboooboboaon
oobooobbuooobbooob booo

gooogd
o000 O0O0WIOOOO®MWOO 0040
0000400002000 00 %0

00 00YWO0D ooY»Yooo oo vo
00002000 002000 0020

00 oo%100 009
1)00000OoO00oboooOooooo

2)00000 0000o0oooo

3) 00000000 000000000 DOOO00O0ODO
4)0000000000oo
gbobobobobooboobouoboboboboooooo
a

oooooo

gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
O0000000C00O0O0000000 (KGordtetal,2017)0
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gboooobooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooo

oooo

Oo000000ooosono (Aosooooooooooooo
BOosoOOOoooooOooOoobooooocovyooooOoOoO
oooooooocobbovoObOOOOOOOODOCOOOOE
geo000OO0O0O0O0O0O0OCOOO)YOOO

Pred (100) 00000000 DOOOOOOOOOOOOOO
OO0OO0OpPosth 10O0)DOOODOOOOOOOOCOOOOO (O
50)00000000000000C0O0O000000BOOO
oooo00o(@oooooo0oo0oooooooo0ooooooon
oooo)yoooooooobooooooooooobooooo
ooooooooooooooooooOooooobooOon
0000o0oo0oo0oooooooooocooooooooboo
gbobooboobooobooooobobooboilbobobolboo
O0000Oon-10off030 000060 00000000000
off 100000000000 0O00000000O0
000000000 (Mtw AwindaMovella) D 0000000
goooooooooooooooooOoooooooOiom
OoooobooOoOoOOO0OO0O00offt20000000000
oooooostcoooooooobooooooooboobooo
bboobooboobouoboobodPredOPostd OO0
gboboobooobooooooobooboooooobobo
od

oooo

Pred0PostU 00000000 OOOOOOOOOOOOO
O0oOooooDooOCo0ADBOOOOOPre +0.08m/sO Post
+0.20m/s0 00000000 O0O0OCOOOCODOEOOOOO
Pre +0.06m/s0O Post +0.17m/s0 0 000000000000
00000000 0AOBOPre+0.33° Post+5.16° 00000
gb00oo0booobO0oo0oo0oboOocoDUEDPre+237° O
Post+7.08° OO ODO0O

good
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
ao
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooo00000o0ooo0O0O00000o0o0O0000000 (o
oozo-80) 000D


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス（介入）

Yuki Kondo
その他


05-2-2 O00: #=oft |

oogboboooooboooooboooboboaon

gdd
o000 O0ODOOYWIOOO?2000 002

1)0000 000O0O00ooocOooooooooDo
20000 ooooobboooooogoo

gbooboboboooooooobooooboboobo

ooooooooo
goooooboobobooooooobobooooooooo
0o0oooooooobooooooooooooooooon
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
0000000U0oOooOO0OOoOMDHEADOODODOOOOO
Jooooobobobobooooooobobooooooooo
0ooddooooobooooooooboooooooooo
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
godoodoobobobbdooooouobobobbuoooog
good
goooOoOoloo(@UuUoooooo)yoooooooooo
go0oilo00140017000000000000000OOO
000O0DO00O0O000O0DOOO0ODOOoO0bOobOoOoOooooodO
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
ooooooooooMmvoo2000000000OO0OO0O0OO0
goomMvCcOOOoOoooOoOoMveoOOoO10%mveOd
30%MVCO 60%MVCO OO OODOODOOODO OD0DOODOO
00000d0oooooooooooooooMATLABOOOOO
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
OlInterspike interval(IShO OO0 000000000 ODOOOO
RO Stata version 170 0 00000000 0Op<0.050000
oooo
oooo0oOoooooloool7zooOoOoOoUOUOUooOoOOoOoO
(p=0.011)0MVCOOOD1000170000000000O00OO
O@E=0032)00000001000170000O0D00O0DOODO
OO00O(@=0001n)0IsSID0000O0O01000170000000
0000000 (p=0.0331)0

oood
gooooooooomMmvCOOOooooioOooi1vooooO
gooOoOoolsioooo0ooooooooooooooooo
000000000000O000U0oooooooooooo
0oooooooooooooooooooooooooon
0o0dodoooooooo0 oooooooboooooooo
oooooooooiIsiooooloooooooooooooo
goooooobobooboooooo
00oooooobooboooooooobooooooooo
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
0000000000000 (@OO0Oo2022-6)0

79

05-2-3 OQ: zoft

ooboooobooobboooboboaon

000 Virtual RealityD 0 00000000
cd0D0OO0%0O0DOD

1)00O000O000bOOo0OooooooooOoo ooo
2)000Db0000ooo0o0oooboo0oobooooooo
OOoOOODOvirtvalRealityDOOOOOOOOOODOOO

ad

O000000O00Virwal RealityDOOOOOOOQOOOO
goooooboboooooooobooboooooooooo
000000000000 DO00000000dmediVRO O
medivROOOOOOOOOOOOOOOOOO
00000o0oOos8oUUUOoOoOOooUooooOo32000
000000000000 0001130000000 Stroke
Impairment Assessment Set (O O O SIAS)D OO0 000 0O 2-2-00
Functional Assessment for Control of Trunk (O O :FACT)40 O
Berg Balance Scale (O O :BBS)180 [0 Functional Ambulation
Categories (O O :FAC)20 O Functional Independence Measure (
Oo:FMM4000000000000O0OOO0OOOOOODOD
o0o0o00o0ooideomOO0OdO0OOOOOOOO8OOOO
goooooboboooooooobooboooooooooo
0oodo3snooooooooooooooooooood
000252000 00000000000000DOOO0OOO
1780 000000011400 00000000000000O
goO0oi1b2003000050000000000
0doodooooooooogoosIASO0000ods-2-00
FACT8U UBBS220 D000 ODO0OOOOOOOODOOOODO
000000000000344000000000256000
goooooobhoooooooooooooooooooo
oo0o0oooooooiloeomdd0OOOOOOOOOOOO
00000000010 00000000FAC3OOFRMSO0O
gooooooooog
0000000000000 D Feed ForwardO Feed Backd O
0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
000000000o0oo00o00oUooooOOoooooooo
joodooobobobbooooooobbobbooooooooo
0doodooooboooooooooobooooooooooo
000000000oO0oOo0O0o0o0oUooooOOoOooOooooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
gooooooo
doodoooboooooooooooboooooooooo
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogooono


Yuki Kondo
その他

Yuki Kondo
その他


05-2-4 O0d: zoft

oogboboooooboooooboooboboaon
goboboooobooooboooboboon

gooooooo

o0 0DODOODbODOOODOODLDObD OOO
oo oo

goobob ooo oboob obooboobooobobo

gooboboboobooooobooboooobobobo
goboboboboooooooooogoHTo

oooooo
0000000000000@OWHTO)OOOO0O000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
OONNMES)DOOO00000000000OWHTOD O OO
0000000000000000000000000000
OONMESO000000000000000000O0
oooooo

500 0 0 0 76.0kgd BMI30.0Okg/0 000000000000
DOWHTOOODODOO700000000070000ROMex.
0001400000000000000000000000
(VM)OODOOO@GENHOO000000000

0ooo

00000000000 (ABAD)ADA® 0O00O0OODOOOO
00000BOOOOOOOOOOONMESIOOOOOOO
0000000000010200x 000000000000
000D0000000POPO(DOOOOO)IOOOOOOD
0D00000000O0O0ONMESODRIVE(O DOO0O00)000
00000000VMOST (00050Hz0 0000100y sO O
0000000000)00010m00000000000
0D (OO0000000EndPoint0 000000000000OO
)YDOODoOovVMOSTOOOOO0O00000 (TS-MYoO O OO
0oo0O0O00000)0oo0on

oooo

0000 km/s]00000.830A00.87+ 0.140 B0 1.10+
0.090A° 0127+ 0090000000 [m]000031.70A0
147.2+ 44.80 B0 359.9+ 3230 A" [11123.5+ 5982000
0 [kg]0 O O 0 30.00 A0 28.3+ 350 B0 125+ 290 A° O
11.8+ 400 0IC-LROD OO OO0 [mV]O OO O VM0.0100
$T0.0220 A0 VMO0.01900 $T0.0110 B0 VMO0.0150 ST0.0230
A" 0VMO0.0220ST0.01100000B0000000000
O00D0BOOOA OOOOODOODOOOO0O0O0O0O0O0BOO
STOA' 0O0VMOOOOO0O0O00O

oooo
O000OWHTOOODODODOOO0O0000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
O0000O0OONMESOO0O0O0OO0OOO0OO0OOO0OOO0OO0OO0O0O0O
0000000000000000000000000000
ooooo000o0oOo

oooo

OWHTOO 0O O000000000000000000000
000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000

80

05-2-5 OQ: zoft

ooboooobooobboooboboaon
gooognd

o0 OOMOOOO™OOO OO
0000900009000 00000 090
00 0090000009000 090

oooo%o0ooagm

1)0000D000O0 New Platform
2)00000000000000 New Platform

3) 00000000 New Platform

4) 000000000000 DO0ODOO0ODDO New Platform
550000000000000000 New Platform

6)NPOO OO OOOODOO New Platform
goo0o0o0oQoO0oOoOoU0oOoUoOoOooOOoUOUOUUOOOoUoo
O

0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
ooooO00O00000000O0O0O0O
0000000000000000000000000000
0000000001640 (150760 00740/0900000
164+ 8.6cm)0 00000 0IS016840-10 00000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
1000 (000000010000000)000000000 (
OO0FS)000000000000000000000000
0000001000000000000000000000
0000000000000000000000R281000
OO0FSO0000000OWilcoxond0OOO0O000000
000000000000000000000000000%
0000000 (0O0005%00)0
0000FSO00000 (25%tiled, 75%tiled)0 00000
00006(210)0000000003(1,10) (p<0.01)00
0000000000000000000000000000
00450 (274%)0 00000001170 (71.3%)00000
0000000000000000000000000000
0000000000000096.6%000074.8%0000
0000 (p<0.0500000000000000000000
0000074.6%000066.7%0 0000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000 (0000000
0000000)0000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
DOoooO0o0O0O0O0O0o0ooon
0000000000000000000 (UE202402)0 0O
0000000000000000000O0


Yuki Kondo
その他

Yuki Kondo
その他


P1-1-1* D000 #8 @aces |

uogoboooobooobobooo bboon
goboboooobooooboooboboon

gooooooo

o000 OO¥YoOO oot
1)000000000 00OD0O00oooooo
2)00000000D00C000DDOO0ODOSACRA

gooboboboobooooobooboooobobobo
gogo

gooooo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
gooooooooooooooobooooooooobood
ooooooooooooooooboooooooooboboo
goooOoOoooooooooOoOo@ooooooooo)o
gboooboooooboooboooooog

oooo
oooooboooooooozsgoooooooooooon
gooobooooooboeodononOnoOOOBRSOOMAS
ooo0o0o0o0oo0boooO00 (@WOOKAFO)ODOOOOOO
goooooboooooo40D00000000O0DOOCOO0OO0
OKAFOO OOOoOooooooooooooboooooooo
ooooo
gooooooooooooooobooooooooOooboboo

P1-1-2 OO0O0: #8 GRELED)

ooboooobooobboooboboaon

dodooooooooooo
o0 O0DOYWIOOOYWI DO OOY
00002000 00Y000 0030
00 o00dWOoO0ooov

1) 0000000000000 000000
2)0000O0o00ooogoobo obooooo
3y 00000000 obooogo

obobooooboobobobooooo

ooooooooo

ooo000 (AFO)DOO0O00O0O00000000000000
goooboooboooobooboooobooooboobooboooboo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
goboobooobooooo

goog
ooooboooooooooooobooooooooArFodd
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gboooobooobooooooobobooboooooobobo
oooooooooooooooooboOoooooooonoo
ooooooooocoOoooooobooOooooooArFoOd
gboboobooboooboooooboboobooooooboobouobo

ooooooooooooo(@ooo)yooooooooo
oooooo@oooo)yooooobooooooooo
ooo00000ooooOo0O0000oooO0 @oOooooooon

gbooboooboobooboobooboooooboobooooon
gbooboooobooooboooboobooboobooobooooo
ooooobooooooooooooOoOoOoooooboboOoOoo

oooooooooooooooobooooooooOooboboo
goooooooooooooooooooon

oooo
gbl1iooogoookarFoOOoooooooooooooo
gbooboobooooooboobooobooboo0oboboobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gboobooboooobooboobobooboobobouobooobo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooooboo
gooooooooooooookKAFOODOOOOOOOOO
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gboooboobooooooobooooboooooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gooooooocooooooooboloooosoooion
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
ooooooo

gooo
gboobooobooooobooooboboo0oboboobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooo
gboobooooboboobooooooooboo
(2024022601)0 00 000DO0OOOOOO0OODOOOOOO
gooooooocoooooo

81

0000000) 0000000 (000000000000
000D0) 000000 (MO0000000000000000
0000000000000 00000000000000
00000000040000700000000000000
00000000000 0EZROO0OOOOONONO00O0O0
00000000O0WilcoxonDOOOOOOOOO0O0O00 (O
000 5%)0

0o0oQ

00000030000050 (008000040000400
00533+ 9300000091.0+5340)000000000
0000000000000000000000000000
00000 (pU0.05000000000000000000
00000000000000000000

0ooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000 ((@O000002024-13) 0000000000
0000000000000000000000000000
0000000000 0000


Yuki Kondo
装具（調査と管理）

Yuki Kondo
装具（調査と管理）


P1-1-3 D000 #8 @aces |

uogbobooooobooobobooob bogoo

gdddddoooooooa

o000 O0OD0%YWOIOOOO?2000 00O 20
00002000 02000 002000 002
1)000000O000ooboo0ooooooo
2)000000 000000000 ooopopoooo
gogoo

gboboboboobooboobooboobobobooa
g

00000000000 00000000000000000
000000000000000(@O)I00000onoonon
00000000000000@O,000)00000000
0000000000O00O00000000000000(@
0O,CcMIO00(@ON)0O0O0O0DDODODOOOOOOOD
000000000000O0000000000000000
000000000000O00O00000000000000
00000000000C0O0C0O00000000000000
00000000000 00000000000000000
oooo

0000006010170 00000000Web0 00000
00000000000 00000000000000000
OOCMOOOOOOOONSDODODOODOOOODOOOOOOO
000000000000 O0000000000000000
000000000000056000000000000
Google Forms0 0000000000000 OOOOOOOO
00[000]J000000000000000,[0000]00
000000000000O00O00000000000000
ooo

0000000360 00643%0000:77.8000000
:00000;25(69.4%)0 CM; 6(16.7%)0 Ns; 3(8.3%)0 0 0 0
00000000;1(28%00000:1-50; 7(19.4%)0 6-10
0;9(25.0%)0 11-150 ; 11(30.6%)0 000: 0000 0; 300
00000000000000;200000000;20000
00000000000:0000000000000000
00000000000C0O0C0C00000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000
0000000000000000000000000000
CMONsOOOD90OOO0OO0OOO0OO0OOCOOOOOOOOO
00000000000 00000000000000000
000000000000 0000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000C0O00C00000000000000
0000000000000000000000000000
000000000000O0000000000000000
00000000000C0O0C0O000O00000000000
000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000 00000000000000000
00000000000 0O0000000000000000
000000000000O00000000000000000
00000000000C0O00C00000000000000
00000000000 00000000000000000
000000000000 0000000000000000
00000000000C0O0C0O000O00000000000
40000000000000000000000

82

P1-1-4 OO000: %8 @ELED)

ooboooobooobboooboboaon

dodooooooooooo

o0 O0OYIOOOYOOO OO 0

00 ooYWooooog?dy

1)0000obOo0oobooo oooooooooo

2)0000000000 00000000 000000
goo o

d
3y 0000000

gboboobo

gboobooboooooogon

gboboobooobooboobooboboboooooon
gboboboooooboooooboon

ogoooooooo
gooooopooCoco,0oopooooUoUoooooooogoa
goodoobboboboo,boooogoboobbouoogo
joodo.goooo,ooooooobboooooooooo,
goooooooocoOoOooooooc.Oooooooooo,o
gooooopooocoOoOoUoooooooOoooooooOoog
gooooobooo.obobboooo,nogooooooo
goodoooo,0ooooooooogoooo,ooooo
gooooooooc.OooooooOooOoooooco,Ooooo
gooooooooco,00ooooooooooooo.
goooooooo
dooo,0odoooooo4o000b00010000.000
0 O ,Fugl-Meyer Assessment0 0 0 0 180 ,MASOOOOO 3,
gooooOoobOoo° oUbo,oooTobobooobooobo
ODAFO(OOOP-AFO)ODOOO,000D00O0O000ODOO
,Functional ambulation category(FAC)S0 0 0 O.000,000
0 00 00O ,Extension thrust pattern(ETP)O 0 0,0 00000
goooooboo.oooboo,0ooboboogooooooo
dood,0o00ooooooooo.oooooooooo
goooooocoooooooooooooobooogoo
O0O0oOo.0o0co0o0d,00ooPpP-AFo,Carbon Fiber Reinforced
Plastics-Ankle Foot Orthosis:CFRP-AFO(ENAPLEC OO 0 O O
oo0))OOoODDO®UDAFOLH(LH)O3DODODOO.0DODODOO,
Oo0oooomws),0O0O00d00Ssymmetry Ratio(SR),0 O O
,Gait Assessment and Intervention Tool(GALT)OOOOO.
goooooo
000000P-AFO/CFRP-AFO/LHO O O O O .MWS(m/s)Od
1.25/1.31/1.00,SR(ratio)d 0.73/0.85/0.73,0 O O (steps/min)
0120.15/125.98/108.76,G.A.l.T.(O )0 30/27/390 00 0O
CFRP-AFCO 0O ODOO000000000,000000
goooooooco.OoooooooOoooooooo
CFRP-AFOO 00 0OOOODODOCOO.

good
OoopP-AFOLHOOOO,CFRP-AFOO O, SROODOOOOOO
goooooooooOoOoo.oooOoOooooboooooon,
goooOoopoooco,00oopoooo0oooooooogo
gooooooooooooooobo.ooo,ooooooo
oooooo.LooooooooobooUooooooboooOoo
ooooo.
goooobobobooooooobobobbooooooooobo
dooooooooooooooooooood


Yuki Kondo
装具（調査と管理）

Yuki Kondo
装具（調査と管理）


P1-1-5 D000 #8 @aces |

oogboboooooboooooboooboboaon

gogdddoooouooooooo

o000 O0ODOYIIOOOOYWOIOO OO Y0

00 oo¥®WoOo ooy
1)0000000000OC0C00DOo0oOoooOooOoooDo
2)000000000 0000000000ooooog

d
j3)y000oooooooon

gboboboooooooobooboboo

ooooobooooo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gbooboooobooooboooboobooobooobooooo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gbooboobooooobooobobooobooboobooobo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gbooboooobooobooooboog

gooo

2023040 020240500 0000000000000000
oooooobooocooOoooosooooooooobooOoo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
oooooooooooooooon

oooo
oooooOooooooooo2z/800000000O06/80
gbooboooboooooboooboboo0oboboobooobo
056+ 750 000@0O/00)030/300000(0CO00O/00
0)010/500000000000000000000000
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
O@OoOMAFO)OOODOOOOOS/60000000@O
KAFO)DOOOOoOooOoOOMAFOOOOOOOOOOOOO
goooobooooooooooobooooooooobo200
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
ooo

oooo
gboobooboooooboobooboboooboobouobooobo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
goboobooooookKAFOODOOOoooooooooooo
gooooooooooooooboKAFOODOOOOOOOO
OMAFOCO OOOOOOO0OOODOOOOOO0OODOODOO
KAFOO O OOOoOoOooOoooooooobooooobogon
oooooooocooookKAFOOOOOO0O0O0OO4dMAFO
gboobooboooooobobooboboobooboobouobouobo
gbooboobooooooboobooobooboo0oboboobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gboobooboooo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
gooooooocoooooooboooo

83

P1-2-1 O0DO0O: CT-A%F( 52

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

ooo
o000 OOYOOOOO?WIOOO OO 20
00 00¥Wooo oo 2

1)0000oDoOo00ooooooo
2)00000 000000 0ogd
3 0000000000000 O

gbobooooooo
god
goobooooood

OO0ODO0O0OAssistive TechnologyD OO0 OO0 O0O0O0OOO
gbobooooooobo

oo0ooooooo

Assistive Technology (AT) D D OO O00O0O0O0O0OOODOODOO
gooooopooocoO0oOoUoooooooOoOoUooooooo
00do0oopoooo0oooooooooooooooooo
0000ooATOO00ODDOOO0O0O00O0ooooooooo
ooooooooCocoOoOoOooATOOOODOOOOOOOn
o0do0oopooooO0O0UoOooooooOoOoUooooooo
00ooooooooooooooooog

ooog
gooooopooCocoOoOoOooooATOODOOCOOO2000
000000000 O0100000PubMedd OO Web of
Science0 000000000 0ODOOOODOOOODODOO
OO0O0o0o0oooOCocOo0oO0oOoOooo0oOddPubMed, Web of
Science, Scopus, CHINALO OO OO OODOOOOOOOOAT
00dooopoooo0oooooooooooooooooo
0000000000 0ooooooooooooooo
oooo
00doOdb1z22400000000000O0OCOO0OO00OO
00000oooo31200000001000000000
000845000 000000002000000000000
OO00o0oOopoOoCcoOO4s0000ooooobobo2200
00oooopooCooO0OoUooooooOATOOOOOOO
060000000 00ATOO0O00OODOODOOOOODODOD
ooooooooCocoOo0oOoo3coogooo4booon
o0d0don40ooooooooosguoooooooo400O
000000opDo0oo0o0ooo300doooooooATo
000000000000 0o0oooooo0ooooooooog
goooooooooosOo0ooooooOospooooooOoag
ATOOOOOOUO0O0ODODOOOUOOUOOoOooDoooogogroO
ATOOODODOOO0O0ODODODOOOOOOosooATOODODOOO
0000000000 00ooooo1200ATOO00OOO0O
oooooopooCocboO0oO0l120000ooooobooogoo
o0ooooomfooooooogoo

ooog
ooooATOOOOODOOCOOOOOOoOoDOOOOOoOon
gooooopooCocoOoOOoOoooooOoOoOoUooooooo
0000o0ooooooOATOOO0O0O0OODOOOoOOoo
000000000000 0o0oooooo0oooooooo
ooooooooocoOoOooooooooOoooooooobooo
ooooooooooo


Yuki Kondo
装具（調査と管理）

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス


P1-2-2 OOO0: CT-akF(s2 |

uoboboooboboooboooboboa
StAZBLED D 0000000 OOO0ObDDbOOO

gooo-

o000 OOOODO OO?200 00 34
1)000000 00000000 oOoOoooo
2)000ooo0ooboo0oboooooo ooooog

gogo
3) 000000 000O00ooogag
4) UNTRACKEDO O O O

000000 Virtual Light TouchO OO 00000000
000DbO0DbO0O00OO0OStA2BLE

000O0O0oooo
0000000000000000000000000000
Light Touch (L0 0000000000000 O000000O
0000000000000000000000000000
00000000 Virwal LTOOOOOOOO00O000000
0000000000000000000000000000
O0O0O0StA2BLE(O 0O O00)0000000000StA2BLE
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000 (000 2017) 00000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00

oooo

0000000000180 (00D0DO25+0.10)000000
O0OSA2BLED 0000000000000 0000OO0
000i000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000001000000000
O0DOOOONDOFFOODDOOONONONDOONONONOOOnO
00000000000000000000000StA2BLED
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
3000000000000000000000000000
000000000000000000050100000000
00000030000000000000000

oooo
0000000000000000000000000000
00000000000 (p00.050p00.0500000000
000000000000

oooo

StA2BLED 00 00O00O0OFFO0 000000000 O00ODO
000000000000 (Shimad 02021)0 00000000
0000000000000000000000000000
003000000000000000ONOOFFIODNDNOO
0000000000000000000000000000
0oooo
0000000000000000000000000000
00000000 (00000000MHOOOO0)I0000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000000000

84

P1-2-3* OO000: CT-asF(s32

ooboooobooobboooboboaon

StA2BLED 00D OD0O0O0O®LUOOOnDnOGd
odOOO¥WOO OO 23
1)00O000OC0 Oo0obOoOooboooooo

2)00000000bDo0ooooog
3) UNTRUCKEDO O O O

gboboboobooboobooboboboboooooo
StA2BLECDOODOO®

0o0O000ooO
JJeka00OODOOOOO0OOOO0O0DOOOOOOOOOOO
O Light Touch (LT)O OO OOOOOO (19940000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00 Virtual LT(VLT) D OOOOOOOO0O0O00000O0O00O
0000000000000000000000000000
OStA2BLE(0 000 D0)000 0O (Shimad, 2021)0 StA2BLE
00000000OFFO00O00000OO000D0OOO000O0
00000000000000000000000000
StA2BLED 000000000000 0O0000000O000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
StA2BLED 000000000 0000O000000O0O00
oooo

O0O0OStA2BLED 00000000000021680000
00000000000000015370 (000044.4+ 166
0)0OODOOOO0OSA2BLEDOOOO0O0O0OODO000O0
000000000000 000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000100
000000000 O00O0ONOOFFIOOODOONONONONOODO
0000000000000000000000000000
0000000000000000StA2BLEDOOOOOOO
0000000000000000000000000000
000000000000 Kruskal-WallisO O (Steel-Dwass)0
000000005%00000000

oooo
0000000000000000000000000000
00000000000000

oooo
00000000000000000 (Nakamurad O 19960
Era, P.01996)000000000000000000000
StA2BLED 0000000000000 O0O00O0OOONON0NOO
StA2BLED 00 0000C0OFFO00 000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
oooooo
0000000000000000000000000000
00000000 (0000000O0OMHOOOO0)0000O0
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000000000


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス

Yuki Kondo
ICT・ロボティクス


P1-2-4 OOO0: CT-akF(s2 |

oogboboooooboooooboooboboaon
ggodooooooo:bbobobbbbbbo

goood
o000 OO¥YoOOO?2
1)000000000000000O00 0oooOoooo

ood
2)0000000o0o0o0—0o0ood

gboboobobooboooooboobooboobobobo
god

gooooooood
gdooopooocoOoO0UooooooOoOoOoUooooooogo
00000oooo0ooO0oooooooooooooooog
0000000000 000oooooooooooooog
goooopoooooOooooooooOoOoUoooobooooo
000000000000 Lateral thrust(LT) D OO OOOOO
00000ooo0o0o0oooooooooooooooog
gooooooocoOoOoooooobooOoOoooooooboodg
goo0ooOoOooOoOoUoOooooooOoOoOooooLTOobooo
00000000000 Knee Society Scale(KSS)O O oo OO
oopooOoKss-7)ooooooooooooooooood
od

oooo
gooes00O000OOODOOOe7O0OO0OOOOOOODODOO
ooooOooOooooooeocnbODOUuOoooooDooog
goooopooCcoOoOoOooozo0oooooboooOoooo
iPad0 OHDODODO30fps0000O0ODOOCOOOODODODODOO
ImO00000000000000000000000D0O00
gooooooocoOoOoOoo3coogsoboooooooo
g00o0o0opDOoCocoOoOXgoooooooooooLwtooooo
0dooopooooodooooooooooooooood
O000Root Mean Square RMS) D 0 0O 0OO0OO0OO0O00OO
goooopoookss-7ooooooooooooooooo
goooooooOoOoUooooooooUooooooo
oooo

oooo0oOov440068%0 0000000000000 0O0O
godOdilo0 (tOOOoOoDO40O00OO0ODOOOOOOOOO
0e0)0O00O0O0OODOOOOOS7O00O0000O0DODODODOO
oookss-7000O0OO0OO0O0OO00O0O0OOOOOO0OOOOO
gooo210000CO0O0O0O0ORMS (p=0.01)000O
(p=002)0C00000O0DOOCOOO0OOKSS-7OOOOOO
0d0o0o0opoooo0o00oooooooOoooooDoo2s00n
0od

oooo
goooopooocoOoOoOooooooogiloobobooogoo
0do0oooooo0o0oooooooooooooooogog
KSs-7O0OOOOUOOOOOOOOoOoOooooooRrRMSOOO
goooopooocoOoO0OoooooooOoOoooooooog
gdooopooooOoO0oooopoooooUooooooo
Kss-70OOOO0OO0O0O0OO0OO0OO0OO00OoooooooopOO
00000o0ooo0o000ooooooooooooooog
ood
gdooopoooooO0oooooooOooooooooog
Oo0oO00oO0oOooo (020201070)0

85

P1-3-1 gogg: xof

ooboooobooobboooboboaon

ydddddododoooooooooououooo
oQO OO
obobooooogoog

gbobooboooobooboboboboboooooon
goooboo

ooooooooo
ooooooooooOoOoooooobooOoOooooooboDo
oooooooolooooooOooocooooooooboobooo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
oooooooooooooooooboooOooooooboDbo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
oooooooooooooooooooooooooobooboo
ooooooooooo

oooo
gboboobooboooboooooboboobooooooboobouobo
o0oooooooocoOoOooooosoddnnDOBRS (R/L)
ooooov/o0O000/0000 RRLHOOOOCOOOOO/
ooo0o0o0oO0oooooOo/ooo0006eMT (R/L)O3/5000
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
gboooboooboooboobooobooboooboooon
0000000000000 0000000 (5070 % 2setd
ooo0Oilow)DOoOo30/00000200000000000
gboboobooobooooooobooboooooobobo
Oe0secO000O0O0OO0O0OOOOO0OO0OOOCOOOOOOO
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
ooooobozoooooooooboooooooooboobooo
oo

oooo

ooo0ooooooooooOo @o/o)yoooooog
ooooooooob0O000-1331/7439000000
-26.67/-24370000000000000-379014/-281
o305000000-3870-73/7-38901400000000
ooos78/76690000000096/1280000000
ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocoooooooon

oooo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
oooooooooooOooooooboooOoooooobobo
ooooooooooOoOooooooboOoOoOoooooobooDo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooooooooooboobooboo
oooooooooooooooo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooobooo


Yuki Kondo
ICT・ロボティクス

Yuki Kondo
その他


P1-3-2 goog: zofe

oogboboooooboooooboooboboaon

godooooooogo
o0 OOOOoO OO
gboboboooooooobooboboo

gboboboboobooboobooboobobobooa
gooboooooon

ooooobooooo
vooooooooooooooooooooooooooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooo
gooooooooooooooboobooooooooboooboo
goNOOOOOoOooooooooooooooobooooo
oooooooocooooooobooooo

oooooooooooooooon

oooooo

gbooouocoo
oooooooocoooooo
oooooooooboo

ooooooo

1000002018070 0000O0O48669g
2018120 000000000
2010.0000000NODO42800
201912000000
0oo0o0002019.1200 76300

gbooooo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo

ooooobooooooooooobooOooooooOoboboOooo

gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo

ooooobooooooooooobooOooooooboboOoo

gbooboooobooboooboooon
gboooNODOOOoOOOobOOobObOobOooooboobo
ooooooooooooooooocooooooooboOod
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooobooooobooooboboo0oboboobooobo
oooooooocoooooooobooo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gooooobooocooooooooooooseo2000000
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gbooboobooooobobooboboboobobouobooobo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
oooo
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooobooo

oooooao
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
goooooooooOoooooobooooooooooboo
gooooooooooooooobood
gooooooooooooooobooOoooooooboo
ooooooooooooooooooooooooobooboo

gbooboooobooobooooboobooobooobooooo

ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
ooooo

P1-3-3 gogg: xof

ooboooobooobboooboboaon

dodooooooogd

o000 O0ODLbODLOOLOOOOODLOD OO
oboooooo oo
gbobobooboobobobooboo

gbobobooboboooobooboboboboooooo
gooo

00000000000O0000U0oo (moooooood
ROODDOODOODDOOOOODOOODOOOOOOODOO
J0000D00DO0O0D0 (Kobara, etald2022)0 000000
O0000000Q0oOoO (seADOODOoDOoooooooono
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
joooooobooooooooboboooooooooo
0do0odoooboooooooooooscA000Ooooon
00000000O00O0o00o0oooooooOooooo
00000o0O0oDoo0DOoOooiso (331 1040)0000
Joodooobooooooooboboooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
O0000005000000000000000ScA0OO
O0o0O00OO0O0bOscA0000ODOO0O0ODbOOD0DbOODOOoDg
goodoboooobo0oo0obooboOoobooooOooboooOg (o
0072040950)00000000000O0OO0OOO0OOOO
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooooooooooooboooooooooo
0000000000oO0O00D0U0ooooOOoOooOooooo
0000000000000 000000000oo2000
0000OooooTOO1000ROO1000 (DO O)YODOOO
O00000o0orROOO1300DOO0OO0OO0O0O0OOOOOOO
00 (@O00oO)yhoooooooooooooooooooo
0(@oOo)yoooooooooooooooooooooo
O000000DO000peakD0 0D 00O0OOODOODOODODO
0000000000000 000000 (OBody Weight)O
00000000 pared ttestd 0 OO (pO 0.05)0
00oooooDoooO @oooooooo)yboooooo
00 27+ 16023+ 1800000 (3.7« 1.00 3.5+ 1.5)0
peak (13.3+ 1.7011.6+ 1.9)0 000 (9.2+ 1.50 7.8+ 2.0)0
O0O0peakD 000 O0OOO0O0OOOOOOOOOOOOOOO
ogd
doodoooooooTobrROODOOOOO0DOODODDOOOOO
ScAD0000000O0O0O00000oOoOooOOOoOonooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
0o0odooooOooooooooboboooooooooo
(Kobara, et allJ 2023)0

0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
00000 (0000023-037)


Yuki Kondo
その他

Yuki Kondo
その他


P1-3-4 OoOoO: zof |

oogboboooooboooooboooboboaon
goboboooobooooboooboboon

RN
o0 OODOODOODOOO O
gooboboooooooooooo

gboboboboooobooboooboobobobooboo

0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
o0oo00o0o0oooooOo0ooOooooooOOoOoOooooooo
000o0000U0o0ooO0o0o0oUoooooOoOOooooooo
goooooboobobooooooobobobooooooooo
0ooooooobooboooooooobooooooooo
00000000oOooO0o0ooUOooooOOoOoOooOoooo
00oo0o0o0oooooooooooooooo
0000oooooed(@Ob212+ 040) 000000000
00@OGUOONO0DO0DO(TE) (O5km/hO000000
O00000o0ouooo(@seo3nooouooooooooosn
gooooobbobbooooobobobbbooooouobooo
0go0oOopo3000o000boooooooooooOooooo
00oo00O0o0o0ooooooO00 3ooooooooooooo
O000000ooooOoskm/h0000000O0O0OO00O0O0
gooooobooboboooooobobobooooooooo
0ooooooobooboooooooobooooooooo
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
000000000o0o0o0o00o0o0ooo400000000
0000000000 bO0D30bh0D0o0oooooOooDoo
Jooodooooooooooooooooooooo
BonferroniD 0000 O0OO0O0O0OOOOOOOOOOOOOO
OFriedmanC 00000
Jo0000O00bO0o0bO0obDoOo30b0o0ooooooooao
OO0 (@QO0000000oG:29mmd TG:30mmO SG:28mm) (
000 0G:24mm0 TG:26mm0 SG:15mm) (O 0 0 0G:22mm0
TG:22mmO SG21lmm).0 000000000 O000O0O0O0O0O
0o0oooooooobooooooooooooooooon
OO0 (0OOOooooed1.50T60O 2,50 s60 2.7) (O O OGO
230 TGO 2.50 SGO 2.3).

00003 0b0oboDo0obooobOobDoo,0obOoooooag
0ooddooooobooooooooboooooooooo
o0oo0o0ooooooooooo.ooo,00o0ooooog
0000000U0o0o0o0O00o0o0oooooooooooo.
0oooooooboobooooooobobooooooooo
o0oo0o0oo0oooOoooO0ooOooooooOoOoOooooooo
0000000U00o0o0oO00o0oU0OooooOOoOooooOoo
gooodo.ooooobobbobooooooo,oooooo
oooooooooo.
00oo000o00ooooO0o0o0oU0oooDOoOoOoooooon
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
gooooooboboobboooooobobobbooooooooo

87

P1-3-5* OpooQg: zof

ooboooobooobboooboboaon

ydddddododoooooooooououooo

o000 O0O0YIOOODOO?2000 0030
00 oo400 009

1)00000O0O000OOo00ooo0ooD ooOoooDo
2)00000 000000000000

3y 000000 00DOo00oboo0ooooooooogo
oo

40000 oooooooooooOoOoOoOoO

gboboobooobooboobooboboboooooon
a

ogoooooooo
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
0000 (KimandEng,2004)0 000000000 O0O0OO
000000000000 0000D0O00 (Campanini etal,
2013)00000000000000000O0O0OOOO0OO
gooooobobooooooooboboboooooooooo
0000 (Okadaetal,2024)000000000O00ODO0OOO
00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
00000000000o0000UooooOOoooooooo
goooooooooo

good

000000000000 000000O0oOO0OOooOooUooso
O0(@O0Os09+ 1400000000440+ 303000000
Joodooobooooooooboboooooooooo
0000000ooooOo0o0o0oooooOooOoOoooooo
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
goooooboboooooooobooboooooooooo
00000000 (Haruyamaetal,2021)000000000O
00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
joooooobooooooooboboooooooooo
oo (@oooos»wooo)yooooobooooooo
0000000000oO0O00D0U0ooooOOoOooOooooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
ogd

oooo
O000000ooooOo3o0000l120000000300
goooooboboooooooobooboooooooooo
00odooooOoooooooooooooooooooo
000 (@OO0op=0046,p=000)00000000O0O0O0O
00000000OoooOoO (B=00.33,p=0.023) 00000
0do0oooDoooooooooooooooooon (
B =00.37,p=0021)0 0000

oooo

0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
goooooobhoooooooooooooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
goodoobobobobuoooooobobobobooood
00odooooOoooooooooooooooooooo
0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooboooooooooobooooooooooo
00000o00ooooooooooo


Yuki Kondo
その他

Yuki Kondo
その他


p2-1-1 O000: %8 x|

oogboboooooboooooboooboboaon
gogoooo-opooobobobobbobbbbbb

gooo-
oO0OOYOOOOO?

1)0000 00D0o0oooo
2)00ooooooo

gooboboboobooooooboboboobo

00000020230 000000000000000000
00000000000 00000000000000000
00000000000 0O0000000000000000
0000000000O00O0O000000000000000
0000000000000000000000
0000000000 005000205+ 0970000000
0000000000000a00000000000000
000000 (O50mmO0000000:.U(@O00000
3kgD 2205kg0 250 00000000:S@ 000000
3kgD 1505kg0 1.7)0 00 0000000000000 00
00000bODD0O0D0O0O0O0O0O0O0S5000000000cO
000d00000e0000O0O0O0O0O00° O0OOOOOOO
0 O HHD(mobie SAKANO 00 0000000000000
3kg (U3 S3)05kg (USOS5)0 0 0000000000000
O0D0aled0O0O0ODD0O (NikonV1)DOOOOOODOO
ImageJ0 000000000 (0000000000000O
00D0)000000a000bded 000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000 0001)U30Us, $30 S50 O b
ed00002)b0U30US S30S5000003)S5b0 0000
0000SPSSOO 0000000000 04)S5b00000
5)s5b0 000 Spearmand] 000 0000000000000
0000000 5%000000

0000 1)U30 bl7.2+ 4.30 c15.4+ 420 d13.9+ 4.40e12.9
+ 450 U500 b18.3+ 4.80 ¢16.6+ 4.40 d14.8+ 4.60 e13.6%
4.80 530 b19.3+ 450 c17.5+ 4.40 d15.6+ 440 e14.2+ 45
000bOcdeD 00DDOOOOOOOD (pO0.001)0 S50
b21.9+ 4200 c18.7+ 4.30 d16.3+ 4.40e14.9+ 420 0 0 bQ
cde0 000000000 (p00.001)dcOdeD 000000
00000 (pOd0.001)0 2)b U3D 17.2+ 4.30 U50 18.3+ 4.80
$3019.3+ 450S5021.9+ 4200 0S50S3U5U300000
s30U3N0000000000CO (pd0.001)0
30000000004)S500 00000000000
(r=0.22,P=0.03)0 00 05)S5b0 0000000000000
(r=-0.013,p=0.89)0]
0000000000000000000000000000
00000SO00003kg0000150000000050
00000000000C0C0C0C0O0O0C0O0000000000
ooooo

000000000000 0000000000000000
0(@O0024-06)000,00000000000000000
0o0O0000,0000000000

88

pP2-1-2 O000: %8 @ - #)

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

goood

o000 OOYOOOOO?2000 OO 20

oooogv

1)o0o00oon gbobooooog
gooo

gooo
2)00o0o0oooo o
gboooooogo
a

0oooooooo
00000000000202100,000000000000
00000000000,00000(KAFO)DOODDOO(@O
0B)U0O0D.000,000000000000000000
000000000000000000,KAFOOOOO0000
000000000000.000000000000000
0,00000000000000000000000000
0000000000000.00000000,000000
0000000000000000MTPOOOOOOOOODO
,000000000000000000000000000
0.000000000000000,00000000000
000002000000000000000000.0000
O,MTPOO00O0O0O0OOO0O0OOOOONOOOOOOOD
0000000000000000,20230100000000
000.00,00PTO000000OD0O00000NOOOO
00O0,000000000.

0ooQ
000000000000005100PTO00O, 00000
00000000000000000000.00000,00
0000000000000,00000000,0000(0
000000000000000) 000000004000,
0000700000000000000000.000000
000000004000,500000000000000.
0ooo
0D000O000006660.0000000000000,00
000000000000000795%0 0000000
206000000000000000,0000000000
000000000000.000000000044.1%00
000,44100000000000000.000000
441%000000000,4410000000000000
0.000000000558%0000000,41.200000
000000000.000000000000000000
0000, 00000000000000000000000.
0ooo
000000000,000000000000000000
0000000000,00000000000000000
000000000000 0000000000.000,00
00000000000000,00000000000MTP
0000000,0000000000,0000000,00
00000000000,0000000000000.
00000000000,0000000000000000
0(0 00 0:02024-14).

gbooooooooooobobon


Yuki Kondo
装具（開発・他）

Yuki Kondo
装具（開発・他）


P2-1-3 O000: 8 6% 1) |
640 0000000000000000000
goooad
o[d0O OO

goobooood

gbobobooobooboobooboboooo

gooooOoooooooOoOoOooooooOoOoooooooo
ooo0o0oOo0o0ooooo0o0ooUooooooooooooo
oooboooooooooOoO0o0oOobooooboO0o0ooooboooon
ooooO0o0o00ooooO0O0000oooOO0o000o0oon
ooo0o0oOoooooooOo0oooooooooooooooo
oooboooooobooboooboOoOoOoOoOooooboOoOoOoOoOoooo
ooobooo0ooooooOo0OO0OO0O00ooooboOoOo0O00ooo
ooooO0o0o0o0oooooOo0o0o00ooooOoo0oo0o0oooon
ooo0o0oOo0ooooooOoooooooooooooooo
ooobooooooboooOoO0oO0oOoO0ooooboO0oO0n0oo0ooo
oooO0O0000e40000000000O0C0OCOODOOOO
goooO0oooooooooooooooo

oooo
oo020230100020230120000000000000
ooo0O000000o0o000000e40000000000
ooooOoOooooooo0oOo0oOooooooOoooooooo
0 0 00 O Brunnstrome recovery stage(C OBRS) D0 OO0
0000000000000 DOOO Functional Independence
Measure(U OFIM)O O 000000000 O0O0O0O0OOOO
ooooooooo

oooo
ooo03soo00000o0boooopooooooooeo@mon
02090000525+ 5900000000000LLB8ODO
0000100 0ooooBRSO7000200000000
oobo0200000200000500000000FIM29.7
+10800000FM719+ 2070000000000006(
oooo30sB3)dooooziLBiOoslB)OOoOooOo0l
gooooo

oooo
oooo0o00ooooooOo0O00oo0ooooOooooooson
ooo0o0oOooooooilooooooooooo2o0000
oooboooooobooooOoOoOoOoO0oOooooOoOOO0OOO0oooo
ooo0O00o00ooooO0O0000o0ooO0O00000o0On
ooooO0oo0o0oooooOo0o0o0oo0oooooOoooooooon
ooo0o0oO0o0o0ooooOo0o0ooooooooooooooo
oooboooooooooOoOoOoOoO0oOooooboOoOoOOoOoooo
ooooO0o0o0o0oooooOo0O0O000oooOO0o000o0oon
oooo0oo0oooooo0oooOooooooooooooo
oooooooooooooood
oooboO0oo0ooooooOO0O0O0O00oooOoOO0000o0ono
ooooO0oo0o0oooooOo0o000oooooOoo0oo0o0ooooon
gooooo

89

P2-1-4 O000: #8 Gi%- )
ooboooobooobboooboboaon
goood
o0 OO

obobobobo boobooboboboo

gbobooboooobooboboboboboooooon
d

gooobooobo
gboooooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
od
gboboobooobooooooobooboooooobooboobo
gooobooooooooooooboooooooon
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gboboobooobooobooooobooboooooboobouobo
gboooboooboooobooobooooboooo

oooo

oooooooosoonooon
Ooooooooooooooon0 (MATRIXS-Drive DO 0O
oooO000o0oooOo0O0)yoooos000000000
oooooobooosmbooOooOooOoOboOoOoo
ooo00o0ooooooooOoooooooooo@ooo
ooooooooo)yooooooooooooooooo
ooooooooocooooooosmboCOoOoOooOooOooOo
ao
gboooboooboooOTobOoOooOoOooOooos»wuooo

0ooQ
0000000000000000000000000000
000000000000000000000000 (po
0.01)
00000000000000560000000000000
00000032000000

oooo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
ood
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gboooooobooobooooooooooooboo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
goooooooooooooooooooooobooo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobooobooooobooboooon


Yuki Kondo
装具（開発・他）

Yuki Kondo
装具（開発・他）


pP2-2-1 O000:; %8 GacHFxR

oogboboooooboooooboooboboaon

dddddoooooouoosgooooon
o000 OO
gboobobob oooooobobobo

gobooooooboooboooooogocovib-19

ooooooooo
000000000000 0000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000

0ooo
3000000000000201900020230000000
00000000000188000000000000000
00 (0D04790)00000000000000000000
000000000000000((@O00000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000)0000000000
000000000000 0000000000000000
00D00O0O000CovVID-19000000000000000
OoOoOooocovip-19000000000000000
coviD-1900000000000000000000000
00000000000000000000000000000
000000000030 0000000000002000
0000000000000000000000000000
0000000000000000x 20000000000
0000000000000000000000000000
00000000000300x20000000000000
000O05%0000

oooo

00473000000770 (00000)00000039600
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000003000
000000000000 (000000218-3.02)00000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000000000
0020000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000 (000000
2.97)0

0ooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000 (MO000180012) 00000000000
00000000000000000000000000

90

pP2-2-2 O000: %8 Gacmszs

ooboooobooobboooboboaon
ydddddd—-40d00duodoouugd—
gooogd

o000 O0OO0YI0OOOO22W00 0003

1)00000
200000
3) 00000
oooo

gog

b ooooooon
gboboooogo
gbobob ooo goooo

ood

RN
googo
go oo

gbobooooooboboboboooooon

ooooooboooooooooo(@oopPODODOOOOOO
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
oooooooooooooooooboOooooobooobobo
gbooobooobopPTObOOObDOOOOOOODOODO
gbooooboooboooboooooboboobooooobobo
oooooooocooooooooooOoooooooogPT
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
goooooobooobooboooobooboooboooo
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
pro0C0O0OOOoOoooOOOoOoOoOoooooobooooooonn
gboboobooobooooooobooboooooobobo
oooooooooooooooooooooooo—000
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
gbooooboooboooboooooboboobooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooooboboo
gproonoono
gbooodbOseb00dbl1e0000O0ODLOOO0ODOOODOOOO
obooooooooooooooooboOoOooooooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gbobooboooboobooooooooboopPTOODOODO
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
oooooooooood
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gbooobooobooooooopTOObOOODOODO
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
gbobooboooboobooooooobooooboo
gboooobooobooooooobobooboooooobobo
(22-14-008) 000000000 O0O0OOOOOOOOODOO
oooooo


Yuki Kondo
装具（教員と臨床実践）

Yuki Kondo
装具（教員と臨床実践）


P2-2-3 OO00; %8 @acEsse |

uogoboooboobooobobooobboo o
goboboooobooooboooboboon

gooooooo

o000 OOYOOOOYOODO OO YO

00 oo2o000 09
1)000000O0000Coc00booO ocooooooooDo

gogoogood
2)000000 000oooO00oDoDoO0ooboooooood

ooooo
3)(0)000O0000

gboobobooooooboobooboboobooo

ooooooood
oooooooocooOoooooooooooooooboo
goooooooooOoooooobooooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoOooooooobooo
ooooobooooooooooobooOooooooboboOoo
gooooooocooooooooooooooooooboo
oooo0oOooooooooooooooooooo@Eoo
ooo)pyoooooobooooOoOoOoooobooobooooo
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
oooooooooooooooboooooooooooboo
oooooboobooo

oooo

GoogleFormO 00000000000 OO0O0ODOOOOOO
ooooOoOooooooooOo0oOooooooo @Ooooo
gooooooooo)y oooooooooooboooooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooooo@oooooooOoOo)y oooooooono
oooo

Oo00410(741%0 00000051+ 6500000000
gooooooeiowoooooooooooooooono
ooooooboooooooooooooooooooboobooono
gooooDoooowooooooeswoooooooooo
gooooooooooooooobooooooooobood
oooooboooooooooooooooooooboboooo
goooobooooooooooobooooooooboboooo
oooo
ooooobooocooooooooouoOooooboboOoln
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
gooooooooooooooboobooooooooboooboo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
gooooooooooooooobooOoooooooboo
ooooooooooooooooooooooooobooboo
goooooooooOoooooboobooOoOooooooDboo
ooooooooooooooooooooooooobood
gooooooooooooooobooooooooOooboboo
gooooobooooooooooboooboooooenbboOoOon
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
goooooooooOoooooooOoOoooooooboOoo
ooo
goooooooooOoooooobooooooooooboo
goooooooocooooo

91

pP2-2-4 OO00: %8 GEcERER)

ooboooobooobboooboboaon

dooouooooooooo
o0 ODOYWIODODOOYWOoooo?

1)00000ooOooooooo
2)00o0oog

gboboboooooboobobobooooog

ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
oo@ooooo)yooobooooooooooboooooo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gbobooboooboobooooobooobooooooo

ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
ooooooobooooooooooobooooooooobooboo
ooooooooooOoOooooooooOoooooooboDo
oooo0oooooooOoo0ooobooooOO0oOooooo (o
0000000000000 00000000000000)
ooooooooobooooooooboooblchbbooonono
goooooooocoOoOo@ooboobooooooooooo
OO0OO0OOOAYUMIEYEmedicalOOOOOOOOOOODOO
ooooobooooooooboooorMSOOooooO

coo0Oi1c00000O0C0O0O0O0ORMS(AOO/200)000
0Oo000047.7/28.00020.4/32.60 022.22/10.8100
56.1/40.80 0 21.1/24.70 0 68.83/18.9500 [0 33.0/32.00 0
32.0/31.10 0 14.39/12.060 0 42.67/34.50 0 21.8/28.20 0
36.71/14530 0000

gbobobilioooboooooooobooobooboobooboobo
gboooboooboooobbooboobo200b0000O
ooooooooocoOooooooboOoOolooo0oo0orMSO
ooooooooooooooooooooooooorMso
goooooo
gbobooboooboboobooisoooobooisgoooooon
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooobooboooooobobo
oooooooooooooooooos3sgoooooobood
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
gbooooboooboooboooooboboobooooobobo
ooooooooocoooooo
ooooooooooooooooobooOoooooooboboo
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
goooooooboo


Yuki Kondo
装具（教員と臨床実践）

Yuki Kondo
装具（教員と臨床実践）


P2-3-1 O000:; #es eemm |

oogboboooooboooooboooboboaon

gdodooooooooo
o0 OOOOoO OO
goobobob ooooboobobo

gboboboboobooboobooboobobobooa
g

gboobooboooooboobooboboooboobouobooobo
gbooboooboooooboooboboo0oboboobooobo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooooooo

gooooo4000000000030050000000A0
oooooooooOooooooboOoOoOoXxXoyoz2ooooo
ooooooooooooooooooooooooobooboo
goooooooyooDoOOOoOoOoooooOOoOoOoooo
ooooooooooooooooboogoo4000000

gboobooboooooboobooboboooboobouobooobo
gbvybO400O0O0O0O0OO0OO0OOOOOOOODOODOOOO
goooooooooOoooooooOoOoooooooboOoo
goooobooooooooooobooooooooOoboboono
yoi1z2oo000o00oooooooooooooooooooo

gbed000000O0OOO0O0OD20000000000000

voi4booooooooooooooooooooboooooo
oobooobOvyoz2a0o00O03ooooboooooooooooo
goooooooooOoooooboobooOoooooooDboo
gooooooocoooooooooooonoooydz2400
oooooooocooooooo

gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooooooocooOoooooooooooooooboo
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gbooboooobooobooooboobooobooobooooo
gooooooocbooOoooooobooOoooooooboo
gboobooboooooobobooboboobooboobouobouobo
gboobooooboboobooooooboooboo

ooooOo0o0ooooo0O0000@oooO0ooo0)oono
oooooooooooooooboooooooooooboo
gooooooooooooooooooooon
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooo

92

pP2-3-2 0000 ®tma GEmsna)

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

gooooooo

o000 OOYIOOOOODYOOO OO YO

00 ooYWooovYwoooo?
1o0o000obOo00obo0oOoooooooboD oooooDooo

god
2)000000000000oon

gboboobooobooboobobobobooooooon
g

ogoooooooo
0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
000000000o0oo00o00oUooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooboooooooooobooooooooooo
oooooooo

0000000000000 0ooooooo@oorB)oOon
O0000000FBOOOOArbre(0000O000O)DDO
gooodo
O000000ooooO0oOoOrFBOOOOOOOOOOOO
gooooobbooood

good
O0000000000O0O000O50(82+490) 0000
0000000000000 000O0OArbre0000O0O200
gooooobooooooooo
O00OdOO0OOArbre000000DOODOOODOOODOODOOO
00o000o0o0ooooO0oooUoooooOOoOooOooooo
00000000000o0000UooooOOoooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
000doooooooooooooormBOboDboooooooo
000000000o0oo0O0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
Gait Efficacy Scale (0O OGES) U100 0000 ODOOODOO
gooooooboooooooooo
O000000oooOoOoo0oooooooOooooo
oooo
0000009900 1.04m/secO 000 OODO127.400
122 4step/min0 000000 046.50 051.12cm0 GESO 44.3
goeo00000OOOOe6e3100610%0 0000000
36.900039.0%0 0000000

good
doodoooooooooooooobooooooooooo
ooooooooooo

O00OArbre0 0000000 O0ODOO0ODOOFRBOOOODOOO
Joodooobooooooooboboooooooooo
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
ooooooooo
goooooboboooooooobooboooooooooo
00odoooooooooorBO0OOOOOoDODOOOn
000000o0oooo0O0o0o0ooooooOOoOooOooooo
000000000O0o0o0O0o0o0oUooooOOoooooooo
gooooobobooooooooboobboooooooooo
0doodooooooooooooooboooooooooo
0000000oooO0oO0ooooooooooo
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
gooooooooooooooooooood


Yuki Kondo
福祉用具（歩行補助具）

Yuki Kondo
福祉用具（歩行補助具）


P2-3-3 O000: #LRs G

oogboboooooboooooboooboboaon

gdddddddddooooooouuguo

o000 O0OD0%YWOIOOOOYW OO OO Y0
00 00¥®MW0O000Y00 040 00490

ooogy
1)0000000000000000o0ooooooo
2)0000ooo00obD oo00oboOooboooooog
0

30000 0000000000

4000000000
gbobobooboobooobooboboboobo

ooooobooooo

gooooooocooOoooooobooOoOooooooobooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
gooooooooooooooboobooooooooboooboo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
gooooooooooooooobooOoooooooboo
ooooooooooooooooooooooooobooboo
goooooooooOoooooboobooOoOooooooDboo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooo

oooo
goovobooooOoboeboOooooooOObOOoOOOOO
goooobooooz2o00000000oooooboOoo
goooooooooOooooooooooTooobOobooo
gooooooTooooooooboooooooooboooo
oooooooroPEODOOOOOOOOOOOOOOOOO
00000 Paracane-Three Part- (TP O O OO O OCODOOOO
Brunnstrom recovery stageJ D00 0000000 O0000OO
TPOOOOOOODOOOO0O067m/s0OOCOO0OOOO.81m/sO

Timedupand go test(TUG)D O O O 01400 0000014100

eJd0O0O0O@VMD)O210mI OO O00O0O0OO000O0O00OOO
goooooooo0oooooooooOoono21470000
TPOOOOOOCOOOOO0OOOOOCOOOOOOOCOOO
Ooo00O00000o0O000000o000@DbLOOO0OTPO
ooooooo

oooo
TPOOOOOOOOOOODOOCOOOOOOODODODOO
0.75m/s0O0000000O087m/sOTUGH OO DODO13400
oooo0i1zs900emMbDO240mO O O000O0O0O0O0O0O0O0COO
oooooooooooooooobooooTueoooooo
ooo@ssO)yoooooooooooooooooooo
oo

oooo
gooooDooocooe0bOOOOADLOOOODOOOOOO
goooTpOobooo00OODOOOOTUGODBMDOOODOOOTP
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
oooO0o0o0o00ooooO00000@on,2023)0000
goooooooooOooooobobooooooooooboo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
gooooooooooooooobooOoooooooboo
ooooobooocoooooooon
goooooooooOoooooboobooOoOooooooDboo
gooooooooooooooboogo

93

P2-3-4 0000 ®tma GEmsna)

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

ooo

o000 OOYOOOOOODYOOO OO YO

oo oo 23

1o0o000obOo00obo0oOoooooooboD oooooDooo

god
2)00000 000opoooooo
3y 000000000 O000Do0oOooooag

gbobobobobooboobouoboboboboooooo
oboobobo

0oooooooo
0000000000000000000000000000
0000000000000BOOOODOOOOOOOODO
0000000000000000000000000000
0000 (OOFROO00O00DODOOOOONONONONOOOO
OD0000000FBOIOODDOOOOONONONONOOOOOOD
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000 O0FBOOArbre@0O00000DO0)
000000000100 0000000000000000
000

0ooQ

[0ooo]
00000000000000000007000000000
00000000030 000000000000000000
000000000000000000000000

[0o]
OD000O0O00ABADOOOOADADOOOODDOOOOBO
OArbre0 000000000 000500x 400001000
0o0oQ

Arbre0 0000000000000 0000000000
000000000000 O000Arbre0 000000000
0000000000000000000000000000
00O0OOpushoffIFBOOOOODOOO0OOOOOODOOOOO
0DoooO0TUGD 60000000 ((BMWT)D OO O O Gait
Efficacy Scale(GES)J D 0000000 O0OODO

0ooQ
0000000/00000/00000/A0000000000
000 O (m/0)0.87/0.93/1.00/0.840 TUG(O
)14.3/14.5/13.3/13.60 6MWT(m)249/258/294/2640 GES(
0)17/28/52/770 00000000 (0)9.8/10.5/7.5/9.60 O
oooQ

0ooo

000000000000 06MWTOOOOOOOOOOODO
BOOOODODOOOOOOOOArbre0 00000000000
O00OFBOO0O0OOODOOOOOONONONOOOOOODO
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000000000000FB0000
00000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000000


Yuki Kondo
福祉用具（歩行補助具）

Yuki Kondo
福祉用具（歩行補助具）


P2-3-5 O000:; #es eemm |

oogboboooooboooooboooboboaon
go,00bbodbboooboboooboobg

goooogn

o0 ODODOODOODLOOLO OO
gboobobobooooobooboobobob boooo
gooogd

goobobobooooboooobooboboobo

goooooooo
00o0oooooooboooooo,0oo0ooooAbDLOOOn
ooooooooooooOoOo.Oooooooooooo,Oo
0000000U00o0o0oO00o0oU0OooooOOoOooooOoo
gooodo.oooooboboboboooooobooboood
0oooooooooooooooo.oo,0ooo0ooooon
OO (NOVA-RiseActive) D O OO, 00000000OOOOOO
doo0o0ooooooooooooooooooo.
gooooo
gooso000fd0,0oodoilboooooooooooa
O00000000ooo.ooo4600000000000
000.0000000,American Spinal Injury
Association(ASIA) D DADOODL200000,MMTO L2000
o0000d0OoOoOoOO0OOoOOo.0ooooMMT500
Rt38.2kg,Lt40.1kg0 00 000OO0.0000O0OO0O,ADLOO
oo0oOOooOo,0000000b0Oo0bO.AMOODOD320,0
goo3s00o00o.0oo0ooooan.

oooo
gooss00000ooOoOoOO0oooUoooooooog,
goboee0D00O0OD0O0O0ODODODOODOODOODO.ODO
gooodooooooooooooooooooooooo,
gopDlo20000000000O0O0OO0O0OOOOOOOOO
00111000000000000000000D00000.0O
O0D0D0OD0O0OASIADODADO0ODOODOODOOODOOO,ADLO
FIMOOOO750,000035000000.000185000
gooooo.ooooooooo.

ogood
gooOoso0000OoOo0bDOoADLOOODOODOOOoOOonDGg
0oo0o0o0o0.0oooooOoooooOoooooooooon
000o000o0U0oo.0oo0ooooUoooooooooog
gooooooo,Ooooboboboboooooooboobboood
Og.00o0b0o0dodooooooodo,ooooooooon
ooo0o0ooOo0oooo.LOooOoOoOoOoUOoooooooooo
00o0o.O00000000o0o0o0o0ooUoooooooooog
goooooooooooooooooooooo.oo,oo
Jododoo,0o0oobooobooooooooobooogoo
000o000.00000oooO0o0o0ooUooooooooooog
goooooobobobbdooo.ooooooooo,oooo
gooooooooooo,0obo0dooooboobboogod
gooooo.
000o000o0U0ooooO0oO0oooooooooo,.O0ooog
goooooobooooooooono.

94

P3-1-1 O000: &8 GEFRS)

ooboooobooobboooboboaon

dodooooooogd
oOd O
gbobooocobobo

gboboboooboobooboboboboobooooo

gooooo
gboooooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooooobobOoo
gboooboooboooobooooooo

oooooo
so0bdooooAbLObOOOoooOobcboOooooooboOon
ooctoboooooooooooboooooooooobooo
oooooooooobooOooooobooOole0bOOOOOOO
oooooooooooooozoo0locooobooooon
oooooooooooooooooboOooooobooobobo
gbobooboobo40bobooboobooboooooboo
goooo

oooo

ooo0O/cesOe4vsmMen 00 0153cmO 0000012200
BMIO 52120 00000053cmO 000000 105.3kgd
BMIO 44980 00000050cmO00000O0DO1309300
BRSUOOOOOOOOOOORrROMOOOOODOOCOMASOO
go0O0OO0OO0O0O0O0OOOOO0O0OrBSOS/S56000000
ooooooooooooo (@oboaAaFO)OOOODOODOOOO0
oooooooorMOOO21000029000050000
ooooooooobobo48000000000O0O0OC0COOOOOO
60000000060 0O0DOOOOOOOAFOCOOOOO
gbooobooOobOUOKAFOOD O ODOOOODOOOoDbOooDo
KAFO2O0 OO OOOOOO000 120000AFCOCOOOO
1320 0000000C000000O01900 0000000
1350001800 0000000000000 0/000
89kg0 BMIO 38.020 000000 O047cmOBRSOO O OO
oboooooorOMOOOCOCOOOOMASOOOOOOOOO
Oo0000000o0o0rBSO27/560 00000000000
o0o0oooooDs203100e00006600000000O73
oos34000010700

oooo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gbooobooobooboooo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
gboboobooobooboobooooo


Yuki Kondo
福祉用具（歩行補助具）

Yuki Kondo
装具（症例報告）


P3-1-2 OO000: &8 GEFERE) |

oogboboooooboooooboooboboaon
goboboooobooooboooboboon

RN
oo OO
goobobooooon

gbobobobooobooooboobooboboboobo

ooooooooo
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
000o0000U0o0ooO0o0o0oUoooooOoOOooooooo
JooooDoooDooooooooooo@ooooono)g
0ooooooobooboooooooobooooooooo
ooo0o0oOoOooooooOoooooooo

gooooo
000O0D000O00bOO0DOOoO0oDOoz0000000000
goo30o0ooooooooooooooooooooog
00000000oOooOo0O00oU0oo4000000000
gooooobbobbooooobobobbbooooouobooo
0ooooooooboooooooooooood
Brnnstrome Recovery Stage0 D 0 000000000000
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
22/300 O Trail Making TestD 0 0 A 2020 0 BO 131000
Jooodooooobooooooooooooooooo
Functional Amblation Category (O O O FAC)O 00 Functional
Independence Measure (DO OFIM)OOODOOOOOO400
000300001000 000

good

00000000 oooO0o0o0oU0ooooOOOoOooOoooo
gooooobbobbooooobobobbbooooouobooo
0oooooooboobooooooobobooooooooo
OOO0OFACOFIMODOOOOOOOOOOOOOOOODO400O
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
goooooboobobooooooobobooooooooo
gooooooobz20000000000o0ooooooog
000000000 O0O0OO0O0D0oUOooOooenOOOFRACO 1O
FMOOOOOOOOOOOOOO4000002000000
gooooooobooooosobooood

good

0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
000000000000O000U0oooooooooooo
0oooooooboobooooooobobooooooooo
00o0o00o0o00oooooO0o0ooU0ooooOOoOooooooo
0000000U00o0o0oO00o0oU0OooooOOoOooooOoo
goooooboobobooooooobobooooooooo
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
oooooooooooooooooo
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
goooooboobobooooooobobobooooooooo
00o00oooooooooooooobooooooooon
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
000000000000O000U0oooooooooooo
ood

95

P3-1-3 O000: &8 GEFRS)

ooboooobooobboooboboaon
oobooobobooobboooboboon

RN

o000 OOYOOOOOY»MIOO OO %0

00 0O0YWOoooo20o0o00009
1)00000Oo0 ooooooboooooooo
20000000 000000oooooooon
3) 00000000 D0OD000DODOO0O0DOO
gbobooooboobobobooooon
oooooo

0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
0000,000Toeclearance (TO)U O ODODOOODOOODOO
JcOODOOOoOO0OOO00OO0O0Ooo00OoOoooO,0o000a(AFo)
dooooooobooooooooooo.oo,AFo0ood
0000000ooooOOOoOooooTCcoOOOOoOoOoOoOon
ooooo.0oooooo.

gooooo
doodoooboooodeon oo 300b0b0booooon
0000003000 000oooooooooo.asoton
OBRSO OO FMAO O ODO16/34000009/12,MASO O 0
0010,00000000,000000000.61/0.17 kgf/kg,
O00000000454%0000.201000000000TC
0000000,000000000o0oooooooog
0.

good
oo0o0ooooTcOooOoOOO0OOoOoUOooooOOoOoOoOoooo
000, 00000000000000000000AFOOOO
0doodooooooooooooboo.ooDobobooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
000000o0oooo0O0o0oooooo,0000001o0
go0oobOOoO0obOobDedOo8ODbOASODOODODDOOO
0000O.BRSOODOFMAO OO O16/340 0000 9/12,MAS
ooo0o0oi10,00oooooo,0o0ooooooooo
0.70/0.30kgf/kg,0 0000000 775% 000000000
AFOO0D0O0ODO.00D0000D0OO0ODOO0DbOOoDOOn
goodoooo,0oo0oo0booo0o00.ogooooooo
Oo0o00o0ooooooOoOooUooooooooog.
oooo
go,00000o0oobobobooooogoboooboo,cooo
doodoooooooooTcoooooooooooooo
O00,000000000000oooooooooTeoD
goodobobobboboooooobobobboooouooooobo
Joodo,0o00ooooboooogoooboboooogoo
oooo00000000ooOooOOoOooOoOo,0ooooooo
000000o0ooooOoooooooo.
goodoobobooboooooooboboboooo,booogo
dooooooooooooooooooo.


Yuki Kondo
装具（症例報告）

Yuki Kondo
装具（症例報告）


P3-1-4 D000 #8 GEeEs |

oogboboooooboooooboooboboaon
ged00dO00Osemi KAFOOD OO DOODOODOOO

gooooooo
oO00OOOYOOO OO
1)0000000 O00ooooooo
2)0000ooooooooooboo

00000 0OKAFOO AFOO semi KAFOO 0 O O

goooogo
0oooooooboobooooooobobooooooooo
00o0o00o0o0oooooOo0ooOooooooOoOoOoOoedOO
00 0 00O O semi knee ankle foot orthosis (semi KAFO)O O O
goooooboobobooooooobobooooooooo
goooooooooooooono

gooooo
7000000X000000000000O0O0OooOoOOoOoog
0000000000 bOO0DoOOooOX+e00000D00O0ODOO
J0oo0obO0o00OevODODOODOODO QU)O0DOODO
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
ADLOOOHOPED OODOOOODODOODOOOOOODOOOO
0ooooooooobooooooooooooooooooo
oooo

0 0 O O 0O Brunnstrom Recovery Stage(BRS)O (Lt)0 -0 -0 O
Stroke Impairment Assessment Scale (SIAS)0 19/740 00 0
ooooMmMNUOOOODOO0OO0ODOO40002000000
KAFOO OO O OO OO0 O 00O Anbulation Independence
Measure (AIM)O 200 Functional Balance Scale (FBS)O 11/560 [
Mini Mental State Examination (MMSE)O 27/300 O
Anbulation Independence Measure(FIM)O (O O 260 O O 16)0
420 000ADLOOCOOOOOOOO

X+61l0 OO OOKAFOO OO OO OOOOX+860 O O KAFOO
00000000000 00o0OAIMO30Xd9500 0 Ankle
foot orthosis (AFO)O O O Q-cane+J O AFOO O O O OAIMO 4
000000000000 X+1910 semi KAFOO O O O X+196
OOOADLOOsemi KAFO (O ODOOOO)+Q-caned 0O OO
000 X+2160 00 0OADLOAFO+Q-canel D O DO OO DO (AIM
000000000 0O0OD0OOOO0DOD0OOOOOOOOOO
000000000000 X+23500000000
O00000BRSO (Lt)O-O-0 0 SIASO 31/760 MMTO O 0O O
00000500040 AIMO 60 FBSO 39/560 FIMO (O O 600
0032009200

oooo
O0O0OsemiKAFOOOOOODOOOODOOODODOODOODO
0ooddooooobooooooooboooooooooo
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
O0O0OsemiKAFOOOOODODOOOODOOODOODODOODO
0000D000D000ooo0oOoo0Osemi KAFOOODOOODO
o00o000o00ooooOOoO0ooU0OooooOoOooooooo
00000000oooo0o0o00oooOoAFOOOOOOO
gooooooobooooooono
0o0ooooooooooooooooooooooooo

96

P3-2-1 0000 %8 @&zl

ooboooobooobboooboboaon

ggdddddoooooooooogoua
o0 O0DOYIOOO2d000 0020
ooooo?

goooo

gboboboooboobooboboboboooooo

00Oooooooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000
0ooo
20230600020240300000000000200000
0000000000000000000000000000
0000000000000001000000000000
0000000000000000000000000000
00000000300000000000000000000
0ooQ

00000380000000000200 (1-300)00000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
00000000000300000000000000
(0210040020220 020)0 0000000000000
0000

0ooQ
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000300000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
(0000 002024-19)


Yuki Kondo
装具（症例報告）

Yuki Kondo
装具（患者支援）


P3-2-2 O000: 88 eex® |

oogboboooooboooooboooboboaon
good -obobobobobbobbbbobbbon

oood-

o000 D0O0YYIDODOOOO?200 00°3¥0

oooo2

1)O0oOooOooOooOo oooooooooo
2)000000 000oDo0o0ooooooooooo
3y 000000 0000000 bOO0O0o0ooooon
00000 0O Wearable Power-Assist Locomotord WPALO O

gbobobooboooooog

obooobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
gooooooooooooooobooooooooOooboboo
gboobooboooooboobooboboooboobouobooobo
000000000 O00000DOWearable Power-Assist
Locomotor (WPAL) DO OOWPALOOOOOOOOOOOOO
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
gbooboooowpPALDOODOOOOODOOODOODOO
gbooobooboooboooooooooboobooobobogoon
WPALOOOOOOOOOOODOOOOOOOOOOOOOO
gboobooboooooobobooboboobooboobouobouobo
gboobooowpPALDOOODOOOOODOOODOODOO
gooooooooooooooboooooooon
oooo
boobobo40boboobOooboobowPALLDODOOOO
A/DO 0 00 LabVIEW20190 0 0 0 O O (National
Instrumentsd)0000000000O0COOOOOOOOGO
od
WPALLOOOOOODOOOOOOOODOOOOOOOOoOO
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
oooowpPALDOOOOOOS000000O0O0O0O05SmO000
gbooboowpPALDODOOODOOOODOOODOODO
gsoob00OdOoOoOoDOOOO0OoOoOoOoDODOOWPALDD
ooooooooooooooooocooooooooboOod
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooboooooooooboo

oooo
gooooooocoooooooooOoowPALDDDOOOO
gboobooboowpALDOODOOOOODOOODOODOO
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
oooo

gooo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
oooooowpPALDOOOOOCOOOOOOOOOOOO
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboooobogo
gooooooooooooooobooooooooobood
O00(@O00:HM22-324)

97

P3-2-3 0000 %8 @&zl

ooboooobooobboooboboaon

gddddddooooouoooooua
odO0DOOYWIOOOOYOOoooo??

1)00oO000OoO0o0ooooOoo ooboooooogo
2)0000000oocoooo oog

obobobobobooooboooo

ooooooooo
gbobooboooboobooboooAbLODOObOOObDOOn
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
goooooobooobooooooooobooooboo
oooooo
ooooxXxoooooooooooooovyooooOOOoOoOOo
ooooooooooooooooosiAsooooool—2—
o0b00O0O02—3000000O0DOCOOOOOOODODOOO
oooooooooooooooobooooooooboogT
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooboooooooobooo
goooooo
XO0z210o0Oooooooooooooooooooooxo2s
ooo00000oooOo0o000000oO00O00000D (oo
GsD)OD 000000 OOO0OOOXOo3spooooooooo
O ww-2000(000wWwW)OOOOoooowwoooooo
oboooooooocoooooooesbobooOoboooooon
gboboobooobooobooooobooboooooboobouobo
gooesbO0ooooooOOoOOoOoOoooDoboOoXossoon
gooesboooooon

oooo
gboboobooboooboooooboboobooooooboobouobo
gbooooboooboooboooooboboobooooobobo
ooooooooocoOooooooooOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
gooobowwoooooobooobooooobooobooo
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboooboooboooobooooooo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gooao


Yuki Kondo
装具（患者支援）

Yuki Kondo
装具（患者支援）


98

P3-3-1 0000 k7«7

ooboooobooobboooboboaon

ooooooaooa
odDO DO
gboboboooooogooo

gboboboboooboobuobobobOdHAL

oooodoooooo@oocPhODODOoooooooooon
0doodooooooooooooooboooooooooo
000000000o0o0OO0O0o00ooooooooon
Robot-assisted gait training(d O O RAGT) O CPO OO OO OO
goooooobhoooooooooooooooooooo
O000O0OORAGTUOOOOOODOODODODOOOOOOOODO
0 0O O Body weight support treadmill training (O O O BWSTT)
go0oobOOo0obOooOoOobOocPObDODOODOODODOO
00odooooOoooooooooooooooooooo
0000000ooooOOoooOoooooooOoooo
BWSTTO O O O O O Hybrid Assistive Limb®OJ O OO0 (0O O
HALOOOOORAGTD OOOODOOOODOOODOOODOO
0000000000 O0ODOOdOGross Motor Function
Classification SystemO 0 0 00500 000 0ADLOODOOO
0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
00000000OBWSTTOBWSTTOHALOSOODOODOOO
RAGTOODOODOODOOOO2km/hDO00D0OO0DOODOOO
OBWSTTOORAGTU OO OOOOODOOOOODODOOOOO
000 (Range of motiontest)yD 0 O O 00O OO (Modified
Ashworth Scale)D 00000 (DO0D0OOOOODOOODOOOD
)0 O Handrail Support 30-sec Chair-Stand test (0 O O
HSCS-30)J U 0000000 O00OO0OOoO0OOoooooooon
0000000DbOoDOoOobOOoOoDbOorsecs-3o00o0oooag
od
O00O0OBWSTTURAGTOOOODOOUOODOOODODOOOOO
00000000ooOooo0oooooocPOOOOOOOOg
00o0oooooooooo@O)yooooooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
000000000o0oo0O0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
O00OO0OBWSTTORAGTD O ODOODDOODOODOOODO
Joodooobooooooooboboooooooooo
O0000ORAGTUUOOOODOOOOOOOODODOOOOO
O000000000HALOOODOOOOOOOoOOoOoOOoooo
goooooboboooooooobooboooooooooo
0do0odooooooooooooooobooogooocerpPd
O0000000o0ooOoOO0o0U0ooOoooO01I0000on
ooooood
goodooboobobooooooobobobooo,bobooogo
doodo,0o0,00ooooooo,0oboboooooooo
00000000o0oO0oOo0O00,0000ooo0ooooooo
gd


Yuki Kondo
ロボティクス

Yuki Kondo
  


P3-3-2 O000: rEr<s2

oogboboooooboooooboooboboaon
O0O00O00b00OErigo®000O00O00ODOOO7

goooogn
o000
goobobob ooooboobobo

gbobobobooobooooboobooboboboobo
goano

oooooo
ooooooooooooooooooooooooobood
oob0@oOooooo)yooooooooooo0oo0oon
goooooooooooooooboooooooboobooo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
goooooooooOoooooooOoOoooooooboOoo
oooooooooo
goooooooooOoooooobooooooooooboo
tilttableD O OOOOOOOOOOOCOOOOODOODOOOO
gooooooooooooooobooOoooooooboo
gooooooocooooooooooooooooooboo
oooooo

oo0zoz4030 000000000000 0OO00O0O0O0O0O0O
0000000000 0O0000OErigo® (O0DO0O0O0O000O0)
oooooo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooooooocooOoooooooooooooooboo

gbooboooboooooboobooooobooobooooon

gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooovooooooooobooooo

gooood
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
OOo0O0O00000OO0040 (NASVADOOS0+ 80)00
0000000000 000000000Erigo® (0000)0
10200101500200000000200030000000
gboobloo0boboOobOoO45006000202404000
ooooooo
gooooooocoooooobocoooovyoooooon
obooboobooooo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooooooo

99

P3-3-3 O000: af7422

ooboooobooobboooboboaon

gogooooogo
o0 ODOYWIOOOOO?

1)0000D0OoO0ooogooo
2)0000ooooooo

gbobobooboboooobooboboboboooooo
gbobooooooboboboooo

ooooooooo

gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo

ooooooooocoooooooobooooooooboboOoo

joooooobooooooooboboooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
o0ooO0ooooooo

good
0000000DbO0D01200000000000000024
00o000o0o0ooooOo0oooooooooooOooooo
000000000O0o0o0O00D0oUooooOOoooooooo
0000000 Db0OD00DO0OD0DbOODOO0ODOOoOSe 0030
c 00000000000 OS ooooooooood
(ARIETTAPrologue0 0000000000 00O0O0OO30O
0000000o0oo0oo0o0ooooooooooooo
(Muscle Tendon Junction0 OO0 OMTJ)O OO OO O 10cmOd O
dod2000000000ooobboo0ooooo20000
O0000o0ooooooooooog

oooo
joodooooooooooooooooboooooMTigd
O0o0o00o0oOoooooiloembOOOOOOOODOOOOO
005 0000000000030 Doooooooooag
goooobobobooooooobobobbooooooooobo
ooodooooooooMTJOooooooooooooono
O00000000O00O0022001100000050000
00o0000oooooiloemb0O0OO0OO0OOOODOOOOO
J00o00OO0oO0bOoDOoOobOobobz20b080000000O00
go400 0000000

oooo

0000000000000 00U0ooooO0oooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
doodoooboooooooooooboooooooooo
000000000oO0ooO0o0oD0oUooooOOoOooOooooo
gogodobobobboboooooobobobbooouooooobo
0oodooobOoooooooobooboooooooooo
0000000oooo0O0o0o0ooooooOOoooOooooo
0000000000000 00U0ooooOOoooooooo
goooooobooooooooo
0doodooooboooooooooobooooooooooo
00000000000 (OoOoOo:21053)0 00000000
00000000000o0000UooooOOoooooooo
Jooooooooooooooooooooooooooo
ad


Yuki Kondo
ロボティクス

Yuki Kondo
ロボティクス


P3-3-4 O000: rEr<s2

O0O0o0O0o0ob0obOoboOoOobdPusher0dO

gdddddddddudouuoouooua
o000 OO
gbobobooooooooboobooboo

0000000000000 00O00Pusherdooog
goobooboooood

ooooooooo
0oooooooooboozo00000000000O0nOono
o0oo00oOooUoooooOo.OoOooOooooooooo
(RAGT) DO OODOOOOOOOPusheroOOOOOOOOO
0ooooo.oo,0000000Pusher0 00000000
O00o00oooooooww-2000wWwwW)O OO OORAGTOO
OpPusher0000000O0OODODOOOOOOOODOOOO
O.

gooooo
goov7o0O0O0O00O0OOO.LOOOOOUOOOOOO,OO750
00000000 oOoo0OO0O0O.RAGTOOOOOOO87O0OO
0, Stroke Impairment Assessment Set(SIAS)0 O O O O 2-2-0,
0010001,00001,0001000A0 .Scale for
Contraversing Pushing(SCP)O 5.750 ,Behavioral Inattention
Test(BIT)O 0O O OO 1310 ,Trunk Control Test(TCT)O 240
,Functional Ambulation Category(FAC)U 4000000000
gooooodonoobobibooooooooooooooon
0 0 O 00O .Functional Independence Measure(FIM)O O 0 180
O002200000.00000RAGTO400,00000O00O0OO
jJzo00000.00000DOO020%0000,0000000
oo@EBIIODOOOOOO0OODOOOOOOOOrRBOOOO
o0oo0o0o0o0ooooooOorBOOOOOOOOOOOOO.
gooooobooboboooooobobobooooooooo
goo.0odl4200040000000000000000
O0OD0OD0OORAGTOOODO.

oooo

0001420000 8ASOD0003-3-0000,00,000,00
O,0000000000boooo.scPO2000000O0O,BIT
000001310,7CTO0370 0000000000000 .FAC
J40000000000DOO00O30O0OO,00D0000D00ODO
0go0o0Oopoo,00000000O0OAMOD00220,002200
oooooooooooo.

oooo

O0OPusherd OO ODOO0OOOOWWOOOOOOOODOO
0o0oooooooobooooooooooooooooon
FBOOOOOOOOO0OOODO0OOOOOOoOooooo.ooo
000o0000U00o0o0oO00o0oUooooOOoOoooUOoo
0000D0D000oo00.00o0ooo0Od0OPusherd 00000
goodoooooooboooooooooooooo.oooo
OFBOOOOOOOO,000000000OCOODOOOOO
OFBOOOODORAGTOOOOOODOPuUsherd OO OOOODO
goooooooboooooa.
00o0o00o0o00oooooO0o0ooU0ooooOOoOooooooo
O000000000ooooooooooooooon.

100

P4-1-1 OO000: &8 GhERD

Trunk Solution®U O OO OO0OODOOOOOO
ydddddododoooooooooououooo

gooogd
o0 OODODO OO
oboboboooooboobo boboooooooo

OOCOCOOOTrunk SolutionD OO OOOOOOOQ

ooooooDbooo

Trunk Solution®(TS)D OO O0O0O0O0O0O0O0COOOOOOOO
oooooooooooooooooboOooooobooobobo
ooooooooooooooooooboooooooobobo
gooooooobooTsbooobooobooobooooooboo
ooooooooocoOooooooooOoOoOooooooboboo
oooooooooooono

oooo
gooobooobooobooooobooooboovyonooobooOoO
SISO O0O00Oooo4-440000001-20TOCOOOOOO
oooooooooooooooooboooooooboobooboo
oooooboooooTsboooooooooooboooooo
goosooobooooovooooooooooooiomd
ocooo@aoMwT)DOOOOOOOOOOOOOTOOOOO
oooooooooooooooooooooooooobooboo
oood

oooo
oiomMmwTOOOooOooooOOoOOoOoOoooooOoooooooo
oooooooooooooooobooooooso -1000
00070 -240000000000000O0O0OCOOOOO
gz200m-000450mO0000O0C0OO0OOOCOOO
oooooooooooooooooboooooooboobooboo
ooooooooooooooooobooooooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocoooooobz20000O0oooOb0bOon
ooooosgnoooooooooooosooooooooo
ooooooooooOoOooooooboooooooooboDo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
oooooooooooOooooooboooOoooooobobo
ooooooDo
oooooooooooooooooboOoOoooooooboOoo
TSUO0O0O0o00o0oooooooTsoooooooooono
ooooooooooooooooobooooooooobobo
oooooooooogTsboooooooooobooooo
ooooooooocoOoooooooboOoOoOooooboobobo
oooooooooooooooooooooooTsooon
ooooooooooOoOooooooooOoooooooboDo
oooooooooooooooooboOoooooooonoo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
ooooooooooooooon
ooooooooooOoOoooooobooOoOooooooboDo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo


Yuki Kondo
ロボティクス

Yuki Kondo
装具（効果検証）


P4-1-2 DO000: %8 Gee@ |

oogboboooooboooooboooboboaon

googd

o000 O0ODYIOOOO20000 0030
00 oo¥®WoOo oo

1)0000 0oooooooo

2)0000 0004

3) 00000 000

4000000000 O00DoOooOooDo

goobobobooooooooon

oooooo
oooooooooooooooboooooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoooooooboo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
goooooooooOoooooobooooooooobooo
goooooooooOoooooobooOoOooooobooOoOoo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gooooooooooooooooooooooooboo
goooooooooOooooobobooooooooooboo
gooooooooooooooocoooon

oooo
oooooOoooooooooOo@ooooOo)ypooooon
goooooLooOooooooooobooooooooDoooDo
gooooooooooooooobooooooooobood
oooooooocooooooooooooooooooson
gooooOoooooooooOo@ooo)yooooooo
oooo

ooboO0O0o0o0oooooo0o120 (v75+x320) 000000
oob20000000(@O0O0O0)Y00o0oo0O00000
go0oz2000000000000000300000000
OptiTrackyD OO ODOOOOO0OO0O0O0O0O0OOOOOOOOO
gooooooooooooooobooOoooooooboo
goooobooooooooooobooooooooobo200
ooooooo

oooo
gooooboozoo0b0O0b00o0OooooobobboonOoDOn

goooooboooooooosNmbOOOOOOO0OO0O0ODOOODOO

gbooboobooooobooobobooobobobooobo
gooooooobooooooooooOoooooooboo
oooo
gbooboobooooooboooboboooboobouobooobo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
gooooooooooooooobooOoooooooboo
gbooboobooooooooboo
gbooboobooooooboobooobooboo0oboboobooobo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gboobooboooobooboobobooboobobouobooobo
gbooboobooooobooobobooobobobooobo
oooooooooboo
oooooooocooOoooooooooooooooboo
ooo0o0o0o0oOoo (@©oooz2o20-21-B)0OooOoOoOOOng
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gboobooobooooobooboobooboobo

101

P4-1-3 OO000: &8 GhERD

ooboooobooobboooboboaon

oodooooogo
o0OdO OODO
gboboboooobooboobob oboobobooobooobo

gbobooooboobobobooooon

ooo0O0o0o0oooooOo0ooOoooooooooOooooo
o0o0o00o0ooooooooOoooooooooooooooo
oooO00o0o0ooooO0O00o0ooooooO0O00O00ooon
oo000000o0oO00O000000o000000000O0
oo0o00o0oooooooO0oooooooooooooooo
ocoooOoooooooOoOoOoOooobooobOoOOOoOooobooo
oooO00o0o0ooooO0OO0000o0oo
oooO000oOooovooOoOOXO1e80O0OO0O0OOOOOO
00000D00AOO0DD DO modified Ranking Scale(C O O
mRS)30XO 1460 0000000000000000C000OO
OXO013100L-POOCOOOOOOXO119000000000
ooo0O0o0o0oooooOo0ooOoooooooooOooooo
O000000oooooooAbDLOOOOOXoooooo
ooo0oO0o0o0obooooOoOo0oO0O0ooooOoOoOBOOOOOO
X+100OmRS5000000000000000000OROM(O
/0)0000000020° /015° 0O0OOO0OO@WOOO)O
25° /O15° JO00ODOOO@EOODO)0O20° /015° 00000
oooO0o0o0o0oooooO0o0o0ooooooOoO0O0O0O0oooo
ooo000000oooo0O000o0ooooOo0O0o0oo0oooo
oo0o00o0o0oooooO0o0oooooooooooooooo
oo
oo0000000o0oO00000000000000000O0
oo0o00o00ooooo0O0o0o0oooooooooooooon
oo0o00o0o0ooooo0oooooooooooooooo
ocooooooooooOoOoOoOoobooobOOOboOooobooo
ooo000000ooO00000000o000000000O0
oo0o00o0oooooooO0oooooooooooooooo
o0o000o0o0ooooo0o0ooooooooooooooo
ooo0O0000ooosbo0o0oOoooboOooonooonon
ooo000000oooo0O000o0ooooOo0O0o0oo0oooo
oo0o00oOooooooOoO0oooooooooooooooo
O00000000OX+30000000000X+440000
oo0000000o0oO00000000000000000O0
ooo0o0o0o0ooooooooooooooooog
oo0o00o0ooooooo0oooooooooooooooo
ocooooooooooOoOoOoOoobooobOOOboOooobooo
ooo000000ooo0O00000ooO000000o0oo
gooooog
o0o000o0o0ooooo0o0ooooooooooooooo
ooo00000oooOo0O00000000000000


Yuki Kondo
装具（効果検証）

Yuki Kondo
装具（効果検証）


P4-1-4 O00O0O: %8 GhRiEsD |

Trunk Solution ORTHO®L U O O OO OO OO
gdddddddddooooooouuguo

gooobooog
oO0OOOPOOOUOO®OOoO oo™

1)00000000000C000 DOoO00oooooo
2)000oooooooooooboooooDo

O0O0O000OTrunk Solution ORTHOO 0 OO0 OO0OOOO
gbobobOoooQuesTOODOO

ooooooood
gooooboooogoozo221000000C000000O0DO
ooooooooooooooooboooooooooboOod
O00000000000000Trunk Solution CORE® (TSC)
oooooooooooooooboooooooooooboo
gbooboobooooobobooobooTscoboboooooog
gooooooooooooooobooooooooobood
0o0000000000000000202200 Trunk
Solution ORTHO® (TSO)D D 0 OO OO0OOOOOOOOOO
gooooooocooOoooooobooOoOooooooobooo
gooTsobooooilicooooooobocooooooTso
oooooooooooooooocoooooon

oooo
oooxooooooooooovoooooooOoosRrsO/Oo/
ooMmMT3D4000000ADLOOOOOOCOOOOOOO
ooooooooooooooooooooooooobooboo
XO73oooooooooogTsoobooooooooooo
oooboOoOooooobooobooOzo00/000000000OCO
ooooo0o0oooooOoO000o0oooo0i10/00000
goooooooobooooilbboobooooooooboosgon
goo4000000000O0CO0O00O0O0DODOOO
(QUEST)I O OOOOOOOTsocoOooooooooosoOon
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
gbilgooooooooboooosooosgobooooan
goooooooooOoooooobooOoOooooooobooo
ooooooood

oooo

QUESTO OO O0100000030s000000003800
oooooooocogosooooosgoooooobooooon
30/0050/000000000000000000000O0
gooooooooooooooboooooooooooboo
gboboeoo0O0O300O0O0OOODOODOODOOOOODOO
ocooboooooobooooOoOooOoooboooboOao/cob20o/
ooooooooooooo

oooo
gooTsoooooooboooboooboooooboooooo
goTsoboooooooooooooooooboooooo
goooooooTscooooooooooooobooooon
goooooooooOooooobobooooooooooboo
gooooooooooooooooTsocoooOodAbLOO
goooooooooooooobooooooooobo
ooooooboooooooooooooooooooboobooono

102

P4-1-5 OO000: &8 GhERD

ooboooobooobboooboboaon

dddoodoooooooouoooo
oOO0ODO¥WOOoOooOo?d

1)00O000OoO00obOOoo ooboooooooo
2)000000000O000oDo
Jyooooooooooooooooooooooooo
gooooooobooobooo

gboboboooboobooboboboboobooooo

oo0o00o0o0ooooo0 (@Coooo)yooooooooooo
o0o000o0o0ooooo0oooooooooooooooo
oooO00o0o0ooooO0O00o0ooooooO0O00O00ooon
oo000000o0oO00O000000o000000000O0
oo0O@oooo)yboooooooooooooooooo
oooooooooooOoOoOoOoooboooo
oooO0000oosoco0OO0O000e0b0OOOO@OO)
oo000000oooo0o0o0o0o0oooooz20000000
oo000o0o0ooooooO0o0ooooooooooooooo
oooo0oO0o0o0oooooOOo0o0oobooooOoO0OoOooooon
ooo0O0000ooooOo0O0000ooooO000000o0oon
oooooooo
oo0o00o0o0ooooo0oooooooooooooooo
oooO00o0o0oooooOoOo0o0oooooOO0O0O0O0Ooooo
ooo00000o0ooo0O0O00000ooO0o0O0000ooooon
00000 (Subtalarjoint0 DO ST) OO OOOO0100000O
0000000000 O00000D0O0OD0ONumerical rating
scale (D ONRS)DOOOOOOOOOOOOOOCOOOOO
iPad0 0000000000000 OOOOO0OO0OOOOO
ooooooooooo—-O0000—0oo0o0ooooooo
oooo0oO0o0o0oooooOOo0o0oobooooOoO0OoOooooon
O000OImageJOOOO0O0O0O0OO0O0O0O0ODOOOONRS 8O
02000000000000003.8° 0030 000000
o0o0o00o0o0ooooO0o0oo0ooooooooooooo
34° 0019 0000O0O0OOOOOOOOOOOOOOO
oooo0ooooooon
oo0o00o0oooooooO0oooooooooooooooo
o0o000o0o0ooooo0o0ooooooooooooooo
ooo00000o0ooOoO0O000OosTooooonoooooo
ooo000000oooo0O000o0ooooOo0O0o0oo0oooo
oo0o00oOooooooOoO0oooooooooooooooo
ooo0o0o0o0ooooosTooo0oooooOoonoO0ooono
oo0000000o0oO00000000000000000O0
oo0o0000ooooO0O0o0o0ooooo0oo0ooooooo
oo0o00o0ooooooo0oooooooooooooooo
oooooooooooOoOoOo0ooooooOoOOoOoOoooooo
ooo000000ooo0O00000ooO000000o0oo
oooooooooooooo


Yuki Kondo
装具（効果検証）

Yuki Kondo
装具（効果検証）


P4-2-1 DO000: ®uma (Es7) |

New Platform OO0 000000000 OOO

Casper ApproachO0 0 O O

o000 D0OYWIODDOO2000 0¥WOO OO0
HNPOOOOOODOOOO

2)000000 000000000
3)00000000
4000000000000

gboboboboobooboobooboobobobooa
goobobobooooooogon

ooooooooo

1991000 0000000000000 OOO0000OoO
0000000000000 0oU0ooooOOoOooooooo
gooOoOoOoeo0iiuooOoOo0ooUouooooooog
0oooooooooooooooooobooooooooo
ooo0o0oO0o0oOo (@o)yoooooooooooooooo
000o0000U0oOooO0O0ooUUoooOOOoOooUooo
goooooboboboboooooobobobooooooooo
0o0o0oooooooooooooDooobooooooooon
O00o000o00ooooO0o0o0oU0ooooOOoOooooooo
000o0000U0o0ooO0o0o0oUoooooOoOOooooooo
gooooooobobboooooisogoooooooood
0ooooooobooboooooooobooooooooo
00000000oOooO0o0ooUOooooOOoOoOooOoooo
0000000 (Casper Approach)D OO0 OD0O0O0OOO0O
000000000000 00ONewPlattormO 000000
(COoO0b0obOo0obOO00ooO0obOoDOobOoUobOOoobDOoDoog
doo0o0ooooooooOo)yoooooooooooog

oood

000000000 (CasperApproach)D DO DOODOODO
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
gooooobooboboooooobobobooooooooo
0ooooooobooboooooooobooooooooo
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
0000000U00o0o0o0O00o0oU0oooooOooooooo
0oooooooooooooooooooooooooon
0ooddooooobooooooooboooooooooo
00oo0ooOooooooooooooo
Joodo00OPlatformO 00000000 O0ODOOOOOO
20240000300 000000O000DOO0ODOOODOOODOOd
o00o000o00ooooOOoO0ooU0OooooOoOooooooo
000000000 O00o0O0000oooooOOooooooo
goooooboobobooooooobobooooooooo
goooooooog
000o000o0U0oOooOO0oO0oOoUOooobOOOoOooUoOooO
ooo

00000000000 (CasperApproach)D 0000000
0ooddooooobooooooooboooooooooo
00oo000o0o0ooooooO0oooOoooooooooog

New PlatformO O
0oooooooboobooooooobobooooooooo

103

P4-2-2 O0O00: ®itRe EHET)

00 0b00obboobobooobboonoo

ooooooaooa
o000 O0YIOOOO20000%¥WOO OO

1H)NPOODODOOODOOOO
2)000oo0ooooogooon

Joooooooo

4)0000000000oDoOo
gbobooboooobooboboboboboooooon
oo

ooooobozooOooOooOooOOoOoOoOoOoooooboobooooo
geoibooOooOoOoooboboOoboobOoobooooooboo
ooooooooocoooooobooboooo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
oooooooooooooooooboooOooooooboDbo
oooooooooooooooooboOooooooooog
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
oooooooooooooooooooooooooobooboo
ooooooooooo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
oooooooooooooooooboOooooobooobobo
ooooooooobooooooobooboooo

oo0oO0000ooooOoO0OO0O0OoboooobOOoOo@ocADO
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
ooooooooooooooooooooooooboooboDbo
ooooooooooOoOooooooboOoOoOoooooobooDo
ooibdupoooboboOoOoooooboobocoOoooooboooboboo
ooooooooocooooostocoooon
ooooooooooOoOoooooooo0oOooooooboDbo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
ooooo

ooooooooocoooooosonuouoooooboooono
oooooocADOOOOoOoOoooooobobooooooon
ooooooooooooooooooooooooboooboDbo
ooooooooocoOoOooooooooooooo(@obon)
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
oooooooooooooo

ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
ooooobooooocADOoooooooobooooooon
oooooooooooooooooboooooo

goooooobOobObOoboooboobobooobooobo
joooooobooooooooboboooooooooo
doodoooooooooooooobooooooooooo
goooooobobObOoboooboobobooobooobo
goodooobobobobouooooo
https://popnclub.jp/casper-approach/video-gallary/
gooooo
goooooo*ob0ooboboobooboo


Yuki Kondo
福祉用具（車椅子）

Yuki Kondo
福祉用具（車椅子）

Yuki Kondo

Yuki Kondo

Yuki Kondo
1

Yuki Kondo
2


P4-2-3 DO000: ®uma (Es7) |

oogboboooooboooooboooboboaon
goboboooobooooboooboboon

U

o000 OOYIOOOOYOOO OO YO
ooooo?
1)000000OC000booo0ooD ooOoooDo
2)0000o0ooooooo

gboboobobooboooooboobooboobobobo

ooooooood

O000000O0oooo (Power Standig Wheelcahaird O O
pPsw)oOoOoOoOODODOOODOOoOooOOoOooOooooooo
00ooo0oo0ooo0oooOoooOoooOoooOoboooo
goobogoobooobooboboboboobobboboobo
gobooooboobooboboobooboboobog
0000o0o0o0ooo0oo0oooooooooooo

gooo

20230 110170002024040300 00000000000
ooooooooooooooooboooooooooboboo
goooooooooOoooooobooooooooobooo
goooooooooOoooooobooOoOooooooobooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
goooobooooooooobz200oooooobooOoo
goooooooooOooooobobooooooooooboo
oooooooooo

gooo

oobbbileddoooolo0ilvooo3z20000000
ooo0Oers0 (x122)000FMOO0O0O0O240 (18-46)0
goooooooooooooooboooooooooboo
gooooooooOooooooooOooooopswOoon
ooooobooocooooooooboOoooooooosonn
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
goooobDooooooooopswOOOODOOOOOOO
gooobo4000000O0OO0CO000O0O0OO0CO00
gooooostoooooooocoooooooobobooo
ooooooooooooooooooooooooobooboo
o000 ooo0ooooooooooooobooboooooo
ooooooooooooooooooooooooobood
gooooooocooooooooon

oooo
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
OOoPSWOOOOOOOOODOODOOOODOOO0OOODOO0
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
0000000000000000000000000000
OOoPSWOOOOOOOOOOOO0O00O0O0O000000O
0000000000000000000000000000
(0 0 O 0 0K2024-9)0
0000000000000000000000000000
ooooo

104

P4-2-4 O000: &\tRAE @EHF)

ooboooobooobboooboboaon

OO 0OOpenFacel D OO OO
o000 OO0YOO0OOO?

10000 o0oo0oOoooogo
2)0000o0o0oooooooogoo

OboboboooboobOobdopenFacel DD OOOOO
d

ooooooooo
gbobooboooboooboooooboboobooooobooboobo
gbooooboobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gboboobooboooboooooboobooboooobooboobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
oooooooooooooooooboOooooooooog
oooooooocoooooooboboOoooooobooo

oooo
ooooooooobolooooobolooooobobooooo
ooooooooocooz2ooo0obo0ooooooooboboo
oooooooooboobooOovoOOOooooooDObOOOOOO
ooooooooooOoOoooooobooOoOooooooboDo
ooooooooocooOooooobocoOoOoooooobiod
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
OO0O0000D0OpenFace0 0O DOOOOOOOOODDODODO
ooooooo

oooo
ooooooooooOoOooooooooOoooooooboDo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
oooooooooooooooooboOooooobooobobo
ooooooooooooooooooboooooooobobo
ooooooooooOoOoooooobooOooooooobooo
ooooooooocoOooooooooOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooooobobOoo
ooooooooooooooobooooonoo

oooo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
O00o0o0ooOoO0O0o0000oo0ODO0O000000DopenFace
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooobooooobobooboooooobooboobo
goooboooboooboooooboobooobooo
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
oooo


Yuki Kondo
福祉用具（車椅子）

Yuki Kondo
福祉用具（車椅子）

Yuki Kondo

Yuki Kondo

Yuki Kondo
4

Yuki Kondo
3


O000: BE%E- ke

P4-3-1

oogboboooooboooooboooboboaon

gooooooogg

o000 OO
gbooboboboooooooobooooboboobo
gogooo

gbobooboobooboooobobobooobo

oooooo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gooooooozo000000000OM@OO)YDODD
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gbooboobooooobooobobooobooboobooobo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
gbooboobooooobobooboboboobobouobooobo
gboobooooooboobooobooooboobooboobo

oooooo

100
4o00000000000O0DOOO0O0O0O0ODODODOOOOOO
gooooooooooooooobooooooooobood
gooooooocoooooooobooo

20000
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
ooooO0o0o0o0oooooOo0o0o0oO0oooooooo@OoO)o
ooooOoOooooooo@oo)yooooooooooo
oooooooooodgo

3.00

0000000000000 PASEOO EMC-270TO (IMASEN)O
ooooooooooooooooooooooooobood
o@ooo)yoooooooooooooooooooono
goooooooooooooooboooooooooboo
goooooooooOoooooooo@o))yoooooo
ooo)yoooooooboobooooooooooooo
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
oooo

oooo
z2xXgyoooDoooooooooooooooozoz2xgy
Oe00D00OO0OOO0O0O0DODOODOOOOOOD202XO0YDS8
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
ooooooooooooo@EoOoOooooooono)ooo
202X0yb1zo0000000000000bO00b0O0DbOO
oo

gooo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
gooooooocbooOoooooobooOoooooooboo
gboobooboooooobobooboboobooboobouobouobo
gboobooboooooboooboboo0oboobooboobo
ooooooooooooooooocooooooooboOod
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gooao
gboobooboooooboooboboooboboobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gboobooboooooboobooboboooboobouobooobo
gbooobooboooooboobooboboo0obobooboooDo
gooooooooooooooocoooooon

105

P4-3-2 O000: BE%s- cene

ooboooobooobboooboboaon

dooouooooooooo

o0 O0DOYWIOOOOYOODO OO YO

00 0Y%00000YW00 02000 0090
0o o%000009

10000

2)00000000

3)000000
4)NPODOODOODOOOO
5)0000000000000000C0
00000000000000000000

goooobooobobboboobuoobobooboobo
goooooobobobobooobuoobobooobooobo
00o00o00o0o0oOoO0ooO0oOOo0ooooooooooo
O0o0oO0o0o0oo0ooO0ooOoooooooooooo
gooooooboboboboobuooboboooboobo
000
O00oO0oO0o7o000O0O0O0142cmO 0 040kg0 XOO OO
gooobOoOX+20000000DO0O0DOObOObObOODbO
Japan Coma Scale[l - 20 O O O Stroke Impairment
Assessment Setl] 3-4-5-4-40 0 0 0000000000000
O00000080° OFaceScale(FS4A0 D OO0 ODOOOOODOO
goooobooobobboboobuoobobooboobo
goodoob0oboobOooooooo@obO)yoboooo
0000o00oO0o00oOo0ooO0oOo0ooooooooooo
oooog
goboooooboboboboobuoobobooboobo
goooooobobobobooobuoobobooobooobo
O0ooO00oO0o0oo0oooO0oOooooooooooooo
goooobooobobobobooboobobooboobo
goobooooboboboboobuooboboooboobo
O0000O0O0O0OZAFU (ZAFU) O OOOOOODOOOOOODO
O0o0oO0o0o0oOo0oooO0oOo0ooooooooooo
gooobooobobboboooboobobooboobo
goboooozAaFrUOODOOobOobOOoOobDOoobooboboo
0000o00oO0o00oOo0oo0oOooooooooooooo
000 (@QU0o0o0oo0oOo0O)yoooooooooooo
3pooo0oo00booobooboooooooobooboooboo
gooooooboobobooobuoobobooobooobo
O00000000oo0oooOoo@Es1oO)yooooooo
goOoOX+15300oofpooooooooboooooooo
goo

00000000000 00O0000o000oooooooo
O0o0oO0o0o0oOo0oooO0oOo0ooooooooooo
gooobooobobobobooboobobooboobo
goobooooboobobooobuoobobooobooobo
0000o00oO0o00oOo0oo0oOooooooooooooo
ooooO0oo0oooOoooO0oOooooooooooooo
goboobooobobooobooboob
gooooooboobobooobuoobobooobooobo
00o00o00o0o0oOoO0ooO0oOOo0ooooooooooo
O0ooO0ooooooooooo


Yuki Kondo
環境整備・住宅改修 

Yuki Kondo
環境整備・住宅改修 


P4-3-3 O000: BE%E- cews

oogboboooooboooooboooboboaon

gogooo-0ooo-
oOdO0ODOOOYWIDOOO?

1)00000o00od
2yNPOOOOODOOOOO

gbooboboboooooooobooooboboobo
gogo

ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gbooboobooooobooboobobooboobouobooobo
gboobooobooooobooooboboo0oboboobooobo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
ooooooooooooooooboooooooooboboo
gbooboobooooobooobobooobooboobooobo
oboobooboooo

gbooboobooooobobooboboboobobouobooobo

P4-3-4 O000: BE%s- cene

ooboooobooobboooboboaon

gddddddooooouoooooua
o000 OOODOODO OO
gboboboooooogooo

gbobooboooobooboboboboboooooon
ogboooooogo

gooobooobo
gboooooobooooooobobooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
ooooooooooooooooobooooooobooobooboo
gboboobooobooooooobooboooooobooboobo
ooooo
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gboboobooobooobooooobooboooooboobouobo
goooboooboooobobooboobooooooboo
oooo

goooooboooooooooooboooooooobooboooo
oooooooooooooooooooooooooboOogo
ooooooooooOoooooobooOooooooOoobOoo
goooooooooooooooboooo

go0o0o20000000000000000O0O0OO0O0O0O
ASIA impairment scaleD AD OO0 O OO0O0Th4ODODOOODO
doodooooboooooooooobooooooooo
0001000000000 000000OO0OO0oO0ooooooo
0000000000000 000oooooooooooon

ooooooo gbobooboobooooboobooobooooboobooooboo

goooooboooooooooooboooooooooboloo
goooooooooooooooboooooooooboo
gooooooocooOoooooobooOoOooooooobooo
ooooooooooOoooooobooOoooooooboo
oooooooooooooooobooooooooOooboboo
gooooooooooooooboobooooooooboooboo
ooooooooooooooooboooooooooboOod
gooooo

o0000000000oODOoObOoOog2@oboocAOOOnn
ooooooooooooooooooooooooobood
gooooooooooooooobooooooooOooboboo
goooooooooooooooboooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
goboooooocoOoOooooobocooocADOOoOooon
gooooooooooooooooooooon

gbooboooooobooboooooboooboooboocA
gooooooooooooooobooOoooooooboo
gooooooocooooooooooooooooooboo
goooooooooOoooooboobooOoooooooDboo
ooooooooooooooooooooooooobood
ooooooooooooooooooOooooooOooboo
gooooooooooooooboooooooooooboo
goooooooooOoooooobooOoooooooobooo
oooooooocooOooooooooOoooooooboOoo
oooooooocooOoooooooooooooooboo
oooooo
goooooooooOoooooobooOoOooooooobooo
gooooooocbooOoooooobooOoooooooboo
goooooooooooooooboooooooon
oooooooobooobooo oo

oo oooooooooooooooocoooooooon
goooooooooooooobooooooo

106

gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooocooooooooboOoOooooobooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooobooboooooobobo
ooooooooooOooooooooOoooooooonoo
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
goboobooobooboooboooooboobooooo
iodboogbooobooooooobooobooooobooboon
ooooooooooooo

oooo
gbobooboooboooooooboobooooooboobobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
obooooooooooooooooboOoOooooooobobo
gboboobooboooboooooboobooooboobouobo
gboboobooobooooooooboboobooooooboobobo
ooooooooooOoooooooboOoooooooonog
ooooooooocooooooooboOoOoooooobobo
gboboobooobooboooooboobooo

goog
ooooooooooOooooooobooOoooooooboboo
ooooooooooooooooobooOoooooboooboboo
gboboobooobooobooooobooobooooobooboobo
gooobobooboooooooboooboooooobobo
ooooooooooOoooooooboOoOoOooooooboboo
gbobooboooboooboo

gbobooboobooooboooboooboooboobooboooboo

ooooooood


http://www.tcpdf.org
Yuki Kondo
環境整備・住宅改修 

Yuki Kondo
環境整備・住宅改修 


